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1 Informacje odnosnie bezpieczenstwa

11 Rodzaje uwag i ostrzezen

NIEBEZPIECZENSTWO
& Wskazuje ewidentng sytuacje zagrozenia, ktora - jesli nie bedzie unikana - moze
skutkowaé smiercig lub powaznym urazem.

OSTRZEZENIE
& Wskazuje potencjalng sytuacje zagrozenia, ktora - jesli nie bedzie unikana - moze
skutkowaé smiercig lub powaznym urazem.

UWAGA
& tacznie z symbolem alarmowym, wskazuje potencjalng sytuacje zagrozenia, ktora - jesli
nie bedzie unikana - moze skutkowac¢ drobnym lub srednim urazem.

OSTRZEZENIE
Bez symbolu alarmowego, wskazuje potencjalng sytuacje zagrozenia, ktéra - jesli nie
bedzie unikana - moze skutkowa¢ uszkodzeniem mienia.

OSTROZNIE
Bez symbolu alarmowego, wskazuje potencjalng sytuacje zagrozenia, ktéra - jesli nie
bedzie unikana - moze skutkowac niepozadang zmiang stanu.

ZWROC UWAGE:

Eg

Wskazuje mozliwos$¢ uzyskania korzysci przy przestrzeganiu zalecenia.

1.2 Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja opisuje podstawowe kroki zwigzane ze sktadaniem, podtagczaniem i
uruchomieniem pozycjonera.

Niniejsza instrukcja nie zastepuje podrecznika dla pozycjonera elektropneumatycznego SIPART PS2.
Podrecznik ten zawiera wiecej szczegdtowych informaciji o zaktadaniu, funkcjach i dziataniu.

Podrecznik moze by¢ zamawiany pod numerami zamowieniowymi:

A5E00074631 ( jezyk angielski )
A5E00074630 ( jezyk niemiecki )

w jednym z biur firmy SIEMENS lub u przedstawicieli.
Bezpieczne stosowanie
Niniejsze urzadzenie opuszcza fabryke w doskonatym stanie bezpieczenstwa. Uwagi i ostrzezenia

zawarte w niniejszej instrukcji muszg by¢ przestrzegane przez Uzytkownika dla utrzymania tego stanu i
zapewnienia dziatania nie powodujgcego zagrozen.

Instrukcja obstugi SIPART PS2 3
A5E0007 4600-02 PL



Kwalifikowany personel

W rozumieniu niniejszej instrukcji, kwalifilkowana osoba to ta, ktéra jest zaznajomiona z instalacja,
uruchomieniem i dziataniem urzadzenia oraz posiada odpowiednie kwalifikacje tzn:

Jest przeszkolona lub autoryzowana do zatgczania, wytaczania, uziemiania i oznaczania obwodéw i
wyposazenia zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa.
Jest przeszkolona w nalezytym utrzymaniu sprzetu ochronnego zgodnie z obowigzujacymi

przepisami bezpieczenstwa.
Jest przeszkolona w udzielaniu pierwszej pomocy.

W przypadku urzadzen z ochrong przeciwwybuchowag: Jest przeszkolona lub autoryzowana do
prowadzenia prac przy obwodach zwigzanych ze srodowiskami zagrozonymi wybuchem.

OSTRZEZENIE

& Urzadzenie musi by¢ instalowane i obstugiwane wytacznie przez kwalifikowany personel.
Urzadzenie jest przeznaczone do podtgczenia do niskich i bezpiecznych napiec.
Bezpieczenstwo elektryczne jest okreslone wytacznie przez zasilacze.
Sitowniki pneumatyczne wytwarzajg bardzo duze sity. Dla zapobiezenia zranieniom,
instalacja i obstuga musi by¢é prowadzona ze Scistym przestrzeganiem przepiséw

bezpieczenstwa.

Szczegdlny nacisk ktadziony jest na przestrzeganie odpowiednich przepisow
bezpieczenstwa zwigzanych z urzadzeniami do stref zagrozonych wybuchem.

Prawidlowe i bezpieczne dziatanie urzadzenia zalezne jest od odpowiedniego transportu, sktadowania i

instalowania jak rowniez wiasciwej obstugi i konserwaciji.

2 Zakres dostawy pozycjonera

Pozycjoner wedlug zamdwienia:

Model Numer zaméwieniowy
SIPART PS2 |Obudowa Dziatanie Dopuszczenia Ex
Tworzywo Pojedyncze Brak 6DR5010-xNxxx-0AAQ
Tworzywo Podwdjne Brak 6DR5020-xNxxx-0AA0
Metal Pojedyncze Brak 6DR5011-xNxxx-0AAO
2L - bez HART | Tworzywo Pojedyncze CENELEC/FM 6DR5010-xExxx-0AA0
Tworzywo Podwdjne CENELEC/FM 6DR5020-xExxx-0AA0
Metal Pojedyncze CENELEC/FM 6DR5011-xExxx-0AA0
Tworzywo Pojedyncze Brak 6DR5110-xNxxx-0AAOQ
2L zHART Tworzywo Podwdjne Brak 6DR5120-xNxxx-0AA0
Metal Pojedyncze Brak 6DR5111-xNxxx-0AAOQ
Tworzywo Pojedyncze CENELEC/FM 6DR5210-xNxxx-0AAQ
Tworzywo Podwdjne CENELEC/FM 6DR5220-xNxxx-0AAQ
Metal Pojedyncze CENELEC/FM 6DR5211-xNxxx-0AAQ

Instrukcja obstugi, jezyk niemiecki / angielski ( dotaczona do urzadzenia ).
Ulotka ,Obstuga - zwiezty przeglad” , jezyk niemiecki / angielski ( w urzadzeniu ).

3 Skladanie
31 Uwagi ogdéine
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Pozycjoner i jego moduty opcjonalne sg dostarczane jako osobne pozycje i w réznych
wersjach.

Pozycjoner i jego moduty opcjonalne sg dostepne do pracy w strefach nie zagrozonych lub
zagrozonych wybuchem. Wersja wykonania jest podana na specjalnej tabliczce
Znamionowe;.

Przy doborze elementéw nalezy sie upewni¢ czy pozycjoner i wszystkie zastosowane
elementy opcjonalne sg odpowiednie dla strefy uzytkowania.

Stosuje sie to szczegdlnie do stref w ktorych atmosfera moze byé przedmiotem zagrozenia
wybuchem ( strefa Z1iZ2 ). W takim przypadku jest konieczne zastosowanie kategorii ( 2 i
3 ) zaréwno dla urzadzenia jak i dla jego opcji.

2 NIEBEZPIECZENSTWO

UWAGA

& Sprawg zasadniczg dla unikniecia urazéw i zapobiezenia uszkodzeniu mechanicznemu
jest przestrzeganie nastepujacej sekwencji zaktadania pozycjonera i zestawu
dodatkowego:
1. Mechaniczne zainstalowanie pozycjonera. Patrz: Rozdz. 3 ( zaleznie od wersji )
2. Podtagczenie zasilania elektrycznego Patrz: Rozdz. 5 str. 50.
3. Podtaczenie zasilania pneumatycznego Patrz: Rozdz. 6 str. 50
4. Uruchomienie Patrz: Rozdz. 7 str. 53

Dodatkowo, nalezy upewnié¢ sie czy woda nie przedostaje sie poprzez otwartg obudowe lub potaczenie
gwintowe. Moze to wystapi¢ gdy SIPART PS2 nie moze by¢ natychmiast ztozony i podtaczony na
obiekcie.

Ogdlnie, SIPART PS2 moze pracowac wylacznie przy zasilaniu go suchym, czystym sprezonym
powietrzem. Dlatego nalezy stosowac typowe separatory wody. W skrajnych przypadkach nalezy
zastosowac dodatkowe urzgdzenie osuszajgce. Jest to szczegdlnie wazne gdy SIPART PS2 jest
uzywany przy niskich temperaturach zewnetrznych. Oprécz tego nalezy sie upewni¢ czy przetgcznik
powietrza ptuczgcego ( zlokalizowany na bloku zaworowym powyzej kro¢céw powietrznych ) znajduje
sie w pozycji OUT.

Dla sitownikdw obrotowych, ktre sg narazone na znaczne przyspieszenia lub wibracje nalezy
stosowac¢ odpowiednio stabilne podstawy montazowe ( np. z blachy o grubosci >4 mm z
usztywnieniami ) oraz zestaw uzupetniajacy ,Sitownik obrotowy” lub zintegrowany zesp6t montazowy
dla sitownikéw obrotowych.

3.1.1 Informacje o stosowaniu pozycjonera w srodowisku wilgotnym

Informacja ta jest wazna dla zaktadania i dziatania pozycjoneréw SIPART PS2 w $rodowiskach
wilgotnych ( czesty lub intensywny deszcz / dlugotrwata kondensacja tropikalna ) dla ktérych stopien
ochrony IP65 nie jest juz wtasciwy oraz szczegolnie wobec zagrozenia zamarzaniem wody.

Dla zapobiezenia przedostawaniu sie wody do wnetrza urzadzenia w czasie normalnej pracy ( np.
przez otwory ssawne ) oraz utatwienia odczytu z wyswietlacza nalezy unika¢ niewygodnych pozycji
montazu:

K] 2 A X

Ty ” ~

Rys.1 Korzystne i niekorzystne pozycje montazowe.

Jezeli okolicznosci wymagajg zamontowania pozycjonera SIPART PS2 w niekorzystnej pozycji, mozna
zapobiegac¢ przedostawaniu sie wody dodatkowymi srodkami.
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UWAGA
& Nigdy nie czyscic¢ pozycjonera SIPART PS2 za pomoca agregatu cisnieniowego poniewaz
stopierh ochrony IP65 nie zapewnia wiasciwej ochrony dla takiego przypadku.

Niezbedne, dodatkowe $rodki przeciwko penetracji wody zalezg od wybranej pozycji montazu.
Moga one wymagac uzupetniajgcego zastosowania n/w:

Ztgcza gwintowanego z pierscieniem uszczelniajacym ( np. FESTO: CK-1/ 4-PK-6 )
Weza plastikowego ok. 20 - 30 cm ( np. FESTO: PUN - 8X1.25 SW )
Opasek kablowych ( liczba i dlugosé zalezne od warunkéw ).

Procedura

Utozy¢ orurowanie tak, aby woda deszczowa lub pochodzaca z kondensacji mogta skapac przed
osiggnieciem bloku przytagczowego SIPART PS2

Sprawdzi¢ uszczelnienie dtawikow kablowych potaczen elektrycznych pod katem wiasciwego
przylegania.

Sprawdzi¢ uszczelke pokrywy obudowy pod katem uszkodzen i zabrudzen. Jesli trzeba - oczyscic¢
lub wymienic.

Jesli to mozliwe, zainstalowac¢ SIPART PS2 tak, aby porowaty ttumik z brazu znajdujacy sie w
podstawie obudowy byt skierowany w dét ( pozycja montazowa pionowa ). Jesli to nie jest mozliwe,
ttumik powinien by¢ zastgpiony odpowiednim ztgczem gwintowanym i odcinkiem weza
plastikowego.

Zaktadanie ztacza gwintowanego i weza plastikowego.
Odkreci¢ i usung¢ porowaty ttumik z brgzu z otworu wydmuchowego z dotu obudowy.
Wkreci¢ w/w ztagcze w otwdr ssawny.
Zatozy¢ wiw waz plastikowy na ztgcze i sprawdzi¢ czy jest on zatozony szczelnie.
Przymocowac¢ waz za pomocag opasek kablowych do uchwytu tak, aby jego otwér byt skierowany w
dot.
Upewnic sie czy waz nie jest zagiety a powietrze wydmuchowe przeptywa swobodnie.

3.1.2 Informacje o stosowaniu pozycjonera w warunkach narazenia na silne wibracje
i przyspieszenia

Poprzez dziatanie silnych naprezen mechanicznych , spowodowanych np. przez klapy odcinajace,
gwattownie drgajace zawory lub dysze parowe, ztgcza moga by¢ narazone na silne przyspieszenia

- przekraczajace znacznie podane w specyfikacjach. w skrajnych przypadkach mogg one doprowadzi¢
do przesuniecia sprzegta ciernego.

W takich przypadkach nalezy stosowa¢ w SIPART PS2 sprzegfa cierne wzmocnione.
Zwiekszony moment oznacza jednak ze zauwazalnie wyzsza sita jest potrzebna do dziatania sprzegta
ciernego.

Zewnetrzny czujnik pozycji

Istnieje mozliwos¢ ze w/iw Srodki okazg sie nieodpowiednie. Moze to by¢ np. obecnos$¢ silnych i
ciggtych wibracji, podwyzszonych lub niskich temperatur lub obecnos¢ promieniowania.

W takich przypadkach pomocny jest oddzielny montaz czujnika pozycji i zespotu regulacyjnego.

Potrzebne bedg ponizsze elementy:
Zespot czujnika pozycji ( Nr zam. C73451-A430-D78) sktadajacy sie z obudowy PS2 ze sprzegtem
ciernym, potencjometrem i zaslepkami.
Zespot regulacyjny w dowolnym wykonaniu.

Ptytka filtra przeciwzakiéceniowego EMC dostepna w zestawie z zaciskami kablowymi i dtawikiem
kablowym M-20, posiadajgca numer zam. C73451-A430-D23. Ptytka filtra musi byé zamontowana
w pozycjonerze PS2. Instrukcja montazu filtra EMC dostarczona z ptytkg wyjasnia szczegoty
zaktadania elementow.

Kabel z trzema koncéwkami do podtaczenia elementdw.
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W przypadku, gdy na sitowniku montuje sie zamiast czujnika potozenia C73451-A430-D78 jakikolwiek
inny potencjometr ( o opornosci 10 kQ ) nalezy zastosowa¢ zestaw uzupetniajgcy dla zespotu

regulacyjnego.

3.2

Zestaw rozszerzajacy ,,Sitownik liniowy” 6DR4004-8V i 6DR4004-8L

Nastepujace elementy sg zawarte w dostawie zestawu rozszerzajacego ,Sitownik liniowy IEC534
(3mm do 35 mm )’ - Patrz: Rys.2 - Numery czesci.

Poz. [llos¢ |Opis Uwagi
1 1 Uchwyt montazowy Standaryzowane ztgcze do montazu konsoli z wystepem, kolumnami
NAMUR IEC534 lub powierzchnig ptaska.

2 1 Uchwyt zabieraka Prowadzi rolke ze szpilkg prowadnicy i obraca ramieniem dzwigni

3 2 Zestaw zaciskowy Zamocowanie uchwytu zabieraka na iglicy sitownika

4 1 Szpilka prowadzgca Zespot z rolkg (5) na dzwigni (6)

5 1 Rolka Zespot ze szpilkg (4) na dzwigni (6)

6 1 Dzwignia NAMUR Dla zakresu skoku 3 - 35 mm.
Dla skoku > 35 mm do 130 mm ( dostawa specjalna ) wymagana jest
takze dzwignia 6DR4004-8L.

7 2 Zacisk srubowy ,U” Tylko dla sitownikéw z kolumnami.

8 4 Sruba z tbem 6-kt. M8 x 20 DIN933-A2

9 2 Sruba z them 6-kt. M8 x 16 DIN933-A2

10 6 Podkiadka sprezysta A8 - DIN127- A2

11 6 Podkfadka ,U” B5,4 - DIN125 - A2

12 2 Podkfadka ,U” B6,4 - DIN125 - A2

13 1 Sprezyna VD -115E -0,70x11,3x 32,7 x 3,5

14 1 Podktadka sprezysta A6 - DIN 137A - A2

15 1 Podktadka blokujgca 3,2 - DIN6799 - A2

16 3 Podktadka sprezysta A6 - DIN 127A - A2

17 3 Sruba z them 6-kt. M6 x 25 DIN933-A2

18 1 Nakretka 6-kt. M6 - DIN934 - A4

19 1 Nakretka kwadrat. M6 - DIN5S57 - A4

21 4 Nakretka 6-kt. M8 - DIN934 - A4

22 1 Podkiadka prowadz. 6,2x99x15x3,5

3.21 Kolejnos¢ skladania

-

Patrz: Rys.2 str.8

Zamontowac zestaw zaciskowy (3) ze srubami (17) i podktadkami blokujgcymi (16) na iglicy sitownika

2 Wiozy¢ uchwyt zabieraka w zagtebienie zestawu zaciskowego. Ustawi¢ wymagang dtugosc¢ i dokreci¢ z
sitg przy ktorej uchwyt zabieraka moze sie jeszcze przesuwac.

3 Srodek iglicy (4) jest ustawiony na zakres skoku podany na sitowniku lub ustawiony na najblizsza wieksza
warto$¢. Ta sama warto$¢ bedzie pdzniej wstawiona w parametr 3.YWAY podczas uruchomienia dla
uzyskania wskazania przesuwu w mm po inicjalizacji.

4 Wecisna¢ dzwignie na watek pozycjonera do oporu i zabezpieczy¢ srubg (17)

5 Zatozy¢ uchwyt montazowy (1) z dwoma srubami (9), podktadkg blokujaca (10) i ptaska (11) z tytu
pozycjonera.

6 Wybor rzedu otwordow zalezy od szerokosci jarzma sitownika. Rolka (5) powinna wchodzié w uchwyt
zabieraka (2) tak blisko iglicy jak to mozliwe, ale nie moze dotyka¢ zestawu zaciskowego.

7 Ustawi¢ pozycjoner z uchwytem montazowym na sitowniku tak, aby rolka (5) byta prowadzona w uchwycie
zabieraka

8 Dokreci¢ uchwyt zabieraka.

9 Ustawi¢ elementy montazowe stosownie do typu sitownika.

-Sitownik z wystepem: Sruba (8), podktadka ptaska (11) i blokujaca (10).
-Sitownik z powierzchnig ptaska: Cztery sruby (8), podktadka ptaska (11) i blokujaca (10)
-Sitownik z kolumnami: Dwa zaciski srubowe ,U” (7), cztery nakretki (21) z podktadkg ptaska (11)
i blokujaca (10)
Instrukcja obstugi SIPART PS2 7
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10  Zabezpieczy¢ pozycjoner na jarzmie za pomocg uprzednio ustawionych elementow.

ZWROC UWAGE:
[:j Ustawi¢ wysoko$¢ pozycjonera tak, aby poziome potozenie dZzwigni zostato osiggniete tak
blisko srodka skoku jak to mozliwe. Mozna uzy¢ dla orientacji skali na sitowniku.

Nalezy zagwarantowac ze przejscie przez potozenie poziome nastgpi w obrebie zakresu
skoku sitownika.
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4)

Montaz na
1g Jarzmie z 8

8 wystepem —

Montaz na
jarzmie z
powierzchnia
ptaska

Montaz na
jarzmie z
kolumnami

Wedtug wymagan

Rys. 2 Kolejnos¢ skfadania ( sitownik liniowy ).
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3.3

Zestaw rozszerzajacy ,,Sitownik obrotowy” 6DR4004-8D

Nastepujace elementy sg zawarte w dostawie zestawu rozszerzajacego ,Sitownik obrotowy”

Patrz: Rys.3, str.10 - Numery cze$ci.

Poz. [llos¢ | Opis Uwagi

2 1 Koto sprzegajace Montaz na watku sprzezenia zwr. pozycji PS2

3 1 Prowadnica Montaz na koncu watu sitownika

4 1 Wskaznik pozycji Wskazanie pozycji sitownika - zawiera (4.1) i (4.2)

4.1 8 Skala Rézne podzialki

4.2 1 Wskazéwka Wskazanie pozycji na skali samoprzylepnej

14 4 Sruba z tbem 6-kt. DIN933-M6 x 12

15 4 Podktadka blokujaca S6

16 1 Sruba z tbem soczewk. [DIN 84-M6 x 12

17 1 Podktadka DIN125-6,4

18 1 Sruba z gniazdem 6-kt. | Zamontowana wraz z kotem sprzegajacym

19 1 Klucz imbus. Dla poz. (18)

3.3.1  Kolejnos¢ skladania

Patrz: Rys. 3, str.10

1 Umiesci¢ konsole montazowg (9) VDI/VDE 3845 odpowiednig dla sitownika ( zakres dostawy producenta
sitownika ) z tytu pozycjonera i przymocowaé uzywajac $rub (14) i podkiadek blokujacych (15).

2 Przymocowac¢ wskazéwke (4.2) na konsoli montazowej w Srodku otworu centrujgcego.

3 Wcisna¢ koto sprzegajace (2) na 0$ pozycjonera do konca a nastepnie wyciggna¢ o ok. 1 mm i dokrecié¢
Srube (18) za pomoca klucza imbusowego (19)

4 Umiesci¢ prowadnice (3) na koncu watu sitownika i zamocowac¢ za pomoca sruby (16) z podktadka (17)

5 Ostroznie umiescic¢ pozycjoner z konsolg montazowa na sitowniku tak, aby szpilka kota sprzegajacego
weszta w prowadnice.

6 Ustawi¢ pozycjoner / konsole montazowg w osi sitownika i dokreci¢ $ruby.
( $ruby nie dotgczone do dostawy - sg czescig konsoli montazowe;j !).

7 Przeprowadzi¢ uruchomienie jak opisano w rozdziale 7: Obréci¢ wat sitownika w krancowg pozycje i

naklei¢ skale (4.1) na kole sprzegajacym (2) zgodnie z kierunkiem obrotéw lub zakresem obrotu.
Skala jest samoprzylepna !.
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Rys.3 Kolejnosc¢ sktadania ( sitownik obrotowy ).
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4. Instalowanie opcji

Patrz: Rys.8, str.

Odkreci¢ pokrywe obudowy

Odkreci¢ pokrywe modutu (1)

Modut HART ( tylko dla urzadzenh bez Profibus PA ): Wiozy¢é modut HART (2) do ztacza

wtykowego, usuwajac przedtem mostek wktadany (7) ze ztacza gdrnego.

Modut Jy: Wtozy¢é modut Jy (3) w dolng prowadnice ptytki drukowanej w obudowie. Wykonaé

potaczenie elektryczne dotgczonym przewodem paskowym (6).

Modut alarmowy: Wiozy¢ modut alarmowy (4) w gérng prowadnice ptytki drukowanej w obudowie.

Wykona¢ potaczenie elektryczne dotgczonym przewodem paskowym (5).

Modut SIA ( Slot-type initiator alarm module).

Usuna¢ wszystkie potaczenia elektryczne z plytki bazowej (2).

Zluzowaé dwie sruby mocujace (2.1) ptytki bazowe;j.

Odtaczyc¢ plytke bazowag poprzez ostrozne odgiecie jej w czterech punktach mocowania.

Wprowadzi¢ modut SIA j.w (7) w prowadnice gérng ptytki drukowanej w obudowie.

Wcisnaé ptytke w prawo o ok. 3 mm w prowadnice ptytki w obudowie.

Wkreci¢ Srube specjalng (7.1) poprzez modut SIA w watek pozycjonera przestrzegajac

ponizszych informaciji:

Szpilki wcisniete w tozysko zaworu regulacyjnego muszg by¢ ustawione krétko przed

kontaktem ze Srubg specjalna. Pdzniej przy ich skrecaniu, tozysko zaworu regulacyjnego i

Sruba specjalna musza by¢ jednoczesnie obrocone tak aby szpilki weszty w Srube

specjalna.

7. Umiescié¢ ostone izolacyjng (10) nad modutem SIA z jednej strony, pod obszarem dolegania
ptytki bazowej na $ciance obudowy. Wyjecia w pokrywie izolacyjnej musza najs¢ na
odpowiednie wystepy na Sciance obudowy. Poprzez ostrozne naginanie $cianki obudowy
zamocowac pokrywe izolacyjng nad modutem SIA.

8. Zatrzasnac ptytke bazowg w czterech punktach ztgczowych i przykreci¢ jg dwoma srubami
mocujacymi (2.1).

9. Wykona¢ wszystkie potgczenia elektryczne pomiedzy ptytkg bazowa i opcjami za pomocg
przewoddéw paskowych, oraz pomiedzy ptytkg bazowsg i potencjometrem za pomoca kabla
potencjometru.

10. Dotaczy¢ dostarczong pokrywe modutu zamiast standardowej pokrywy z dwoma srubami.

11. Wybra¢ naklejki z dotgczonego zestawu naklejek, tak aby odpowiadaty naklejkom
zatlozonym na wersji standardowej pokrywy modutu. Przyklei¢ wybrane naklejki na pokrywie
modutu, odpowiednio do wersji standardowe;.

12. Wykonac¢ wszystkie potgczenia elektryczne.

SOk wh =

Ustawianie pozycji skrajnych:

13. Obréci¢ wat sitownika do pierwszej skrajnej pozycji mechanicznej

14. Doregulowaé gérng srube regulacyjng ( dla zaciskow wyjsciowych 41, 42 ) reka, do
osiggniecia zmiany poziomu sygnatu wyjsciowego

15. Obréci¢ wat sitownika do drugiej skrajnej pozycji mechanicznej

16. Doregulowac¢ dolng srube regulacyjng ( dla zaciskéw wyjsciowych 51, 52 ) reka, do
osiggniecia zmiany poziomu sygnatu wyjsciowego

ZWROC UWAGE:
[:j Przez obracanie $ruby regulacyjnej od pierwszej nastawionej skrajnej pozycji do drugiej,
mozna nastawi¢ przetgczniki krancowe: ,Goéra - dét’ i , Dot - gora”.
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5. Potaczenia elektryczne

Patrz: Rys. 9 - 18, str.

Potaczenia elektryczne: Zaciski srubowe 2,5mm2

Dtawik kablowy: M20 x 1,5

Zakres sygn. wyjsciowego: 4 -20 mA Uktad 2-przewodowy ( Patrz: Rys.9 str. )
Nastawa w 0/4 - 20 mA Uktad 3 lub 4 -przewodowy ( Patrz: Rys.10 str. )
Zasilanie Uy=18-30V

Obudowa plastikowa jest metalizowana od wewnatrz . Stanowi to ekran dla zaktécen w.cz.
Ekran ten jest potaczony z gniazdami gwintowanymi znajdujgcymi sie na tylnej Sciance obudowy.

Przynajmniej jedno z tych gniazd powinno by¢ podtgczone do uziemienia.

Ekran

HE

Rys. 4 Plyta uziemiajgca

6. Potaczenia pneumatyczne

Patrz: Rys.19, str. 41

UWAGA

& Jesli podtgczone jest zasilanie elektryczne, zasilanie pneumatyczne moze by¢ podtagczone
tylko jesli pozycjoner jest ustawiony w stanie wejscia ,,P- manual mode”
( Tryb reczny - P ). warunki ‘Po dostawie” opisano w ulotce ,Obstuga - zwiezly przeglad”.

OSTRZEZENIE

Upewnic sig, czy jako$¢ powietrza zasilajgcego jest odpowiednia !.

Powietrze powinno by¢ wolne od ttuszczéw, o max. wielkosci czgstek statych <30 um,
punkt rosy 20K ponizej najnizszej temperatury zewnetrznej.

Przytacza pneumatyczne znajdujg sie po prawej stronie pozycjonera ( Rys.5 ).
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Cignienie sterujace Y1 przy sitownikach 1 i 2-stronnego dzialania
Walek sprzeZenia zwrotnego

Cignienie zasilania Pz

$odle

Cigénienie sterujace Y2 przy sttownikach 2-stronnego dzialania

Odpowietrzenie z thumikem na dolnej Sciance obudowy.

Rys. 5 Potaczenia pneumatyczne

Dwa przytacza pneumatyczne dla zintegrowanej instalacji sitownikdw jednostronnego dziatania sg
Zlokalizowane z tylu pozycjonera:

Cisnienie pozycjonujace Y1
Odpowietrzenie E

Przylagcza te sg zaslepione wkretami przy dostawie.
Odpowietrzenie E jest stosowane dla zapewnienia przeptywu suchego powietrza przez obszar
rozdzielacza i komore sprezyny, dla zapobiezenia korozji.

Procedura:

Podiaczy¢ manometr do obwodu powietrza zasilajgcego i pozycjonujgcego - jesli trzeba.
Podtaczy¢ do otworéw gwintowanych G1/4 DIN 45411:

Pz Powietrze zasilajace 1,4 do 7 bar.

Y1 Cisnienie pozycjonujace 1 dla sitownika 1 i 2-stronnego dziatania.
Y2 Cisnienie pozycjonujace 2 dla sitownikéw dwustronnego dziatania.
E Odpowietrzenie ( usuna¢ ttumik jesli trzeba ).

Nastawy bezpieczenstwa przy braku zasilania elektrycznego:

Jednostronne dziatanie: Y1 - Odpowietrzone
Dwustronne dziatanie: Y1 - Cisnienie pozycjonujace max.
Y2 - Odpowietrzone
Podtaczy¢ cisnienia pozycjonujace Y1 lub Y2 ( tylko z sitownikiem dwustronnego dziatania ) zgodnie
z zadanymi nastawami bezpieczenstwa.
Podtaczy¢ zasilanie powietrzem Pz.

ZWROC UWAGE:

E Sitowniki z powrotem sprezynowym potrzebujg odpowiedniego cisnienia powietrza
zasilajgcego aby zapewni¢ droge poprzez caty skok do potozenia skrajnego.
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6.1. Przetaczanie powietrza ptuczacego

Przetacznik powietrza ptuczacego ponad blokiem przytaczy pneumatycznych ( Rys.6 ) na bloku
zaworowym, jest dostepny po zdjeciu obudowy. Gdy przetacznik jest w pozycji IN, wnetrze obudowy
jest wypetniane niewielkimi ilosciami czystego, suchego powietrza.

W pozycji OUT, powietrze jest wyprowadzone na zewnatrz.

Rys. 6 Przetacznik powietrza ptuczacego ponad blokiem przytaczy pneumatycznych
- widok urzgdzenia od strony przytaczy pneumatycznych, po zdjeciu obudowy.

6.2. Ograniczniki przeptywu powietrza

Jesli to niezbedne, dla zwiekszenia czasow przejscia sitownikow szybkich przeptyw powietrza moze
by¢ zdtawiony za pomocg ogranicznikéw Y1 i Y2 ( tylko dla sitownikéw dwustronnego dziatania ).
(Patrz: Rys.7).

Obracanie ogranicznikéw w kierunku ruchu wskazéwek zegara redukuje przeptyw powietrza az do
catkowitego jego odciecia.

Przy regulacji przeptywu zaleca sie najpierw catkowicie zamkng¢ ograniczniki a nastepnie powoli je
odkrecac ( Patrz: Inicjalizacja - RUN3 ).

L1
fB) (@
2\ \
PR
|—| Y1 Y2
Rys. 7 Ograniczniki przeptywu.
Instrukcja obstugi SIPART PS2 15

A5E0007 4600-02 PL



7 Uruchomienie ( Patrz: Ulotka ,,Obstuga - zwiezty przeglad” )
W wielu aplikacjach pozycjoner nalezy zaadaptowac¢ do sitownika juz po jego zainstalowaniu
(inicjalizowany ). Inicjalizacja ta moze by¢ dokonana na trzy sposoby:
Inicjalizacja automatyczna
Inicjalizacja jest automatyczna. Pozycjoner okresla sekwencyjnie kierunek dziatania, skok lub
kat obrotu, czas przejscia sitownika i dostosowuje parametry regulacji do dynamicznego
zachowania sitownika.
Inicjalizacja reczna
Skok lub kat obrotu sitownika moze byé ustawiony recznie. Pozostate parametry sg okreslane
automatycznie jak przy inicjalizacji automatycznej. Funkcja ta jest wymagana dla tzw.
.Miekkiego Stopu”.
Kopiowanie danych inicjalizacyjnych
Dla urzadzen z funkcjg HART dane inicjalizacyjne pozycjonera moga by¢ odczytane i
przetransmitowane do innego pozycjonera. Dzieki temu mozna wymieni¢ wadliwy pozycjoner
na inny bez przerywania procesu dla przeprowadzenia inicjalizaciji.
Przed inicjalizacjq trzeba wprowadzi¢ jedynie kilka parametrow podstawowych. Pozostate parametry
majg warto$ci domysine, ktérych zwykle sie nie zmienia.
Przy przestrzeganiu ponizszych punktow, nie bedg Panstwo mieli problemdw z uruchomieniem.

ZWROC UWAGE:
[:j Mozna powrdci¢ do poprzedniej warto$ci parametry poprzez jednoczesne nacisniecie

przyciskow: i

71 Przygotowanie do wspotpracy z sitownikiem liniowym
1. Zamontowaé pozycjoner z odpowiednim zestawem montazowym ( Patrz: Rozdziat 3.2 str. 6 )

ZWROC UWAGE:
[:j Pozycja przetacznika przetozenia w pozycjonerze jest szczegdlnie wazna !
(7, Ulotka ,Obstuga - zwiezty przeglad” )

Skok Dzwignia Pozycja przetacznika przelozenia
5do 20 mm krotka 33° (poz. gérna)
25 do 35 mm krotka 90° ( poz. dolna )
40 do 130 mm diuga 90° ( poz. dolna )

2. Wocisng¢ szpilke prowadnicy ( 4 rys. 2 str.8 , 2) w dzwignie ( 6 rys.2, 2 ) do potozenia skali
odpowiadajgcego nominalnemu skokowi lub nastepnej wyzszej pozycji skali i dokrecié silnie
nakretke szpilki nakretkg ( 18 rys.2, 2).

3. Podtaczy¢ do sitownika i pozycjonera weze pneumatyczne i wkaczy¢ zasilanie pneumatyczne
pozycjonera ( Patrz: rys.19, str. 41)

4. Podigczy¢ odpowiednie zrédto pradu lub napiecia ( Patrz: rys.9i 10, str. 36 )

5. teraz pozycjoner znajduje sie w trybie ,P manual”’. W gérnej linii wyswietlacza wyswietlony jest
biezgcy poziom napiecia z potencjometru wyrazony w % np. ,P37.5” a w dolnej linii btyska napis
.,NOINI”. Wyswietlacz:

P35

I'E” hi

1 L

6. Sprawdzi¢ czy mechanizm jest w stanie poruszac¢ sie swobodnie w catym zakresie poprzez
przesuniecie sitownika w obie skrajne pozycje przyciskami : Aub: V

ZWROC UWAGE:
E"j‘ Mozna przesuna¢ szybko sitownik naciskajac przycisk przeciwnego kierunku przy
jednoczesnym przytrzymaniu przycisku pierwszego z kierunkow.
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7. Nastepnie przesung¢ sitownik tak, aby dzwignia znalazta sie w potozeniu poziomym. Teraz na
wyswietlaczu powinna sie pokaza¢ wartos¢ pomiedzy P48.0 a P52.0.
Jesli to nie nastapi nalezy wyregulowac sprzegto cierne ( 8 rys. 3 ) az do uzyskania wskazania
P50.0 przy poziomym potozeniu dzwigni. Im doktadniej warto$¢ ta zostanie ustawiona, tym
doktadniej pozycjoner okresli przesuniecie.

7.1.1 Inicjalizacja automatyczna sitownika liniowego
Jedli sitownik porusza sie w zakresie skoku prawidtowo, nalezy pozostawi¢ dzwignie w pozycji
poziomej i uruchomic¢ procedure inicjalizacji automatyczne;.

1. Nacisng¢ przycisk trybu pracy: przez czas dtuzszy niz 5 sek. Przywota to tryb
programowania. Wyswietlacz:

i YT

2. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: '\:\

Wyswietlacz:
ub:
33° - iy
¢ 'Hi c YL

ZWROC UWAGE:
[:j Wartos¢ ta musi odpowiadac nastawionej na przetgczniku wartosci wspoétczynnika
przetozenia ( 7 ulotka ,Obstuga - zwiezty przeglad” ) ( 33° lub 90°).

3. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: '\{\
Wyswietlacz:

Jesli chcemy mie¢ wyswietlong wartos¢ skoku w mm, wystarczy pod koniec fazy inicjalizacyjnej

ustawi¢ ten parametr. Aby to zrobi¢, nalezy wybraé tg sama wartos¢ na wyswietlaczu jako warto$¢

do ktorej ustawiamy szpilke prowadnicy na skali dZzwigni.

4. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku:
Wyswietlacz:

ng
Y INITH

5. Uruchomi€ inicjalizacje poprzez nacisniecie przycisku: A przez czas dtuzszy niz 5 sek.

Wyswietlacz:
itrt

Al T
I

Podczas procesu inicjalizacji komunikaty: RUN1 do RUNS pokazujg sie w dolnej linii wyswietlacza.

ZWROC UWAGE:
[:j Proces inicjalizacji trwa do 15 min. zaleznie od typu sitownika.

Instrukcja obstugi SIPART PS2 17
A5E0007 4600-02 PL



Inicjalizacja zakonczy sie nastepujgcym stanem wyswietlacza:

FINGH

Po krétkim nacisnieciu przycisku: '}‘:\ pojawi sie ekran:

Y INITH

L
W celu wyjscia z trybu programowania nalezy nacisng¢ przycisk: ’\\ przez czas dtuzszy niz 5 sek.
Nastepnie, po ok. 5 sek. zostanie wyswietlony numer wersji oprogramowania
Po zwolnieniu przycisku trybu pracy, pozycjoner znajduje sie w trybie recznym.
W celu modyfikacji dalszych parametréow nalezy sie postuzyé ulotka: ,Obstuga - zwiezly przeglad” z
niniejszego podrecznika. Ponowng inicjalizacje mozna uruchomi¢ w dowolnym momencie zaréwno w
trybie recznym jak i automatycznym.

7.1.2 Inicjalizacja reczna sitownika liniowego

Przy tej funkcji pozycjoner moze by¢ inicjalizowany bez koniecznosci przesuwania sitownika w skrajne
( optymalizacja parametrow regulacyjnych ) sg wykonywane automatycznie, jak przy inicjalizacji
automatycznej.

Kolejnos¢ krokéw przy inicjalizacji recznej sitownika liniowego.
1. Wykona¢ przygotowania dla sitownika liniowego zgodnie z rozdziatem 7.1 str. 15

Upewnic sig, czy przesuwanie sitownika pomiedzy skrajnymi pozycjami daje dopuszczalne
wskazania pomiedzy P5.0i P95.0

2. Nacisng¢ przycisk trybu pracy: ’3:\ przez czas diuzszy niz 5 sek. Przywota to tryb
programowania. Wyswietlacz: = H

LT

yi
3. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: \\

Wyswietlacz:
339 |» | 90O
¢ YHi 2 YHL

ZWROC UWAGE:
E"j‘ Warto$¢ ta musi odpowiadac nastawionej na przetaczniku wartosci wspotczynnika
przetozenia ( 33° lub 90° ).

4. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: ‘}‘:\

Wyswietlacz: B F F
3wy
Parametr ten ustawia sie tylko wtedy, gdy chcemy mie¢ wyswietlong warto$¢ skoku w mm pod koniec
fazy inicjalizacyjnej. Aby to zrobi¢, nalezy wybrac tg sama wartos¢ na wyswietlaczu jako wartosé

do ktérej ustawiamy szpilke prowadnicy na skali dzwigni lub najblizszg wyzszg warto$¢ na skali dla
warto$ci posrednich.

5. Nastepnie poprzez dwukrotne nacisniecie przycisku: '\‘:\ przejs¢ do ekranu: np

S INITM
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6. Uruchomi¢ inicjalizacje przez nacisniecie przycisku ,Wiecej” przez ponad 5 sekund.
Wyswietlacz: P

Erk
:

INLTH

P3c

ki
LN

7. Po 5 sekundach wyswietlacz zmieni sie na:

( Wskazanie pozycji potencjometru pokazano tu i w dalszych rysunkach jako przyktadowe ).
Przesungg¢ sitownik przyciskami: ,Wiecej” (+) lub ,Mniej” (-) do pozyciji , ktéra bedzie przyjeta jako
pierwsza z dwdéch skrajnych.

Nastepnie nacisna¢ przycisk trybu: W ten sposéb pozycja ta zostanie przyjeta jako 1 pozycja
skrajna i nastapi przejscie do nastepnego kroku.

ZWROC UWAGE:

E"j‘ Jesli w dolnej linii wyswietlacza pokaze sie komunikat RANGE - znaczy to ze wybrana
pozycja skrajna znajduje sie poza dopuszczalnym zakresem pomiarowym. Istnieje kilka
mozliwosci korekty tego btedu:

o Wyregulowac sprzegto cierne az do uzyskania komunikatu OK i nacisna¢ jeszcze raz
przycisk trybu, lub:

e Przesung¢ sitownik przyciskami (+) lub (-) do nowej pozycji skrajnej, lub:

e Przerwac inicjalizacje poprzez nacisniecie przycisku trybu. Potem nalezy przejs¢ do
trybu recznego P-Manual i skorygowac skok i wskazanie pozycji zgodnie z krokiem 1.

8. Po pomysinym zakonczeniu kroku 7 powinien sie ukaza¢ nastepujacy ekran:
VA
vy

Teraz nalezy przesung¢ sitownik przyciskami (+) lub (-) do pozycji ktérg chcemy zdefiniowa¢ jako
drugg pozycje skrajna.

Nastepnie nacisna¢ przycisk trybu: W ten sposob pozycja ta zostanie przyjeta jako 2 pozycja
skrajna.

ZWROC UWAGE:

[:j Jesli w dolnej linii wyswietlacza pokaze sie komunikat RANGE - znaczy to ze wybrana
pozycja skrajna znajduje sie poza dopuszczalnym zakresem pomiarowym. Istnieje kilka
mozliwosci korekty tego btedu:

e Przesung¢ sitownik przyciskami (+) lub (-) do nowej pozycji skrajnej, lub:
e Przerwac inicjalizacje poprzez nacisniecie przycisku trybu. Potem nalezy przejsé¢ do
trybu recznego P-Manual i skorygowaé skok i wskazanie pozycji zgodnie z krokiem 1.

ZWROC UWAGE:

[:j Jesli pokaze sie komunikat SET MIDDLE, sitownik musi zosta¢ przesuniety przyciskami (+)
lub (-) do pozycji odpowiadajgcej poziomemu potozeniu dzwigni. Nastepnie nacisngé
przycisk trybu. Ustawia to punkt korekty sinusoidy dla sitownika liniowego.

9. Pozostata czesc inicjalizacji przebiega automatycznie. W dolnej linii wyswietlacza bedg sie
pojawiaty komunikaty RUN1 do RUNS. Po zakonczeniu inicjalizacji pokaze sie ekran:

F NG
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Okreslona wartos¢ skoku w mm pojawi sie dodatkowo w pierwszej linii, jesli nastawiona warto$¢ skoku
zostata wprowadzona do parametru 3YWAY.

Po krétkim nacisnieciu przycisku trybu : w dolnej linii pojawi sie ponownie komunikat 5.INITM.
Znaczy to ze znajdujemy sie ponownie w trybie programowania ( konfiguracji). W celu opuszczenia
trybu konfiguracji nalezy nacisna¢ przycisk: na dtuzej niz 5 sekund. Po 5 sekundach pojawi sie
numer wersji oprogramowania.

Po zwolnieniu przycisku pozycjoner znajduje sie w trybie recznym.

7.2 Przygotowanie do wspétpracy z sitownikiem obrotowym

ZWROC UWAGE:

[:j Pozycja przetacznika przetozenia w pozycjonerze jest szczegdlnie wazna !
Powinna by¢ ustawiona na 90° (7, Ulotka ,,Obstuga - zwiezly przeglad” )
Jest to typowy zakres regulacji dla sitownikéw obrotowych.

—_

. Zamontowac pozycjoner z odpowiednim zestawem montazowym ( Patrz: Rozdziat 3.3 str. 9)

2. Podtaczyé¢ do sitownika i pozycjonera weze pneumatyczne i wkaczy¢ zasilanie pneumatyczne
pozycjonera ( Patrz: rys.19, str. 41)

3. Podtaczy¢ odpowiednie zrodio pradu lub napiecia ( Patrz: rys.9i 10, str. 36 )

4. Teraz pozycjoner znajduje sie w trybie ,P manual”. W goérnej linii wyswietlacza wyswietlony jest

biezacy poziom napigecia z potencjometru wyrazony w % np. ,P37.5” a w dolnej linii btyska napis

,NOINI". Wyswietlacz:

P35

IEI Ri

1 N

5. Sprawdzi¢ czy mechanizm jest w stanie poruszaé sie swobodnie w catym zakresie poprzez
przesuniecie sitownika w obie skrajne pozycje przyciskami : Aub: V

ZWROC UWAGE:
[:j Mozna przesunag¢ szybko sitownik naciskajgc przycisk przeciwnego kierunku przy
jednoczesnym przytrzymaniu przycisku pierwszego z kierunkéw.
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7.2.1 Inicjalizacja automatyczna sitownika obrotowego

Jesli sitownik porusza sie w zakresie skoku prawidtowo, nalezy pozostawi¢ dzwignie w pozycji
srodkowej i uruchomic¢ procedure inicjalizacji automatycznej.

1. Nacisna¢ przycisk trybu pracy: przez czas dtuzszy niz 5 sek. Przywota to tryb
programowania. Wyswietlacz: HH'-.I

{ VLT
2. Ustawi¢ ten parametr na TURN za pomocg przyc:lsku
Wyswietlacz: V
turn
YT
el e TS
3. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: |
Wyswietlacz: HED

4. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku:
Wyswietlacz:

na

Y INITH

5. Uruchomi€ inicjalizacje poprzez nacisniecie przycisku: A przez czas dtuzszy niz 5 sek.

Wyswietlacz:
SErE

Al T

Podczas procesu inicjalizacji komunikaty: RUN1 do RUNS pokazujg sie w dolnej linii wyswietlacza.

ZWROC UWAGE:
[:j Proces inicjalizacji trwa do 15 min. zaleznie od typu sitownika.

Inicjalizacja zakonczy sie nastepujacym stanem wyswietlacza: 93.5 (1]
FINGH
Goérna warto$¢ reprezentuje catkowity kat obrotu sitownika ( np. 93,5° ).
Po krétkim nacisnieciu przycisku: '.\:\ pojawi sie ekran: 93.50
4 INITH

W celu wyjscia z trybu programowania nalezy nacisnaé przycisk: 1:\ przez czas dtuzszy niz 5 sek.
Nastepnie, po ok. 5 sek. zostanie wyswietlony numer wersji oprogramowania

Po zwolnieniu przycisku trybu pracy, pozycjoner znajduje sie w trybie recznym.

W celu modyfikacji dalszych parametréw nalezy sie postuzy¢ ulotka: ,Obstuga - zwiezty przeglad” z
niniejszego podrecznika.

Ponowng inicjalizacje mozna uruchomi¢ w dowolnym momencie zaréwno w trybie recznym jak i
automatycznym.

7.2.2 Inicjalizacja reczna sitownika obrotowego
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Przy tej funkcji pozycjoner moze by¢ inicjalizowany bez koniecznosci przesuwania sitownika w skrajne
( optymalizacja parametréw regulacyjnych ) sg wykonywane automatycznie, jak przy inicjalizacji
automatycznej.

Kolejnos¢ krokéw przy inicjalizacji recznej sitownika obrotowego.

1. Wykona¢ przygotowania dla sitownika liniowego zgodnie z rozdziatem 7.2 str. 19
Upewnic sig, czy przesuwanie sitownika pomiedzy skrajnymi pozycjami daje dopuszczalne
wskazania pomiedzy P5.0i P95.0

2. Nacisng¢ przycisk trybu pracy: ‘5\:\ przez czas diuzszy niz 5 sek. Przywota to tryb
programowania. Wyswietlacz: = H

LT

3. Wybraé parametr YFCT przyciskiem (-)
Wyswietlacz:

turn
C YT

4. Wyswietli¢ nastepny parametr poprzez krétkie nacisniecie przycisku: '}‘:\
Wyswietlacz:
ED
2

ZWROC UWAGE:
E"j‘ Warto$¢ ta musi odpowiadac nastawionej na przetaczniku wartosci wspotczynnika
przetozenia ( 90° ).

5. Nastepnie poprzez dwukrotne nacisniecie przycisku: '\‘:\ przejs¢ do ekranu:

no

g INITM
if¥ il

Dalsze kroki sg identyczne jak kroki 6 do 9 przy inicjalizacji sitownika liniowego.
Po pomysinym zakornczeniu inicjalizacji okreslony zakres kata obrotu w ° pojawi sie w gorne;j linii
wyswietlacza.

Po krétkim naci$nieciu przycisku trybu : I w dolnej linii pojawi sie ponownie komunikat 5.INITM.
Znaczy to ze znajdujemy sie ponownie w trybie programowania ( konfiguracji). W celu opuszczenia
trybu konfiguracji nalezy nacisna¢ przycisk: na dtuzej niz 5 sekund. Po 5 sekundach pojawi sie
numer wersji oprogramowania.

Po zwolnieniu przycisku pozycjoner znajduje sie w trybie recznym.

7.3 Kopiowanie danych inicjalizacyjnych ( przy wymianie pozycjonera )
Dzieki tej funkcji istnieje mozliwos¢ uruchomienia pozycjonera bez koniecznosci przeprowadzenia

procedury inicjalizacyjnej. Pozwala to np. na wymiane pozycjonera na pracujgcej instalacji, gdy
wykonanie inicjalizacji automatycznej lub recznej nie jest mozliwe bez przerywania procesu.

ZWROC UWAGE:

E"j‘ Inicjalizacja powinna jednak by¢ wykonana jak najszybciej poniewaz tylko wtedy
pozycjoner jest nastawiony optymalnie do mechanicznej i dynamicznej charakterystyki
sitownika.
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Transfer danych z pozycjonera wymienianego do zamiennego odbywa sie poprzez interfejs HART®

Aby wymienié¢ pozycjoner nalezy wykonaé ponizsze kroki:

1. Odczyta¢ parametry urzgdzenia i dane inicjalizacyjne ( okreélone(godczas inicjalizacji ) z
wymienianego pozycjonera poprzez komunikator PDM lub HART ™ i zachowac je.
Krok ten nie jest wymagany, jesli urzadzenie byto przedtem parametryzowane za pomocg

PDM a dane byly zapisane w pamieci.

@

Zatrzymac sitownik w biezgcej pozycji ( mechanicznie lub pneumatycznie )
Odczyta¢ i zapisaé potozenie z wyswietlacza wymienianego pozycjonera. Jesli jego

elektronika jest wadliwa, okre$li¢ potozenie z pomiaru na sitowniku lub zaworze.

4. Wymontowac¢ pozycjoner i zamontowac ramie dzwigni na pozycjonerze zamiennym.
Zamontowac¢ zamienny pozycjoner na uchwycie montazowym. ustawi¢ przetgcznik
przetozenia w takiej samej pozycji jak w urzadzeniu wadliwym. wczyta¢ dane urzadzenia i

dane inicjalizacyjne z programu PDM lub komunikatora HART®.

5. Jesli wyswietlona wartos¢ potozenia nie zgadza sie z zapisang, nalezy ustawi¢ warto$¢

zgodna z zapisang za pomoca sprzegta ciernego.
6. Pozycjoner jest teraz gotowy do pracy.

Doktadnosc i charakterystyka dynamiczna sg ograniczone w poréwnaniu do uzyskanych podczas
inicjalizacji. W szczegdlnosci , potozenia krancowe i serwisowe bedg wykazywaty odchyiki.

Dlatego nalezy wykonac inicjalizacje przy najblizszej okazji !

7.4 Korekcja btedu
Wskazowki diagnostyczne

Patrz: Tabela
W jakim trybie dziatania pojawila sie niesprawnos¢ ?
o Inicjalizacji 1
e Trybie recznym lub automatycznym 2 3 4 5
W jakich okolicznosciach i warunkach pojawila sie niesprawnosé¢ ?
e Wilgotne srodowisko ( silny deszcz lub stata kondensacja ) 2
e Drgajgce mocowanie 2 5
o Uderzenie lub nacisk ( dysze parowe lub zamykane klapy odcinajace ). 5
o Wilgotne ( mokre ) powietrze zasilajgce 2
e Zanieczyszczone czastkami statymi powietrze zasilajace 2 3
Kiedy pojawia sie niesprawnos¢ ?
e Stale ( powtarzalnie ) 1 2 3 4
e Sporadycznie ( niepowtarzalnie ) 5
e Zwykle co jaki$ czas 2 3 5

Opis niesprawnosci ( objawy ) Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

SIPART PS2 zatrzymuje sig w trybie | ¢ Inicjalizacja rozpoczeta od
RUN1 pozycji skrajnej

1 min.
o Cisnienie zasilajgce nie
podfgczone lub zbyt niskie

¢ Nie odczekany czas reakcji max.

Odczeka¢ czas min. 1 minuty
Nie rozpoczyna¢ inicjalizacji od
pozycji skrajne;j.

Sprawdzi¢ ci$nienie zasilania.

SIPART PS2 zatrzymuje si¢ w trybie | e  Przetacznik przetozenia,

RUN2 parametr 2(YAGL) i skok
rzeczywisty nie skorelowane.

¢ Niewlasciwie ustawiony skok na
dzwigni.

e Zawory piezo nie przetaczajq -
patrz Tabela 2.

Sprawdzi¢ nastawienia:

Patrz ulotka: Rys. Widok
urzgdzenia (7) i param. 21i 3
Sprawdzi¢ nastawienie skoku na
dzwigni

Patrz: Tabela 2
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Opis niesprawnosci ( objawy )

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

e SIPART PS2 zatrzymuje sie w
trybie RUN3

Zbyt dtugi czas pozycjonowania
sitownika.

e Otworzy¢ catkowicie ogranicznik
lub /i nastawi¢ max. cisnienie
Pz.

o Uzy¢ przyspieszacza jesli
trzeba.

e SIPART PS2 zatrzymuje sie w
trybie RUNS5 i nie przechodzi do
FINISH ( czas oczekiwania > 5
min. )

Luz w pozycjonerze, sitowniku
lub systemie uchwytéow

e Sitownik liniowy: Sprawdzi¢
mocowanie $ruby kota
sprzegajacego

Sitownik obrotowy: Sprawdzi¢
mocowanie dzwigni na wale
pozycjonera

e Usuna¢ jakiekolwiek inne luzy w
mocowaniu sifownika i
uchwytéw.

Tabela 1

Opis niesprawnosci ( objawy )

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

¢ Na wyswietlaczu btyska Test
CPU (co ok. 2 sek. )
e Zawor piezo nie przetgcza

Woda w bloku zaworowym
( pochodzaca z powietrza
zasilajacego )

e Sitownik nie moze byé
przesuniety w trybie recznym lub
automatycznym albo tylko w
jedna strone.

Wilgo¢ w bloku zaworowym

e W poczatkowym stadium
niesprawnos$¢ moze byc¢
usunieta przez czeste zasilanie
suchym powietrzem ( jesli trzeba
w szafce termo - statyzowanej
do 50-70°C).

e W przeciwnym przypadku -
naprawa w serwisie. (
patrz: str.24 )

e Zawory piezo nie przetaczajg  (
nie stychac¢ tagodnych trzaskow
przy naciskaniu przyciskéw (+)
lub (-) w trybie recznym

Sruba pomiedzy ostong i
blokiem zaworowym nie
dokrecona albo ostona zgieta
Zabrudzenie w bloku
Zaworowym

Naloty na stykach elektr.
pomiedzy ptytkg elektroniki i
blokiem zaworowym powstate
wskutek tarcia przy silnych
wibracjach.

e Dokreci¢ srube, usungé
przyczyne zgiec.

e Naprawa w serwisie") lub nowe
urzadzenie wyposazone w
mikrofiltr wymienialny.

e Oczysci¢ wszystkie styki
alkoholem, jesli trzeba dogigé
sprezyny stykéw bloku
zaworowego.

Tabela 2

Opis niesprawnosci ( objawy )

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

e Sitownik nie porusza sie

Cisnienie powietrza <1,4 bar

e Zwiekszy¢ cisnienie do >1,4 bar

e Zawory piezo nie przetaczajg
mimo ze stychaé fagodne trzaski
przy naciskaniu przyciskéw (+)
lub (-) w trybie recznym

Ogranicznik zamkniety ( Sruba w
skrajnej prawej pozycji )

e Odkreci¢ $rube ogranicznika
( Patrz: Ulotka - Rys. widok
urzadzenia (8) ) poprzez obrot w
lewo.

e Jeden z zawordw piezo
przetgcza stale w stacjonar -
nym trybie automatycznym (
nastawa stata ) oraz w trybie
recznym.

Wyciek pneumatyczny w
sitowniku lub linii.

Uruchomic test wycieku w RUN3
(inicjalizacja ! )

e Naprawa w serwisie” lub nowe
urzadzenie wyposazone w
mikrofiltr wymienialny.

e Usuna¢ wyciek w sitowniku lub
linii.

e Jesli sitownik i linia sg szczelne -
naprawa w serwisie” lub
wymiana pozycjonera.

Zanieczyszczenie w bloku
zaworowym - patrz wyzej.

o Patrz wyzej.

Tabela 3
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Opis niesprawnosci ( objawy )

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

e Dwa zawory piezo przetaczajg
przemiennie w trybie
automatycznym, stacjonarnym
( stata nastawa ) oraz recznym.
Sitownik oscyluje wokét punktu
posredniego.

Zbyt duze tarcie statyczne w
uszczelnieniu zaworu lub
mocowaniu sitownika

e Zmniejszyc¢ tarcie lub zwiekszyé
strefe martwg PS2 ( parametr
dEbA ) az do zaniku oscylaciji.

Luz w systemie pozycjonera lub
sitownika

e Sitownik liniowy: Sprawdzi¢
mocowanie $ruby kota
sprzegajacego

Sitownik obrotowy: Sprawdzi¢
mocowanie dzwigni na wale
pozycjonera

e Usuna¢ jakiekolwiek inne luzy w
mocowaniu sifownika i
uchwytéw.

Zbyt szybki ruch sitownika

e zwiekszy¢ czas pozycjonowania
poprzez dokrecenie
ogranicznika. Jesli wymagany
jest szybki ruch - zwiekszy¢
strefe martwg PS2 ( parametr
dEDbA ) az do zaniku oscylaciji.

e SIPART PS2 nie steruje
zaworem do skrajnej pozycji
(przy 20 mA)

Zbyt niskie cisnienie zasilania
Zbyt mate obcigzenie wyjscia
systemowego lub zasilania
regulatora

e Zwiekszy¢ cisnienie zasilania
e Zastosowac konwerter posredni
e Wybrac uktad 3/4 przewodowy.

Tabela 4

Opis niesprawnosci ( objawy )

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

e Punkt zerowy przesuwa sie
okresowo (>3% )

Wysokie przyspieszenia
spowodowane wibracjami lub
uderzeniami ( np. uderzenia w
rurociggu parowym ) przesunety
sprzegto cierne.

e Usuna¢ przyczyne uderzen.

¢ Reinicjalizowa¢ pozycjoner

e Zmodyfikowaé w serwisie ’ -
zamontowa¢ wzmocnione
sprzegto cierne ( nr. zam.
C73451-A430-D14)

e Funkcje urzadzenia zanikajgq
catkowicie - brak wskazan.

Niewtasciwe zasilanie
elektryczne

e Sprawdzi¢ zasilanie.

Na skutek silnych wibracji mogto
wystgpi¢:

Zluzowanie $rub zaciskow

elektrycznych

Zluzowanie potaczen ptytek i/ lub

zaciskow

o Dokreci¢ sruby i zabezpieczy¢
lakierem uszczelniajgcym

e Naprawi¢ w serwisie"

e Zamontowac¢ PS2 na
amortyzatorach gumowo -
metalowych.

Tabela 5

1) Adres serwisu:

CSC ( Customer Support Center )

Siemens Production Automatisation S.A. CSC

1 Chemin de la Sandlach
B.P. 189

F - 67506 Haguenau CEDEX
- FRANCE -

Tel:  0033-38890-6677
Fax: 0033-38890-6688

e-mail: Hotline. ADPA1-2@khe.siemens.de |
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8. Swiadectwa zgodnosci

Pozycjoner SIPART PS2 wraz z towarzyszacymi opcjami jest dopuszczony standardowo do strefy Z1
jako EEx ia/ib ( Patrz: Swiadectwo Sprawdzenia Typu EC ) i do strefy Z2 - jako Ex n ( Patrz:
Swiadectwo Zgodnosci ).

OSTRZEZENIE

& Poniewaz wartosci maksymalne dla normalnej pracy urzadzenia w strefie Z2 moga by¢ w
przypadku awarii naruszone, urzadzenie Ex n i jego opcje nie moga by¢ nigdy wiecej uzyte
w strefie zagrozonej - szczegdlnie za$ w strefie Z1.

Urzadzenie zostato takze zgtoszone do certyfikacji FMRC ( Factory Mutual Research Corporation ).
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8.1 Swiadectwo Kontroli Typu EC

g = e
~CERT-
ol I
Translation

(1) EC TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

[2) - Equipment or Protective System intended for use in potentially explosive
almospheres - Directive 94/9EC

(3) EG-Type Examination Carificata Mumbar
TUV 00 ATEX 1654

A

-

1

(4) . Equipment: Electropneumatic Positioner SIPART P52 type BDRE™ -
with options y

(6)  Manufacturern Slemans AG, Automatizierungs- und Antrisbstachnik (A&D)
Gstiiche Rheinbrickanstrale 50

()  Address: D-7&187 Karlsruhe

{7) ~ This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the
schedule to this cerificate and tha documants thereln referred fo.

{8  The TUV Hannover/Sachsen-Anhalt e.V,, TUV CERT-Cedification Body, rotified body numbes
ME 0032 in accordance with Article G-af the Councll Directive of tha EC of March 23,1894
{S4/9'EC), cartifies that this equipment or protactive systam has been found to comply with the
Ezgantial Health and Safety Requiremenis relating to the dasign and construction of squipment
and protective systems intended for Lse in potentially explosive atmospheres given in Annex |I
tio-the Dirsctiva.

The axamination and test rasuhs are recorded in the confidential report ° 00P=x26800.

{8) Complance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by
compliance wilh:
EMN 50 014: 1987 EN 50 020: 1994

{10) I the sign "X" Is placed after the cerificate number, it indicates that the squipment or protective
system is subject to spacial conditions for safe use specified in the schedule to this cartificate.

{11} This EC-typa examination cerificate relates only to the design and construction of the spocifiad
equipment or profective systerm according to Directive 94//EC. Further requirements of this
Directive apply 10 the manuiaciure and placing on the markst of this equipment or protective
syslem,

{12} The marking of the equipment or profective system must include the following:

@ Il2G EEx jali Té resp. EEx Ib NG TE

TV HannevernSachsan=Anhalt eV,
TV CERT-Zerifiziermgastalla Hanower, 2000-12-20

Am TOW 1 rﬂ—

Ce=33519 Hanmover

luttd

Hesad of tha
Certification Bedy
e et oyt b ot s e
page 146
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TOV

{13) SCHEDULE

(14) EC-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE N° TUV 00 ATEX 1654

(15) Description of equipment

The Elsctrapnoumatic Positioner SIPART PS2 Typ 6DRE™-"""-""** ig used far the control
of valve resp. of flap positions of pneumatic actuators.

The Electropneumatic Positioner SIPART PS2 is an intrinsically safe apparatus that may be
operatad with the options listed below and that mests the requirements of category 2.

Options: Alarm module
SlA module
ly module
Card module for an external
sensor (potentiometar)

The usze of the positioner fitted with tha
temperature classes T4 - T1.

The permissibla ambient temperature rangs
ba taken from the following table:

GDR4A004-6A
6DR4004-6G
GDR4004-6.J
CT3451-A430-L8

option ly module is only permissible for the

in dependance of the temperature class has to

temperature parmissibla ambient
class temperature range
TG -30°C to 50°C
TS5 -30°C to 65°C
T4 -T1 -30°C to BOFC
Elactrical Data
Basic device:
2-wire circuit without Hart
[D' EDHﬁﬂua_rnn'!r_'vr*n
Motherboard —L250
Power supply |
control current 420 mMA . ....oovvseeeeeeeno..in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC
series connection EEx ib 11
(terminals 6+ and 7/8) only for the connection to certified intrinsically
safe circuits

Maximum values:

U = 30 W

i =100 m

Po= 1 W

affactive internal capacitance: G, = 15 nF

affactive imternal inductance: L = 0,12 mH
paga 6
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.-ln'

Schedule EG-Type Examination Certificate N° TUV 00 ATEX 1854

2-wire circuit with Hart

for GRRGo e mrrrs_saan
Motherboard 1200
Power supply /

control current 4-20 MA oo

series connection
(terminals 3+ and 7/8,
Jumper betwesn tarminals 4/5 — 6)

3/4-wire circuit with Hart

TDF EDHEEH‘*““'*’*'
Piug-in module —L200

Power supply 18-30V

(terminals 2+ and 4/5)
and

Control current 4-20 mA
{terminals 6+ and 7/8)

Power supply and the control current
circuit are galvanically separated

or have a common base point
{terminals 4/5 - 7/8)

Binary INPUL ..

Plug-in module 1200 and —1250
(terminal S and 10)

..... in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC

EEx ib lIC
only for the connection to certified intrinsically
safe circuits

Maximum values:

U =30 V
l; =100 mA
Pi; = 1 W

effective internal capacitance: G, = 30 nF
effective internal inductance: L = 0,24 mH

in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC

EEx ib IC
only for the connection to certified intrinsically
safe circuits

Maximum values:

U = 30 Vv
L, =100 mA
Fo= 1 w

effective internal capacitance: C, = 15 nF
effective internal inductance: L = 0,12 mH

jumpered or connected to a switch contact

page 3/6
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Schadule EC-Type Examination Ceriificate N® TUV 00 ATEX 1654

Options

Alarm module type 6DR4004-6A:

Binany OUIPLUTS oo in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC
EEx ib lIC

(terminals 31 and 32, only for the connection to certified intrinsically

terminals 41 and 42, safe circuils

terminals 51 and 52)
Maximum values:

U = 1585 V
safely galvanically separated I = 25 mA
from each other. P, = 64 mw

effective internal capacitance: G, = 5.2 nF
The effective internal inductance is negligibly

small.
Binary Input.....ocovirnes B in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC
(terminals 11 and 12, EEx ib lIC
tarminals 21 and 22 (jumper)) only for the connection to certified intrinsically
safe circuils
safely galvanically separated
from the binary cutputs Maximum value:
and the basic device, b = 252 V
but can also activated via
a jumper (then no galvanic The effective internal inductance and
separation from the capacitance is negiigibly small.
basic device)
SIA module type 6DR4004-6G:
Binary output (fault signalling) ........cccaweees in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia IIC
EExib IC
(terminals 31 and 32) only for the connection 1o certified intrinsicaily
safe circuits
Maximum vaiues:
U = 1558 V
i = 25 mA
F, = 64 myv
effective internal capacitance: C, = 5,2 nF
The effective internal inductance is negligibly
small.
page 4/6
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Schedule EC-Type Examination Certificate N° TUV 00 ATEX 1654

Binary output (slot initiator) ... in type of protection “Intrinsic Safsty” EExia lIC

EExibilC
(terminais 41 and 42, only for the connection to certified intrinsically
terminals 51 and 52} safe circuits

Maximum values per circuit:
U = i55 V

i = 25 mA

Pi = 64 mw

effective internal capacitance: C, = 30 nF
effective internal inductance: L, =100 pH

ly medule type 6DR4004-6.J:

For the use at temperature classes T4 —"T1 only

Power GUIDLL. ... anesssmsmisss s s in type of protection “Intrinsic Safety” EEx ia lIC

EExipiIC

{terminals 61 and 62) only for the connection to certified intrinsically
safe circuits

safely galvanically

saparated from the Maximum values:

alarm option and U = 30 V

the basic device , =100 mA
PP = 1 w

effective internal capacitance: C, = 11 nF
The effective internal inductance is negligibly
small,

Card modaule for an external Sensor (potentiometer) type C73451-A430-L8:

External potentiometer.. ... only for the connection to certified intrinsically
safe circuits
galvanically connected to
the basic device Maximum valugs:
U, 5 W
ls 3] mA
P 3 mw

effective outer capacitance: C.= 1 uF
effective outer inductance: l.= 1 mH

Nate for the erection: The plastic housing of the basic device type 6DR5™0-"*"**-*"** has to
be protected against the occurrence of hazardous electrostatic

charging.

page 5/6
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Schedule EC-Type Examination Certificate N° TUV 00 ATEX 1654

{18) Test documents are listed in the test report No.: 00Px26800.

(17) Special conditions for safe use

none

(18} Essential Health and Safety Requirements

no additional ones

page 6/6
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8.2 Deklaracja zgodnosci
- W toku -

8.3 Certyfikat FM

- W toku -

8.5 Deklaracja zgodnosci EC

SIEMENS
EG-Konformitétserklirung
EC Declaration of Conformity
No. 1076.00 — 08/00
Hersteller: Siemens AG..
Manufsctrer
Anschrifi: Ostliche Rheinbriickenstr. 50; 76187 Karlsrube .....
Address: Bundesrepublik Deuischland ............
Produki- SIPART PB2 oot s s sasm s s s am e 4SS £ 44 SRR RS 48R R R b a0
bezeichnung: 6DRS0x-RERA ...
Product 6DRS 1xoe-xdoor HART Version.
descriptian mit & = N,E... -

s bezeichnete Produld stiomt in der von s in Verlahr gebrachion Avsfitrung mii den Vorschrifien folgender Emropiischer

Richtnien ilberes

The product described above in the form as delivered is in conformity with the provisions of the following European Directives:

89/336/EWG  Richilinie des Rates zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten dber die
elektromagnetische Vertriiglichkeit {goandert durch 9 1L263EWG, 9203 /EWG, I16REWG und 935TEWG)

Coumell  Direcfive on the approximaton of the lews of the Member Sfafes melafing fo electmmagnelic compatibiify
[amandad by S126LEEC, S2INVEED, SAEREEC and S39TEED)

CE-Kennzeichnung / CE marking :  08/00

Die Konformitii mit den Richtlinien wird nachgewiesen durch die Einhaltung folgender MNormen:
Conformity fo the Directives s assuned through the application of the following sfandands:

Reftrenenattimer Ausgabedatum Referenznumner Ausgsibedaban
Rafrece rumber Edition Referance numbar Edtion
EN S0081-1 ..coiiiane MEME "33 ivciiies erresseeeseerreseeenneennnes
EM S0082-2 .. e Mirz "95
Karlsruhe........ooovor.., den J the 02.08.00.......cce......
Siemens AG -
IE;-EE Hl'l'l?i)f ] /
Entwicklung, ‘Eq‘\_ ................. {"L..«V ....... Fertigung, von Dycke..._ 4
Name, Fanktion Mame, Funktion
Name, funcion Mama, fnclion
Diese Exklarnung bescheinigh die | it den Richikinian, ist jedoch kelne Zusicherung won Eigenschafien.
Diie Sicherheilshinweise der :.a;l-sltn- Prudulldﬂumurlllu sind zu beachien.
This cecianaiion oafifies e the spacifiad dirsectives buf confains no assurance of properies. The safedy documantalion sccompanying the product ahall be
conaidered in datail
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Zalacznik

Instalacja opcji

1. Pokrywa modutu 7
2. Piyta bazowa elektroniki

21 éruhy mocujace

3. Modut Jy z przewodem paskowymn

4, Moduwt alarmowy z przewodem paskowym

7. Modul 514

7.1 $ruba specjalna

8. Kolo regulacyijne sprzegha ciernego

9. Przetacznik przefozenia

10. Pokrywa izolacyina

Rys. 8 Instalacja opcji.



Zalacznik

Potaczenia elektryczne urzadzenia podstawowego.

4 do 20 mA

il

"

F— +3 W

E/\f Pozycjoner

J’ Wejscie

X
|
|
|
|
|
|

HESSE
[=]

—_—_—

H binarne 1

GORE010-xMxxx
EORE020-xMxxx
GORE0T1-xMNxxx
BORE110-xMxxx
GORE120-xMNxxx
BORE1T11-xMNoox

HART

Komunikator

Tylko dla:

BORE110-xMxxx
BORE120-xMNxxx
BEDRETT1-xMxxx

Rys. 9 Uklad 2-przewodowy nie Ex

Strefa
bezpieczna

Strefa zagroZona 71 lub 72

4 do 20 ma

Dopuszczone
urzagdzenie lub
bariera

"

10

%> Pozycjoner
&

== |0 |Ge] =~ |h
(=]

J_ Wejscie
H | binarne1

EDR5010-xExx
ExDR5020-xExx
EDORS5011 -xExmx

Rys. 10 Uktad 2-przewodowy Ex

Instrukcja obstugi SIPART PS2
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Zalacznik

Strefa zagrozona 21 lub 22

Strefa
bezpieczna
" ——
3 . BORS5210-xExx
EEx 3 Pozycjoner BDR5220-xExxx
i ‘I’ s BDR5211-xExox
| Tj
J I [
] | | -
! 6 y
Dopuszczone I ?_] A
urzadzenie lub ] —
bariera 1 | 8
e e o
| | 10 J_ Wejscie
v E — H | binarne1
111
' |
Komunikator
HART
. T
Rys.11 Uktad 2-przewodowy Ex.
. Strefa zagrozona Z1 lub Z2
Strefa
bezpieczna
L]
EEx ' 18 do 30 ma 2 e 6DR5210-xExxx
T BORS220-xExx
M 2] Pozycjoner GDR5211-xBExoox
THE =11
) Ir | 5 |
1 L]
EEx L ~ 4 do 20 mA ! E_ . /
L 1 M A
e 1 |
J [ T 18 | v
l l 9 Wejscie
| | 10 bi 1
Dopuszczone v — a3 inarne
urzadzenie lub E
bariera T L]
: L Komunikator
HART
' T *} - Tylko dla uktadu 3-przewodowego

Rys.12 Uktad 3/4 przewodowy Ex
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Zalacznik

Potaczenia elektryczne opcji

Uy :; [/J

o Modut Jy GDRA004-8)

Rys. 13 Modut Jy, nie Ex

Strefa I Strefa zagrozona Z1 lub 22
bezpieczna '
. EEx | | I

— ] ¥ 61 E
Ui fu | o2 /J
s !
+ I Modwt by
Dopuszczone ' GORA004-6.)

urzadzenie lub ~— I
bariera .
]

Rys. 14 Modut Jy, Ex
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Zalacznik

+3V ’7

R

Modwt alarmowy
GOR4004-84
13V I
T 11 #
14,6V 12 =1 BE2
—a1 3V ’7
e El
L4 Y | 1K
ﬁ 31| |_| Alarm
32
II L4 Y | 1K
41 | ;l Wartosé
42 | T graniczna 1
" | 1K
# 24 V 51 J:l_ Wartos¢
3 graniczna 2
Rys. 15 Modut alarmowy, nie Ex.
Modut alarmowy
Dopuszczone
urzadzenie I EDR4004-64
lub bariera \
r
I | [11] #
EH 50227 | 1] /
EEx y 12 ] =1 BEZ
r

=

EEx

=

EEx

=+

EEx

Wartosd
I

Nz

182 W | 2K1

|31 ﬁD j |_| Alarm

32|+
182 W =

| 41 | 10K ;| o Wart!:réf:

42 | graniczna 1
182 W E———

ﬁ'l}'ﬁ E

Strefa bezpieczna

graniczna 2

Strefa zagroZona Z1 lub 72

Rys. 16. Modut alarmowy, Ex

Instrukcja obstugi SIPART PS2
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Zalacznik

Modut S1A

6DR4004-8G

2K1

# : ; |_| Alarm

[ | 106

Wartosc
graniczna 1

E Wartosé
I -
graniczna 2

o
2]

[&]2]
G [
I

Rys.17. Modut SIA, nie Ex.

Dopuszczone
urzadzenie Modwt S1A
lub bariera . E0R4004-80
EH 50227
7 182 V 4 2
| 31 o Alarm
EEx E ﬁh-ﬁ ;>| L\
[ ]
H 18,2 W —
. Eal :| — Wartosi
EEx | 42 | graniczna 1
ﬁ 18,2 WV — .
51 ﬁ — J WartosE
EEx 53] === graniczna 2
[ ]
Strefa bezpieczna ] Strefa zagroZona Z1 lub 72

Rys. 18. Modut SIA , Ex
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Zalacznik

Dzwignia
5
1 [
5 10
= I
80 40 &0 &0 7O a0 10 130
I I I I [
2 {
Rys. 19 1 - Dzwignia NAMUR 3 - 35 mm
2 - Dzwignia NAMUR >35 - 130 mm
Wymiary
_ h_ﬁg_p
% [ 50x4xME ) v1_

=

1.2

9.5’%9.5

™~ otief 2

B M5, & et @
= | M8,9deep 9deeRL |  ©

23 LI— T —
58

)
PRI

—_—

¥

182 lub HPT

Tir—'ﬁ |
M20 x 1,5 lubi adapter HPT

w
g ﬁ?hg
ey B
T lnu'l,‘: —f‘“14.5 T
—»f 385
¢ 885

Rys. 20 Wymiary - obudowa z tworzywa sztucznego.

Wszystkie przyacza powietrzne G1/4"
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Zalacznik

Wymiary
80
79.5
50
- 205 | |wo ¥ - 3 % G4 lubfi HPT
s tn
L =]
n = .
s o L R PeT
D el
2xME
225
58.75
B2
M4 » )
T GlebokoSE gwintow 5,5
F; I .LL-: j"b"'
~ - 5.3
95

Rys. 21 Wymiary bloku przytaczeniowego

@
tn

50 x 4 x MB
P e Ly, LT 1

T_
odetet! B
J— & N *4
Ls 9 tief t
Ny
11.2
Wsrystkie przylacza powietrzne G1/4"

4.‘:273
lub HPT

1

2]
84
20,5M4—
B

—m 2
— 50

—
-H'\‘

1
144

§

'l—182 —*

Tir_‘ ™
; M20 x 1,5 lubi adapter HPT
J #8hg L "
oyl b
0 1 = :
it TR ¢ -

,a:T‘T‘“‘M.E t

W— 96,6
—M W {35
B

Rys. 22 Wymiary dla obudowy z metalu
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Nazwa Wartosé¢ | Wartos¢
parametru | Wyswietlacz Funkcja Wartosci parametru Jedn. |[fabr. wstaw.
1.YFCT ( \IIFI"!' Typ sitownika turn ( sit. wahliwy )

tarL WAY ( sit. liniowy )
LWAY ( sit. liniowy bez
korekty sinusoidy WAY
NCS (wahl. z NCS )
-ncSt ((wahl. odwr. )
2YAGL " 2 YAE  |Znamionowy kat obrotu dia | 90° Deg. 33°
sprz. zwrotnego 33°
3.YWAY ? J YAy |Zakres skoku ( nastawa OFF
opcjonalna) Musi odpowia- | 5/10/15/20 OFF
da¢ nastawionemu prze- ( krotka dzwignia 33°)
tozeniu na sitowniku. 25/30/35 mm
Szpilke prowadnicy ustawi¢ | ( krétka dzwignia 90° )
na taka lub najblizszg 40/50/60/70/90/110/130
wiekszg wartosé ( dtuga dzwignia 90° )
4.INITA |_| ”\lll "."H Inicjalizacja noini / no / ###.# | Strt no
U ( automatycznie )
5.INITM 5 ”\“lll ',FM Inicjali;acja noini / no / ##H#.# | Strt no
( recznie )
6.SCUR o Rodzaj wyjscia analogo- 0 MA 4 MA
E JEL’[R wego 0-20 lub 4-20 mA 4 MA
7.SDIR 3L Kierunek ruchu nSE nSE
VIR W gére / w dot FALL
8.SPRA C Nastawa START zakresu 0,0-100,0 % 0,0
E JPF‘IH dzielonego
9.SPRE 9 EPRE Nastawa STOP zakresu 0,0-100,0 % 100
dzielonego
10.TSUP fﬂ TSUFI Przesuniecie w gore '(A)\l:ltfl)oo s 0
11.TSDO 14 ,TS_IT_IID Przesuniecie w dét 0-400 s 0
12.SFCT :El SFET Nastawiona funkcja: Lin. Lin
Liniowy, Statoprocentowy 1-25, 1-33, 1-50
1:25, 1:33,1:50 Odwrotny n1-25, n1-33, n1-50
statoprocentowy 1:25, 1:33, | FrEE
1:50 Swobodnie konfig.
) Sl anDn : -
122::10 '3 SI_I_I g’;)nkt zwrotny nastawy 0,0-100,0 0.0
itd. az do Wad 5% 5,0
s2.sL19  |(Praykiad) 144 % itd. do
33.SL20 95% 95,0
100% 100,0
34.DEBA 3"' EE_‘HH Strefa martwa regulatora '(A)\lflt? 100 % Auto
35.YA 35 \'IH Poczatek ograniczania wart. | 0,0 - 100,0 % 0,0
manipulowanej.
36.YE 35 \IIE Koniec ograniczania wart. | 0,0 - 100,0 % 100,0
manipulowanej.
37.YNRM 3'} ‘:’NF‘IM Standaryzacja wart. MPOS MPOS
manipulowanej: FLOW
Od drogi, od przeptywu
38.YDIR 39 \,l_'ﬂll Kierunek wart. manipulo- nSE nSE
wanej do wyswietlania: FALL
Wznoszenie, opadanie
39.YCLS 39 \,fD_E Domykame od.\./vartosm ] no, uP, do, uP do no
manipulowanej: Brak, gora,
dot, géra i dot.
40.YCDO L[E ‘,’[ﬂﬂ Wart. dla domykania, dot 0,0 -100,0 % 0,5
41.YCUP Yt ","[UP Wart. dla domykania, géra | 0,0 - 100,0 % 99,5

43




42.BINT ¥ 3 JIM T [Funkcja BI1: OFF
He Bl Dziafanie NO,  NC
Brak,
Tylko komunikat, on -on OFF
Konfiguracja bloku, bLoc1
Konf. bloku i reczna bLoc2
Zawor w pozycje gorna, uP -up
Zawor w poz. dolna, doWn -doWn
Ruch bloku. StoP -Stop
43.BIN2 ¥ INTT | Funkcja BI2: OFF
3 Bile Dziatanie NO,  NC
Brak,
Tylko komunikat, on -on OFF
Zawor w pozycje gorna, uP -up
Zawor w poz. dolna, doWn -doWn
Ruch bloku. StoP -Stop
44 AFCT? T | Funkcja alarmu: Brak OFF
LH HFL : Normalny Odwrotny
A1=min, A2=max. M NA WU EH OFF
A1=min, A2=min. N M nr N
A1=max, A2=max. NA NR nA nA
45.A1 L[S H } Thumienie dla alarmu 1 0,0 -100,0 10,0
46.A2 L’E HI‘__" Tlumienie dla alarmu 2 0,0-100,0 90,0
Ll"l L]'FET Funkcja wyjscia alarm.:
47. WECT? Normalny Odwrotny
Uszkodzenie, L -y L
Uszk. + nie autom. Ynf —4of
Uszk. + nie autom. + BI. i
( + = logiczne OR) hnflb -tnlb
L'B L.l'll' ! M Czas monitorowania dla Auto s Auto
48 " TIM komunikatu btedu 0-100
,Odchyitka regulacji”
l.[g L.'L IIM Ttumienie dla komunikatu | Auto % Auto
,Odchyika regulacji”
50. " sTRK | §f} L5 THH | Ograniczenie catki skoku | OFF OFF
1 do 1.00E9
L (LT Ograniczenie zmiany OFF OFF
s1. 1oce | § { RILH, | poren 1 do 1.00E9
L L7 [N | Ograniczenie OFF % OFF
52. 1 ZERO EE 1LEHU monitorowania stopu 0,0 -100,0
dolnego
53. " OPEN 53 L.,DFEN Ograniczenie OFF % OFF
monitorowania stopu 0,0-100,0
gornego
L L Ograniczenie OFF % OFF
54. 1 DEBA SLI LUEHH monitorowania strefy 0,0 -100,0
martwej
55.PRST 55 FJEE'T Nastawy fabryczne: no
,N0” - bez aktywac;ji Strt
Uwaga: ,Strt” - start po nacisnieciu | oCAY
Nastawy ponad 5 sek.
fabr. ,OCAY” - Komunikat po
powodujg pozytywnym wprowadzeniu
LNOINIT” nastaw fabr.
1) Przy ,turn” nie mozna ustawi¢ 33°. 5) NC = Dziatanie: styk otwarty lub poziom dolny
2) Par. nie pokazuje sie gdy 1.YFCT=turn NO = Dziatanie: Styk zamkniety lub poziom goérny
3) Punkty zwrotne pokazujg sie tylko dla 6) Normalny = Poziom gérny bez btedu
12.SFCT=FrEE Odwrotny = Poziom dolny bez btedu
4) Alternatywnie ,no” gdy inicjalizacja nie zostata 43a

zakonczona

PRZEDSTAWICIEL
HaNDLOWY

“ARMASTER" Biuro handlowe
Przedsigebiorstwo Handlowo-Ustugowe
Stanistaw Zawieja
98-200 Sieradz; ul. E. Orzeszkowej 3
NIP: 827-108-05-12

98-200 Sieradz; ul. Jana Pawta || 59
Tel. / fax (43) 822 32 36
Tel. kom. 602 373 675
www.armaster.com.pl



