Sitowniki elektryczne, jednoobrotowe Regada, wykonanie bez strefy:

=

. SP/SPR 0 (4-40 Nm) — str. 2

2. SP/SPR 0.1 (16-50 Nm) —str. 8
3. SP/SPR 1 (40-80 Nm) —str. 14
4. SP/SPR 2 (63-125 Nm) —str. 16
5. SP/SPR 2.3 (250 Nm) — str. 18

6. SP/SPR 2.4 (500 Nm) — str. 20

7. SP/SPR 3 (125-250 Nm) — str. 29
8. SP/SPR 3.4 (500 Nm) — str. 31

9. SP/SPR 3.5 (500-1000 Nm) — str. 33
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Wyposazenie standardowe:

Napigcie zasilania 230 V AC

Przytacze elektryczne na listwe zaciskowg .

2 wytaczniki potozeniowe
Przytacze mechaniczne wedtug ISO 5211
Stopien krycia IP 54

Standard equipment:

« Voltage 230 V AC
Terminal board connection
o 2 position switches

« Mechanical connection - flange 1SO 5211

« Protection code IP 54

| Kod zamoéwienia \Order code\

280. [ x [ - [x[x[x[x[x[/]x]x]

Odpornosé klimatyczna 10
\Climate resistance\

Temperatura otoczenia
\Ambient temperature\

Stopien krycia v
\Enclosure\

Wersja

_ IP54 0
S Standard \standard\ -25°C + +55°C
I IP 67 1
2

Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C IP 67 6

Przytacze elektryczne

Napiecie zasilania

Schemat podiaczenia

\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\ M
230 VAC 0
Na listwe zaciskowg 220 VAC 719, Z40 | L
\To terminal board\ 24V AC 3w
24V DC 22) 7216 Al Q]
l
Max. moment obcigzenia Czas przestawienia 34 Silnik elektryczny l
\Max. load torque\ \Operating time\ \Electric motor\
4 Nm 20 s/90° | 0]
8 Nm 40 s/90° | 1]
16 Nm 80 s/90° 1w 2
25 Nm 120 s/90° | 3]
32 Nm 160 s/90° 4
12 Nm (7 Nm) %0 15 s/90° 6
25 Nm (15 Nm) 30 30 s/90° 7]
32Nm 60 5/90° 2.75W | 8]
40 Nm 100 s/90° 9
40 Nm 130 s/90° | 5 |
25 Nm 20 s/90° 1.92 W Q

Kat roboczy
\Operating angle\

90° B
Bez ogranicznikéw mechanicznych 120° c
\ Without stop ends\ 160° D
0°< 270° (<220°) 40)41) z
Z mechanicznymi ogranicznikami 90° F
\With stop ends\ 120° G
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjéciowy Schemat pqdlqczenia v
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Potencjometryczny Pojedynczy 1x100 Q 292 B
\Potentiometer\ \Single\ 1x2000 Q F
2-przewodowo\2-wire\ 4-20mA 723 S
Bez zasilacza \ Passive \ ) 0-20mA LT
3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA 2257 \%
Elektroniczny - pradowy 0-5mA Y
\Electronic position -
transmitter\ 2-przewodowo\2-wire\ 4-20mA 7269 Q
7 zasilaczem \ Active \ * ) 0-20mA LY
3-przewodowo\3-wire\ 4-20mA 2260 w
0-5mA Z

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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[Kod zaméwienia \Order code\ 280. | x| - [ x [ x| x| x[x]/]x]x]
Przytacze mechaniczne \Mechanical connection\ AR DS RYELIE WY v
\Coupling shape\ \Dimensional drawing\

F04 11x11 A
FO3 A 9x9 P-1172 B
F04 11x11 S
FO3 B 9x9 P-1172 T
F04 C

Fo3 A 11x11 P-1173 o1
. F04 U

Kotnierz \Flange\ / ISO 5211 - ——
g F03 11x11 P-1173 v
A 14x14 P-1451/F K
FO7 14x18 P-1451/E L
8x13 P-1451/D M
14x14 P-1451/A N
FO5 11x11 P-1451/B P
C 14x18 P-1451/C R
Uchwyt \Stand\ A 11x11 E
Uchwyt + dzwignia \Stand + Lever \ 61) Eéjig‘(‘) F
Uchwyt + dzwignia + ciegto TV 160 \Stand + Lever + Pull-rod TV 160\ 6 G
Do zaworéw mieszajgcych \For mixing valves\ KOMEX P-1219 |
Do zawor6éw mieszajacych \For mixing valves\ ESBE P-1221 J

Schemat podtaczenia| v | v

Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\

\Wiring diagram\

A Roztaczanie przektadni bez sterowania recznego \Disengagement without manual control\ 70) 0| o0

B Sterowanie reczne \Manual control\ 71) - 01

C 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches 721 (2218, Z216) 0| 2

D Grzatka \Space heater\ 73) 7218, 7216 0|5

H Poztacane styki mikrowytacznikw, po uzgodnieniu z producentem R 210
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

A+C=03, B+C=04, A+D=06, B+D=07, C+D=08, A+C+D=09, B+C+D=10

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combination and code\:

Uwagi:

10) Patrz “Srodowisko robocze” nastr. 2.

22) Dotyczy zasilania 24 V DC; 25 Nm; 20 s/90°;< 90°. Kod zamowienia Q.

30) Sitownik sg samohamowne do warto$ci podanejw nawiasach.

33) Takim momentem mozna obciazy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest

réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

Odchyika czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%

w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napie¢ zasilania wynosi + 10%.

Kat roboczy < 220° dotyczy wykonania z dodatkowymi wytacznikami

sygnalizacyjnymi.

Dotycz wykonania sitownika bez nadajnika potozenia.

Dla napiecia zasilania 24 VAC/DC po uzgodnieniu z producentem.

Katroboczy 90°.

Mozna specyfikowaé tylko do momentu obcigzenia 32 Nm.

Po roztaczeniu przektadni za pomoca przetacznika umieszczonego z boku

sitownika, sitownik przestawia sie za pomoca dzwigni na zaworze (dotyczy

sitownika bez kota sterowania recznego)

71) Sitownik po roztaczeniu przektadni za pomoca przetacznika umieszczonego z
boku sitownika, steruje sie¢ za pomoca kota recznego (nie specyfikuje sie w
zamoOwieniu przetgcznika do roztaczania przektadni)

73) Grzatka nie moze by¢ specyfikowana razem z silnikiem 1W i elektronicznym
regulatorem potozenia.

34

=

40

-

41)
59)
60)
61)
70)

Notes:

10) See "Working enviroment" on page 2.

22) Valid for 24V DC only; 25 Nm; 20 s/90°;< 90°;Order code Q.

30) Actuators are selflocking up to the torque value given in brackets

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour..

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

40) Operation angle of £ 220° is valid for versions with additional positional switches
S5, S6.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

60) Operating angle 90°.

61) Loadtorque can be specified as 32 Nm only.

70) After disengagement of the gear with a button (on the side) the actuator can be
operated with a lever or with a pull-rod (it does not contain any handwheel).

71) After disengagement the actuator can be operated manually with a handwheel
placed on the upper cover (disengagement mechanism is not needed to be
specified).

73) Space heaters cannot be specified neither together with an electric motor of 1W
nor with an electronic position transmitter.
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Przylacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 12 zaciskami o przekroju przewodéw 1,5 mm?, przez
3 przepusty kablowe M16x1,5 dla $rednicy przewodéw 6 do 10,5 mm.

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskéw (12) na listwie sitownika

2. W wersji sitownika z dodatkowymi wytacznikami sygnalizacyjnymi (S5,S6)
i dodatkowo w wyprowadzonym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (B1)
obowigzuje schemat podtaczenia Z40+Z21+722, lub Z40+2218+722.

3.W wersji sitownika z 3-przewodowym przetwornikiem bez zasilacza (schemat
podtaczenia Z257) zaciski 79182 sg zwarte i podtaczone do zacisku 82.

4. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podiacza¢
przewodu uziemienia PE.

5. Inne podtaczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:

podiaczenie silnika z wytgcznikami potozeniowymi

podtaczenie wytacznikéw sygnalizacyjnych.

.podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

- 2-przewodowo bez zasilacza

Z40........ podiaczenie silnika z wytacznikami sygnalizacyjnymi dla wersji sitownika z

potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (schematy Z21+Z22)

podiaczenie sitownika z silnikiem 24V DC

.podtaczenie grzatki i dodatkowych wytacznikéw potozeniowych

podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

3-przewodowo bez zasilacza

Z260......podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269......podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
2-przewodowo z zasilaczem

Z315...... podiaczenie sitownika SPR 0 z regulatorem potozenia, zasilanie 24V DC

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
.... elektroniczny nadajnik potozenia

.. silnik jednofazowy
kondensator
X,X1,X2 listwa zaciskowa
rezystor rozruchowy
. rezystancja obciazenia
. wylacznik potozeniowy ,otwiera"
. wylacznik potozeniowy ,zamyka“
wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera"
wytacznik sygnalizacyjny ,zamyka“
. sygnat wyjsciowy
grzatka

Electric connection:

to terminal board with 12 terminals, wire cross section 1.5 mm’, via 3 cable glands
M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals.

2. For the EA version with additional position switches (S5, S6) and with
potentiometer (B1) use the wiring diagrams Z40+Z21+Z722 or Z40+Z18+222.

3. The version with a 3-wire passive electronic transmitter (wiring diagram Z257)
terminals 79 and 82 are mutually connected into one terminal marked 82.

4. The version of EAwith supply voltage of 24V AC does not require connecting of an
earthing cable PE.

5. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreementwith producer.

Legenda:

Z19........ connection of electric motor with position switches

Z21........ connection of additional position switches

Z22........connection of single potentiometer

Z23........connection of electronic position transmitter - 2 - wire, passive
Z40........connection of electric motor with position switches for the EA version with

additional

7218+722)
Z216......conection of EAwith electric motor 24 VDC
Z218......connection of space heater with additional position switches
Z257 ......connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
7260...... connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
Z269......connection of electronic position transmitter - 2 - wire, active

position switches and with potentiometer (Z21+Z22 or

Bl...... single potentiometer
B3.......... electronic position transmitter
M, MS.... 1-phase electric motor
Coir capacitor

X,X1,X2. terminal board

reducing resistor

loading resistor

.. position switch ,open*

.. position switch ,closed”
additional position switch ,open*
additional position switch ,closed”
.. output current signal

space heater
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\Valid for SP 0 with converter and SPR 0 with possitioner\
Ksztatt wpustu
\Coupling shape\
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\
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| g P-1451/A Fo5 14 | - A
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Wyposazenie standardowe:

« Napiecie zasilania 230 V AC

« Stopien krycia IP 65

Standard equipment:

« Voltage 230 V AC

« Protection code IP 65

« Przylacze elektryczne na listwe zaciskowa « Terminal board connection

« 2 wytgczniki potozeniowe « 2 position switches

o Przylacze mechaniczne wedtug 1ISO 5211 « Mechanical connection - flange ISO 5211
« Roztagczanie przektadni bez sterowania recznego « Mechanical position indicator

| Kod zamoéwienia \Order code\ 33L [ X | - [ X[ X[ X[ x[x[/[x]x]
Odpornosé klimatyczne Temperatura pracy Stopien krycia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Enclosure\
_ IP 65 0
o, S Standard \standard \ -25°C + +55°C
52 IP 67 1
22
Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C IP 67 6
Przytacze elektryczne Napiegcie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
Na listw isk 230 VAC 0
a listwe zaciskowg ——
\To terminal board\ 220 VAC Z19a L]
24V AC 3
Na konekt 230 VAC 5
a konektor .
\To connector\ 220 VAC Z19a | P
24V AC 8
Max. moment obciazenia 33 Czas przestawienia Silnik elektryczny v
\Max. load torque\ \Operating time\ \Electric motor\
16 Nm 10 5/90° 7.3W A
20 Nm (10 Nm) 30 7.3W B
20 s/90° 7.3 W C
40 s/90° 4.7 W D
32 Nm 60 s/90° 3.54 W E
80 s/90° 275 W F
120 s/90° 1w G
160 s/90° 1w H
40 s/90° 7.3 W J
60 s/90° 4.7 W K
50 Nm > 80 5/90° 354 W L
120 s/90° 275 W M
160 s/90° 1w N
Katroboczy 41 v
\Operating angle\
60° A
Bez ogranicznikéw 90° B
\Without stop ends\ 120° I
360° D
Z mechanicznymi ogranicznikami 42) 90° E
\With stop ends\
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podtaczenia |
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy R 1x100Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny ) 2x100Q K
\Double\ 2 x2000Q Z6a P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257a \
Elektroniczny - pradowy 0-5mA v
\Electronic position
transmi?ter\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260a W
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ 2-przewodowo \2-wirel i Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ P 4-20mA Z269a J v v

v
Ciag dalszy na nastepnej stronie

\Next page\



| Kod zaméwienia \Order code\ 3L [ x| - [ x[x[x[x[x[/]x]x]
|
Przylacze mechaniczne Wpust \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | 4
\Mechanical connection\ ISO Regada \D‘i’r"nyerg';gn\ \Dimensional drawing\
D-9 A 9x9 | A ]
61) L-9 L 9x9 1
Fo3 H-9 B 9x14 | B |
SL-11 C 11x11 [
H-8 B 8x13 | D |
D-11 A 11x11 | E |
Fo4 L-11 L 11x11 | 2]
Kotnierz H-11 B 11x18 F
\Flange\ SL-11 C 11x11 P-1234a | G|
(IS0 5211) SV-22 D @22 | H |
D-11 A 11x1 | 3]
L-11 L 11x11 4
D-14 A 14x14 IER
FO5 L-14 L 14x14 | 5|
SL-11 C 11x11 | K|
SV-22 D @22 L
H-14 B 14x18 | N
V-12 Vv @12 | 6 |
D-14 A 14x14 I
Konsola L-14 L 14x14 L7
\Bracket\ FO7 H-14 14x18 P-1493 | ™ ]
(IS0 5211) 8 c ax13 ]
V-16 v 216 | 8]
V-20 \ @20 9
Uchwyt + mata dzwignia \Stand + Small lever\61) P-1235a/A R
Uchwyt + mata dzwignia + ciegto TV 160 \Stand + Small lever + Pull-rod TV 160\ %9 P-1235a/A, P-0100 S
Uchwyt + duza dzwignia \Stand + Large lever\ P-1235a/B T
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ P-1235a/B, P-0210 U
Uchwyt, trzpien \Stand, Shaft\ SL-11 C 11x11 \Y%
Uchwyt, trzpien wyjéciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ SV-22 D 222 P-1235a/C [ w |
Wyposazenie dodatkowe \Additional equipment\ S Fe el v,V
\Wiring diagram\
A Roztgczanie przektadni bez sterowania recznego \Disengagement without manual control\7 - 0|0
B Sterowanie reczne \Manual control\ 7% - 0|1
C 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches Z2la 0| 2
D Grzalka z termostatem\Space heater with thermal switch\ Z4Ala 0| 3
E Grzatka bez termostatu \Space heater without thermal switch\ Z4Ala 0| 4
H Poztacane styki mikrowqugzniké\{v po uzgodr)ieniu z producentem ] B 4l 0
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kody zamdéwienia \Allowed combination and code\:
A+C=10, A+D=11, B+C=12, B+D=13, A+C+D=14, B+C+D=15, C+D=16, A+E=17, B+E=18, A+C+E=19, B+C+E=20, C+E=21

Uwagi:

10) Patrz “Srodowisko robocze” nastr. 2.

30) Sitownik sg samohamowne do wartosci podanejw nawiasach

31) Dla momentu 50 Nm nie mozna specyfikowa¢ przytacza mechanicznego
oznacznego kodami A, 1,B,C, R, S.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

41) W wersji bez nadajnika potozenia mozna nastawi¢ kat roboczy od 0° do
maksymalnego.

42) Sitownik nie posiada wytacznikbw momentowych, dlatego nie wolno
doprowadza¢ do najezdzania silnikiem na ograniczniki mechaniczne kata
obrotu, sitownik musi by¢ wytaczany wczesniej wytacznikami potozeniowymi.

61) Mozna specyfikowaé tylko do momentu obcigzenia 32 Nm.

70) Po rozigczeniu przektadni za pomocg przetgcznika umieszczonego z boku
sitownika, sitownik przestawia sie za pomoca dzwigni na zaworze (dotyczy
sitownika bez kota sterowania recznego)

71) Sitownik po roztgczeniu przektadni za pomoca przetacznika umieszczonego z
boku sitownika, steruje si¢ za pomoca kota recznego (nie specyfikuje sie¢ w
zamowieniu przetgcznika do roztaczania przektadni)

Notes:

10) See "Working enviroment" on page 2.

30) Actuators are self-locking up to the torque value stated in brackets.

31) For torque of 50 Nm mechanical connections marked A, 1, B, C, R, S cannot
be specified.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min,
or S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

41) The version without any transmitter can have its operating angle adjusted from
0° up to maximum angle.

42) Actuator does not have torque switching, therefore it must not run onto stop
ends.

61) Load torque can be specified as 32 Nm only.

70) After disengagement of the gear with a button (on the side) the actuator can be
operated with a lever or with a pull-rod (it does not contain any handwheel).

71) After disengagement the actuator can be operated manually with a handwheel
placed on the upper cover (disengagement mechanism is not needed to be
specified).
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Przylacze elektryczne:

na listwe zaciskowa z 23 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mmz, przez
3 przepusty kablowe: 2xM16x1,5 dla $rednicy przewodéw 6 do 10,5 mm i
1xM20x1,5 dla $rednicy przewodéw 8 do 14,5 mm.

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane ilo$cig zaciskow (23) na listwie sitownika

2. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podiacza¢
przewodu uziemienia PE.

3. Inne podtaczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:
Z5a........ podiaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a........podtaczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
2-przewodowo bez zasilacza

Z19a......podtaczenie silnika z wytacznikami potozeniowymi

Z21a......podtaczenie wytgcznikéw sygnalizacyjnych

Z41a......podtaczenie grzatki z wytacznikiem termicznym

Z257a....podtaczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo bez zasilacza
Z260a....podtaczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a....podtaczenie elektr. nadajnika potozenia 3-przewodowo z zasilaczem

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
. podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
. elektroniczny nadajnik potozenia

. wytacznik potozeniowy ,otwiera"

. wylacznik potozeniowy ,zamyka*

. wylacznik sygnalizacyjny ,otwiera*

. wytacznik sygnalizacyjny ,zamyka“

. silnik jednofazowy

. kondensator

. grzatka

wytgcznik termiczny grzatki

.sygnat wyjsciowy

. rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

listwa zaciskowa

Electric connection:

to terminal board with 23 terminals, wire cross section 2.5 mm’, via 3 cable glands:
2x M16x1.5 for cable diameter 6 to 10.5 mm and 1x M20x1.5 for cable diameter 8 to
14.5mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 23 terminals.

2. The version of EA with supply voltage of 24V AC does not require connecting of
an earthing cable PE.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:
Z5a........ connection of single potentiometer
Z6a........connection of double potentiometer

Z10a......connection of of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
Z19a......connection of electric motor with position switches

Z21a......connection of additional position switches

Z41a......connection of space heater with the thermal switch

...connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
...connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
...connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire, active

single potentiometer

double potentiometer

CPT or electronic position transmitter
.. position switch ,open*

.. position switch ,closed"

additional position switch ,open"
additional position switch ,closed"
1-phase electric motor

capacitor

space heater

space heater's thermal switch - not valid for this version EA
.. output current signal

.. reducing resistor

loading resistor

X, X2..... terminal board
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Wyposazenie standardowe:
« Napiecie zasilania 230 V AC

S

o Przylacze elektryczne na listwe zaciskowg .

« 2 wytgczniki momentowe
« 2 wytgczniki potozeniowe
« 2 wytgczniki sygnalizacyjne

« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu .

« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211 .

« Optyczny wskaznik potozenia
« Sterowanie reczne
« Stopien krycia IP 67

tandard equipment:
Voltage 230 V AC
Terminal board connection
2 torque switches

2 position switches

2 sygnalling switches
Mechanical stop ends

Mechanical connection - flange ISO 5211

Mechanical position indicator
Manual control
Protection code IP 67

281 [ x| -[x[x|x[x|x[/][x]x]

| Kod zaméwienia \Order code\
Odpornos¢ klimatyczna 10 Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C = +55°C 1
_ Chtodna \cold \ -40°C + +40°C 3
® <
- O
P Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna universal\ -50°C + +40°C 8
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
+ L
220 VAC Z1a +Z11a L
Na listwe zaciskowg 3x400 VAC Z78a +Z12a 9 9
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a+2Z12a 8 M
24 VAC Z348b 3
24V DC 7344 A
230 VAC 5
Z1la+Z11 |~
220 VAC arelia B
Na konektor 2" 3x400 V AC Z78a+Z12a 8 7
\To connector\ 3x380 VAC Z78a +Z12a ® R
24 VAC Z348b 8
24V DC 2344 c
i Max. moment 230V, 220 VAC 3x380, 3x400 V AC, (24 V AC/DC)
Moment wytaczajacy iosani TS P P v
\Switching/off torque\ obciazenia 33) |Czas przestawienia| Silnik elektryczny | Czas przestawienia |Silnik elektryczny
\Max. load torque\ \Operating time\ | \Electric motor\ | \Operating time\ 34)| \Electric motor\
46 Nm 40 Nm 10 s/90° 10 s/90° 15W 0
90 Nm 80 Nm 20 s/90° 15W 20 s/90° (20 W) 1
90 Nm 80 Nm 40 s/90° 40 s/90° 2
72 Nm 63 Nm 80 s/90° 4 W - - 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z ogranicznikami mechanicznymi 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw mechanicznych 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
Z

>(0°< 360° 4"

v

Ciag dalszy na nastepnej stronie

v v

\Next page\
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| Kod zaméwienia \Order code\ 281. [ x[ - [ x[x]x[x[x[/[x]x]

Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podtaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojgdynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny ) 2x100Q 762 | K |
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA | T |
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a \Y;
Elektroniczr)y - pr_alldowy 0-5mA Y]
\Ele;ggglrﬁig(éf\ltlon 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
Z zasilaczem® 0-20mA | U]
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a | W |
0-5mA Z
Bez zasilacza \ Passive \ . Z10a |
F:rg%grw\y Z zasilaczem \ Active \59) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przytacze mechaniczne Ksztatt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ ISO Regada \D\i’;ye”r:':i‘;n\ \Dimensional drawing\
D-14 AO1 A
14 BO1 144 B |
H-14 CO1 14x22 | ¢ |
V-20 DO1 @20 6 D |
D-17 A02 E
L17 B02 a7 F |
H-11 co2 11x18 G|
D-11 A05 11541 | H |
Kotnierz\Flange\ - ISO 5211 FO5/FO7 L-11 B05 Ej 12‘2 i
H-8 CO03 8x13 N
V-17 D04 217 @ P
D-16 A06 R
L-16 B06 16x16 B
H-10 c10 10x16 7]
V-18 D09 218 [ U]
V-30 D10 @30 &9 v ]
- - @8 &) W]
H-17 Co4 17x25 | Z |
Uchwyt, trzpien wyj$ciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ EO01 @22 J
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Leven - - P'“S_zd;'g 25 I
Uchwyt + DZwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L |
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczenia \Wiring diagrams\ v |+
\Additional equipment\ 230 VAC 3x400 VAC 24V AC 24V DC
A 2 wylgczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches Z11a Z12a Z348b 7344 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a Z348b 7344 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z270 Z90a 7481 7448 0]7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a Z348b 7344 115
H Poztacane styki mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi: Notes:

8) Dla wersji z dodatkowymi wytgcznikami sygnalizacyjnymi mozna specyfikowaé 8) Forthe EAversion with additional position switches and double potentiometer
podwaojny potencjometryczny nadajnik potozenia ale bez grzatki. space heater cannot be specified.

10) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2. 10) See "Working environment" on page 2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C. 21) The version with connectorin-40°C only.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. request.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, 33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
lub S4-25%, 6-90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia. torque multiplied by 0.8.

34) Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30% 34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%. depending onload. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Dotyczy wersjibez nadajnika potozenia . 41) Valid for version without transmitter only.

59) Dlanapiecia zasilania 24 VAC/DC po uzgodnieniu z producentem. 59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with

62) Otwoér przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym producer.
(bez wymiennej wktadki) 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Otwodr pod wymienng wktadke. 63) Bore for replaceableinsert.

64) Wymienna wktadka z otworem & 8. 64) Replaceable insertwith bore & 8.

Patrz str. 34, 35 \See pages 34, 35\

Przytacze elektryczne: Electric connection:

na listwe zaciskowq z 24 zaciskami o przekroju przewodéw 1,5 mmz, przez to terminal board with 24 terminals, wire cross section 1.5 mm’ , via 2 cable glands
2 przepusty kablowe M20x1,5 dla $rednicy przewoddéw 8 do 14,5 mm. M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm.



Wyposazenie standardowe:
« Napiecie zasilania 230 V AC

o Przylacze elektryczne na listwe zaciskowg
« 2 wytgczniki momentowe

« 2 wytgczniki potozeniowe

« 2 wytgczniki sygnalizacyjne
« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu « Mechanical stop ends

« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211
« Optyczny wskaznik potozenia
« Sterowanie reczne

« Stopien krycia IP 67

Standard equipment:

« Voltage 230 VAC

« Terminal board connection
« 2 torque switches

« 2 position switches

« 2 sygnalling switches

« Mechanical position indicator
« Manual control
« Protection code IP 67

[ Kod zaméwienia \Order code\ 282. | x| - | x| x| x| x|x]|/]|x][x]
Odpornos¢ klimatyczna 10 Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C = +55°C 1
_ Chtodna \cold \ -40°C + +40°C 3
S5
S Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
22
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna universal\ -50°C + +40°C 8
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
+ LY ]
220V AC Z1a+Z11a L
Na listwe zaciskowa 3x400 VAC Z78a+2712a ® 9
\To terminal board\ 3x400 VAC %® Z303 +Z12a 8) 2
3x380 VAC Z78a+Z12a ® M
3x380 VAC 2® 7303 + Z12a ® N
24 VAC Z507 3
24V DC 7503 A
230 VAC S
+ L2
220V AC Zla+Z1a P
3x400 VAC Z78a +Z12a ® 7
Na konektor 2" 3x400 VAC %) 7303 + Z12a 8) 6
\To connector\ 3x380 VAC Z78a +Z12a ® R
3x380 VAC 28) Z303 + Z12a ® S
24V DC 7503 C
24 VAC 7507 8
33) 230V, 220 VAC 3x380, 3x400 V AC, 24 V AC/DC
Moment wyltaczajacy (v _m_omgnt . . . . v
\Switching/off torque\ obcigzenia Czas przestawienia| Silnik elektryczny |Czas przestawienia |Silnik elektryczny
\Max. load torque\ \Operating time\ | \Electric motor\ | \Operating time\ 34| \Electric motor\
72 Nm 63 Nm 5s/90° 5 s/90° 0
10 8/90° 60 W 10 $/90° %iv\\/’* ow | 1
20 s/90° 20 s/90° 3x400 VAC| 2
145N 125N AC/DC o
m m 40 5/90° oW 40 s/90° 3
80 s/90° - - - 4
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z ogranicznikami mechanicznymi 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0°< 360° 4 Z
v v v v
Cigg dalszy na nastgpnej stronie

\Next page\



| Kod zaméwienia \Order code\ 282. | x| - | x| x| x| x| x|/ |x]x]
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia }
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojgdynczy _ 1x100 Q 75a | B |
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny ) 2x100 Q 762 | K |
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA | T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257a \
Ele\llétlror:iczny - pr%dowy 0-5mA vy |
eggggﬁing\l on 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
Z zasilaczem® 0-20mA | U |
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA 7260a | W |
0-5mA z
Bez zasilacza \ Passive \ Z10a |
F:rg%grw\y Z zasilaczem \ Active \59) 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ ISO Regada \D‘i’r\:";':'s?;n\ \Dimensional drawing\
D-17 A02 A
17 B02 17t B |
H-17 Co4 17x25 =
v-28 D05 228 @ D |
H-11 C02 11x18 | N |
D-16 A06 16x16 | R |
. L-16 B06 P-1147 S
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 FO5/F07 D4 01 P-1222 =
L14 BO 14x14 F |
H-14 Co1 14x22 | G|
V-22 D02 @22 %2) | H |
V-30 D10 @30 %) | V]
- - a8 64) \
H-13 C05 13x19 [z ]
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, pioro \Stand, Output shaft, Key\ E02 @25 J
Uchwyt + D2wignia \Stand + Leven - - P'”g_zd;'g 25 K]
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ v |4
\Additional equipment\ 230 VAC 3x400 VAC 24VAC 24V DC
A 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches Z11a Z12a 7507 7503 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a Z507 Z503 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z270 Z90a, Z304 Z509 Z505 0] 7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a 7507 7503 115
H Poztacane styki mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18
Uwagi: Notes: . ] 3 3 . )
8) Dla wersji z dodatkowymi wylacznikami sygnalizacyjnymi mozna specyfikowaé 8) For the EA version with additional position switches a double potentiometer
podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia ale bez grzatki. cannot be specified.

10)
21)

Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2.

Wersja z przytagczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%
w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.
Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .

Dla napigcia zasilania 24 VAC/DC po uzgodnieniu z producentem.

Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym

(bez wymiennej wktadki)

Otwor pod wymienng wktadke.

Wymienna wktadka z otworem & 8.

34

=

41)
59)
62)

63)
64)

10) See "Working environment" on page 2.

21) The version with connectorin-40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
request.

28) Version with reverse contacts.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending onload. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Bore for replaceableinsert.

64) Replaceableinsert with bore @ 8.

Patrz str. 34, 35 \See pages 34, 35\

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodoéw 1,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe M20x1,5 dla $rednicy przewodéw 8 do 14,5 mm.

Electric connection:

to terminal board with 24 terminals, wire cross section 2.5 mm2 , via 2 cable glands

M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm.



Wyposazenie standardowe:
« Napiecie zasilania 230 V AC

o Przylacze elektryczne na listwe zaciskowg

« 2 wytgczniki momentowe

« 2 wytgczniki potozeniowe

« 2 wytgczniki sygnalizacyjne

« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu

« Optyczny wskaznik potozenia
« Sterowanie reczne
« Stopien krycia IP 67

Standard equipment:

« Voltage 230 VAC

« 2 torque switches
« 2 position switches

« Terminal board connection

« 2 sygnalling switches
« Mechanical stop ends
« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211

« Mechanical position indicator

« Manual control
« Protection code IP

67

[Kod zaméwienia \Order code\ 283 | x| - [ x| x[x|x|x]|/]|x]|x]
Odpornos¢ klimatyczna 10) Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C = +55°C 1
_ Chtadna \cold \ -40°C + +40°C 3
S5
S Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna \universal\ -50°C + +40°C 8
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
+ LY
220V AC Z1a+Z11a L
3x400 V AC Z78a+Z12a ® 9
Na listwe zaciskowq 3x400 VAC ¥ Z303 + Z12a 8) 2
\To terminal board\ 3x380 V AC 778a + Z12a © M
3x380 VAC 2® 7303+ Z12a ¥ N
24 VAC Z507 3
24V DC 7503 A
230 VAC 5
Zla+Z11
220 VAC areiia P
3x400 VAC Z78a+Z12a ® 7
Na konektor 2" 3x400 VAC %) 7303 + Z12a 8) 6
\To connector\ 3x380 VAC Z78a +Z12a ® R
3x380 VAC 28 Z303 +Z12a ® S
24V DC 7503 C
24 VAC 7507 8
) Max. moment 33) 230V, 220 VAC 3x380, 3x400 VAC, 24V AC/DC
Moment wytaczajacy I . . v
itohi obcigzenia Czas przestawienia | Silnik elektryczny | Czas przestawienia|Silnik elektryczn:
\Switching/off torque\ Max. | = . yczny -ora ryczny
\Max. load torque\ \Operating time\ \Electric motor\ | \Operating time\ | \Electric motor\
20 s/90° 60 W 20 s/90° 65 W, oW 0
40 s/90° 40 s/90° 24V 1
290 N 250 N 3x400 VAC—]
m m 80 /90° oW 80s/90° | ACIDC 2
160 s/90° - - - 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z ogranicznikami mechanicznymi 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
>0°< 360° 4 Z

v v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\



| Kod zaméwienia \Order code\ 283. [ x[ - [ x[x[x[x[x[/[x]x]
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia }
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy 1x100 @ 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny 2x100 Q 76a K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257a \
Elektroniczny - pradowy 0-5mA Y
\Electroni iti
eg;gglrﬁing\l on 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem % 0-20mA ]
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA 7260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ g o Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \59 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | v
\Mechanical connection\ ISO Regada \D‘i’r\:";':'s?;n\ \Dimensional drawing\
D-22 A03 62) A
L-22 B03 22x22 B
H-13 C05 13x19 52 N
D-17 A02 62) E
_ FO7/F10 17 B02 i F
Kofnierz \Flange\ - ISO 5211 HA7 co4 17x25 P-1147 G|
P-1222 —
V-28 D05 @28 52 H
- - - 65 M
V-45.4 D07 @45.4 %) \Y
F10 H-22 C06 22x3262) C
V-42 D06 @42 52 D
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ EO3 @40 J
Zwigni - N P-1395, P-1412 1
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-1413/A K
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 40-1/20 \Stand + Lever + Pull-rod TV 40-1/20\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ v | v
\Additional equipment\ 230 VAC 3x400 VAC 24VAC 24V DC
A 2 wylgczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches Z11a Z12a 7507 7503 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a 7507 7503 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z270 Z90a, Z304 Z509 Z505 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a 7507 7503 115
H Poztacane styki mikrowytacznikdéw po uzgodnieniu z producentem\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:

8) Dla wersji z dodatkowymi wytgcznikami sygnalizacyjnymi mozna specyfikowac
podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia ale bez grzatki.

10) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2.

21) Wersja z przytagczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest

réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%

w zalezno$ci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.

41) Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia .

59) Dla napiecia zasilania 24 VAC/DC po uzgodnieniu z producentem.

62) Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym
(bez wymiennej wktadki)

63) Otwor pod wymienng wkiadke.

65) Wymienna wktadka. Ksztatt otworu przytaczeniowego zgodny z
Zamowieniem.

34
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Notes:
8) For the EA version with additional position switches a double potentiometer
cannot be specified.

10) See "Working environment" on page 2.

21) The version with connectorin-40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
request.

28) Version with reverse contacts.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Bore for replaceableinsert.

65) Replaceable insert. Profile of connecting part hole on request.

Patrz str. 34, 35 \See pages 34, 35\

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodoéw 1,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe M20x1,5 dla $rednicy przewodéw 8 do 14,5 mm.

Electric connection:

to terminal board with 24 terminals, wire cross section 2.5 mm’ , via 2 cable glands
M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm.



Wyposazenie standardowe:
« Napiecie zasilania 230 V AC

o Przylacze elektryczne na listwe zaciskowg

« 2 wytgczniki momentowe
« 2 wytgczniki potozeniowe
« 2 wytgczniki sygnalizacyjne

« Optyczny wskaznik potozenia
« Sterowanie reczne
« Stopien krycia IP 67

Standard equipment:
« Voltage 230 VAC

« 2 torque switches
« 2 position switches

« 2 sygnalling switches
« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu « Mechanical stop ends
« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. 1ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211

« Terminal board connection

« Mechanical position indicator

« Manual control

« Protection code IP 67

[ Kod zaméwienia \Order code\ 284. | x| - | x| x| x| x|x|/]|x][x]
Odpornos¢ klimatyczna 10) Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C = +55°C 1
_ Chtadna \cold \ -40°C + +40°C 3
¥
S Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna \universal\ -50°C + +40°C 8
Przytacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia &
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230 VAC 0
+ LY
220V AC Z1a+Z11a L
3x400 V AC Z78a+Z12a ® 9
Na listwe zaciskowq 3x400 VAC ¥ Z303 + Z12a 8) 2
\To terminal board\ 3x380 V AC 778a + Z12a © M
3x380 VAC 2® 7303+ Z12a ¥ N
24 VAC Z507 3
24V DC Z503 A
230 VAC 5
+ L9 |
220V AC Zla+Z1a P
’1 3x400 VAC Z78a+Z12a ® 7
Na konektor ) 3x400 VAC 29 7303 + Z12a 8) 6
\To connector\ 3x380 VAC Z78a +Z12a ® R
3x380 VAC 28 Z303 +Z12a ® S
24V DC 7503 C
24 VAC 7507 8
. Max. moment 33) 230V,220 VAC 3x380, 3x400 V AC, 24V AC/DC
Moment wytaczajacy obciazenia T o T e v
\Switching/off torque\ - Czas przgstav_wenla Silnik elektryczny |Czas pn(_estavylenla Silnik elektryczny
ax. load torque\ \Operating time\ \Electric motor\ | \Operating time\ | \Electric motor\
40 s/90° 60 W 40 s/90° 65 W, W 0
575 Nm 500 Nm 80 s/90° 80 s/90° AC/DC |3x400VAC| 1
160 s/90° 20 W - - - 2
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z ogranicznikami mechanicznymi 90° B
\With stop ends\ 120° c
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikow 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
Z

>0°< 360° 41

v v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\



[Kod zaméwienia \Order code\ 284. | x| - [ x| x| x| x[x]|/|x]x]
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podiaczenia }
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy - 1x100 Q Z5a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwojny R 2x100 Q 76a K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257a \
Elektroniczny - pragdowy 0-5mA Y
\Electroni iti
eg;gglrﬁing\l on . 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
Z zasilaczem > 0-20mA u
\ Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4 -20 mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ g o Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \59 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 7269a J
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy | +
\Mechanical connection\ ISO Regada \D‘i’r\:";':'s?;n\ \Dimensional drawing\
D-27 A04 27%07 62) A
L-27 B04 B
H-27 C08 27x485? C
V-50 D08 @50 62) D
o - il 3
) - P-1147
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 F10/F12 —
9 o H-22 C06 22x3252) P-1222 G
V-42 D06 @42 H
N N ~ 65) M
H-16 C07 16x2262) N
H-19 C09 19x28 62) P
V-45.4 D07 ©45.463) V
Uchwyt, trzpien wyjsciowy, piéro \Stand, Output shaft, Key\ E04 250 J
wigni C N P-1395, P-1412 —
Uchwyt + Dzwignia \Stand + Lever\ P-1413/B K
Uchwyt + DZwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ &L
\Additional equipment\ 230 VAC 3x400 VAC 24V AC 24V DC
A 2 wylgczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches Z11a Z12a 7507 Z503 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z1a Z78a Z507 Z503 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ 7270 Z90a, 2304 7509 7505 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z1a Z78a Z507 Z503 115
H Poztacane styki mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje i kody zamoéwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18
Uwagi: ) ) o o ] ] Notes:
8) Dla wersji z dodatkowymi wytgcznikami sygnalizacyjnymi mozna specyfikowac 8) For the EA version with additional position switches a double potentiometer
podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia ale bez grzatki. cannot be specified.

10) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest

réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

Odchytka czasu przestawienia dla zasilania DC wynosi -50% do +30%

w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napig¢ zasilania wynosi + 10%.

41) Dotyczy wersjibez nadajnika potozenia .

59) Dla napigcia zasilania 24 VAC/DC po uzgodnieniu z producentem.

62) Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym
(bez wymiennej wktadki)

63) Otwor pod wymienng wkiadke.

65) Wymienna wktadka. Ksztatt otworu przytgczeniowego zgodny z
zamowieniem.
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10) See "Working environment" on page 2.

21) The version with connectorin-40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
request.

28) Version with reverse contacts.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviationis + 10%.

41) Valid for version without transmitter only.

59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
producer.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Borefor replaceable insert.

65) Replaceable insert. Profile of hole in connecting part on request.

Patrz str. 34, 35 \See pages 34, 35\

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodoéw 1,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe M20x1,5 dla $rednicy przewodéw 8 do 14,5 mm.

Electric connection:

to terminal board with 24 terminals, wire cross section 2.5 mm2 , via 2 cable glands
M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm.
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Uwagi:
1. Podtgczenie jest limitowane il

os$cig zaciskow (24) nalistwie sitownika

2. Silniki elektryczne sg standardowo wyposazone o ochrong termiczna.
3. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podtaczac

przewodu uziemienia PE.

4. Inne podigczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po

uzgodnieniu z producentem.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals .

2.
3.
earthing cable PE.
4.
agreement with producer.

Electric motors are equipped with thermal protection as standard.
The version of EAwith supply voltage of 24V AC does not require connecting of an

Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
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Legenda:

Zla.......... podtaczenie silnika 1-fazowego

Z5a.... podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6Ba........... podtaczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z10a......... podtaczenie elektronicznego pradowego lub pojemnosciowego

nadajnika potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

podtaczenie wytacznikéw potozeniowych z silnikiem 1-fazowym

podtaczenie wytacznikdow potozeniowych z silnikiem 3-fazowym

podtaczenie silnika 3 -fazowego

podtaczenie silnika 3 -fazowego ze sterowaniem lokalnym

podiaczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia

3-przewodowo bez zasilacza

Z260a....... podtaczenie elektronicznego pragdowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269a....... podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia lub
pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z270......... podtaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym
Z303 podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi
Z304......... podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i

sterowaniem lokalnym

podtaczenie sitownika z silnikiem 24V DC.

podtaczenie sitownika z silnikiem 24V AC.

podtaczenie sitownika z silnikiem 24V DC i sterowaniem lokalnym.

podtaczenie sitownika z silnikiem 24V AC i sterowaniem lokalnym.

podtaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24DC.

podtaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24DC i

sterowaniem lokalnym.

Z507......... podtaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24AC.

Z509......... podtaczenie sitownika SP 2, SP 2.3, SP 2.4 z silnikiem 24AC i
sterowaniem lokalnym.

B1. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2. podwdjny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3. pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
S1. wytgcznik momentowy ,otwiera®

S2. wylacznik momentowy ,zamyka"“

S3. wylacznik potozeniowy ,otwiera“

S4. wytacznik potozeniowy ,zamyka“

S5. wylacznik sygnalizacyjny ,otwiera"

S6... wytacznik sygnalizacyjny ,zamyka“

M.... silnik elektryczny

C. kondensator rozruchowy

Yoo elektromechaniczny hamulec silnika

E1. grzatka

F1.. ochrona termiczna silnika

F2... wylacznik termiczny grzatki

X.. listwa zaciskowa

I... sygnat wyjsciowy

H1 .. sygnalizacja koncowego potozenia ,otwarte"

H2. sygnalizacja koncowego potozenia ,zamknigte”
H3. sygnalizacja rezimu ,sterowanie lokalne"

SA1 ... przetacznik obrotowy z kluczem ,zdalne - O - lokalne* sterowanie
przefacznik obrotowy ,,otwérz - stop - zamknij*
. rezystancja rozruchowa
R, ...rezystancja obcigzenia
M1, KM2 styczniki rewersyjne

Legend:
Z1a..cenne connection of 1-phase electric motor

Z5a. ..connection of single potentiometer

Z6a. ..connection of double potentiometer

Z10a ..connection of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
Z11a ..connection of position switches for 1-phase electric motor

Z12a ..connection of position switches for 3-phase electric motor

Z78a......... connection of 3-phase electric motor

Z90a......... connection of 3-phase electric motor with local controls
Z257a.......connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive

Z260a....... connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
Z269a....... connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active

Z270......... connection of 1-phase electric motor with local controls
Z303 ..connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors
Z304......... connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors and with

local controls
Z344......... conection of SP 1 with electric motor 24 V DC
..conection of SP 1with electric motor 24 VV AC1
..conection of SP 1 with electric motor 24 VV AC with local controls
Z448......... conection of SP 1 with electric motor 24 V DC with local controls
Z503......... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V DC
Z505......... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 VV DC with
local controls
Z507 ......... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 V AC
Z509......... conection of SP 2, SP 2.3, SP 2.4 with electric motor 24 VV AC with local
controls

..single potentiometer

..double potentiometer

..CPT or electronic position transmitter
..torque switch ,open*

..torque switch ,closed”

..position switch ,open”

..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"
..electric motor

..space heater

..motor's thermal protection

..space heater's thermal switch
..terminal board

..output current signal

..indication of ,open* limit position
..indication of ,closed" limit position
..indication of ,electric local control”
..rotary switch with key ,remote - 0 - electric local” control
..rotary switch ,opening - stop - closing"
..reducing resistor

loading resistor

reverse contactor
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\

Typ \Type\ | A B B1 Cc D E F J L M P Vv
_ 98 | 248 276

SP1 102 | 213 | 229 183 170* | 320* 13 290* 90 | 160 | 140

P2 —— 123 | 297 L 326 |0

SP 2.3 104 | 260 | 267 | 112 | 232 203* | 377 19 351* 125 | 210 | 190

SP 2.4 127 22 150

* dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym \valid for version with a connector

Wymiary kotnierzy przytgczeniowych \Flange dimensions

OTWARTE
OPEN -

-

A-A A
4&? -
! nA( é
= =] Wil
46
oM

=

Typ\ype\ | 6 | H | R | R1 | s | s1 | T | 71 |Wielkos¢ kotnierza
\Flange size\
SP1 40 37 16 12 70 50 M8 | M6 FO7/F05
SP 2 40 49 16 12 70 50 M8 | M6 F07/F05
SP 2.3 55 56 20 16 102 | 70 | M10 | M8 F10/F07
SP 2.4 65 71 24 20 125 | 102 | M12 | M10 F12/F10 A
I ZAMKNIETE
CLOSE
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) V-30 (D10)
ou
<>\)
l L
|
I -
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
59 Regesh \Dimension\ e RegeEh \Dimension\ e Regee \Dimension\ Be IRegees \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx ) H-xx Cxx U \ V-xx Dxx W Y4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 CO01 14 22 V-20 D01 20.0 225 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 1" 18 V-22 D02 22.0 24.5 6.0
D-22 A03 22 L-22 B03 22 H-8 CO03 8 13 V-32.2 D03 322 35 6.5
D-27 A04 27 L-27 B04 27 H-17 C04 17 25 V17 D04 17.0 19.5 6.0
D-11 A05 1 L-11 B05 1 H-13 C05 13 19 V-28 D05 28.0 30.9 8.0
D-16 A06 16 L-16 B06 16 H-22 Co06 22 32 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
H-16 Cco7 16 22 V-45.4 D07 454 48.8 10.0
H-27 Co08 27 48 V-50 D08 50.0 53.5 14.0
H-19 C09 19 28 V-18 D09 18.0 20.5 6.0
H-10 C10 10 16 V-30 D10 30.0 32.5 8.0

P - 1147
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Ksztalt wypustu \Coupling shape\
Exx _
vt z Un9 28
3 38
-3 a<c
= [72]
E H s u v z Y Y1 fo
3 = £
H .o — B '2. E g_
3
¥ O
S -
v ¥ SP 1 245 | 22 6 28 25 2 2 E01
i SP 2 279 | 25 8 35 28 2 2 E02
Wymiary podstawowe \Main dimensions\

Typ \Type\ A B | c | oD E|E1| F | F|FfR|c|w]|J K L | M| N P R | T
SP1 123 | 233 | 50 | 183 | 160 | 169 32?:5(?, 169 324753 12 | 20 | 13 | 140 2297(?, 130 | 80 | 160 | 10 | 105
sP2 132 | 288 | 58 | 232 | 200 | 194 | 323 | 194 | - | 30 | 28 | 17 | 190 | 325 | 160 | 90 | 210 | 11 | 126
* dotyczy wykonania z przytgczem konektorowym \valid for version with a connector
Wersja ze sterowaniem lokalnym Wersja ze sterowaniem lokalnym ETE
\Version with electric local control\ \Version with electric local control\ 2 oSED
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Wymiary podstawowe \Main dimensions\
Typ \Type\ c E F F2 G G1 H w K L M N 5 T \ z
297 | 273 326
SP23 135 | 160 | 70u | Susx | 35 | 80 | 273 | 532 | 190 | 525 | 170 | 120 | 20 | 13 | 56 | 25
SP24 200 | 220 | 27, 60 | 120 | 278 | 593 | 190 | 320 | 228 | 170 | 25 | 17 | 80 | 30 P - 1395
* dotyczy wykonania z przytagczem konektorowym \valid for version with a connector
Sitownik SP 2.3 i SP 2.4 z dzwignig i sterwaniem lokalnym
\Version SP 2.3, SP 2.4 with lever and local controls\
L
E
T
194 P-1412




Rurka nie jest przedmiotem dostawy

L int .
SWy gwin Tube is not aricle of supplz Prawy gwint
| Leftthread = Rightt thread
e} s
|3y
~ ' — - —-+-—{—-—-—- £
ot—mamwm—m—— Jg—__  :: ___ _ _ _
- J. 07 |
Spawane
hEid 80 Welded 80 B UEEU
< 67 max. 2750 67
P-1413/B SP 2.4 TV 50-1/25 28 Min.30 25
P-1413/A SP2.3 TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ Typ ciegta A B D
\Version\ \Type\ \Pull-rod version\
Wersja sitownka SP 2.3 i SP 2.4 z uchwytem i wolnym watkiem
\Wersion SP 2.3, SP 2.4 with stand and naked shaft\
Ksztalt wypustu \Coupling shape\
Exx _
S O
Y1 7 Uh9 _ ? <
g &5
= = H S u v z Y Y1 s =2
______ ™ - g 55
W 3 3
X0
LS
L [ SP23 431 | 40 12 | 66 | 56 4 7 E03
SP24 53.8 50 16 82 70 4 7 E04

P-1413



Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

« Napiecie zasilania 3x400 V AC « Voltage 3x400 V AC
« Przylacze elektryczne na listwe zaciskowa « Terminal board connection
o 2 wytgczniki momentowe « 2 torque switches
o 2 wytgczniki potozeniowe « 2 position switches
« 2 wytgczniki sygnalizacyjne « 2 sygnalling switches
« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu « Mechanical stop ends
« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211
« Optyczny wskaznik potozenia « Mechanical position indicator
« Sterowanie reczne « Manual control
« Stopien krycia IP 67 « Protection code IP 67
[Kod zaméwienia \Order code\ 323 [ x| - [ x [ x| x|x[x[/[x]x]
Odpornosé klimatyczna 10 Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C + +55°C 1
_ Chtodna \cold \ -40°C + +40°C 3
© <
&S
g @ Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna universal\ -50°C + +40°C 8
Przykacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podiaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
3x400 VAC Z78a+2383 9
) ) 28)
Na listwe zaciskowa 3x400 VAC Z303+2383 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a+7383 M
3x380 VAC % 7303+2383 N
3x400 VAC Z78a+2383 7
Na konektor 2 3x400 V AC 29) Z303+2383 6
\To connecton\ 3x380 VAC Z78a+2383 R
3x380 V AC % 7303+7383 S
Max. ,’"Pm?”t Moment wylaczajacy Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 V, 50Hz !
obciazenia %9 | \syitching/off torque\ \Operating time\ Moc Obroty Prad 9
\Max. load torque\ \Power\ \Speed\ \Current\
125 Nm 150 Nm 5 s/90° 0
180 W in’ 0.6A —
10 s/90° 2650 min 1
250 Nm 300 Nm 20 s/90° 2
90 W in’? 0.35A 1
20 5/190° 2 740 min 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
L . ) 90° B
Z ogranicznikami mechanicznymi 120° C
\With stop ends\
160° D
60° K
90° L
Bez ograni_cznikéw mechanicznych 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0°< 360° 4V z

v A4 v v
Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\



[ Kod zaméwienia \Order code\ 323 | x| - I x| x| x|Ix|x[/]x]x]

Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjéciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Poje_dynczy B 1x100Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100 Q K
- Z6a ]
\Double\ 2 x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a v
Elektroniczny - pradowy 0-5mA Y
\Electronic position -
transmitten\ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ i . i Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przqucze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling Shape\ Rysunek Wymiarowy &L
\Mechanical connection\ ISO Regada \Dm;";';‘gn\ \Dimensional drawing\
D-22 A03 62) A
L22 B03 22K22 B
H-22 C06 22x32 62) C
D-17 A02 E
L17 B02 a7 F
Kotnierz \Flange\ ISO 5211 —
FO7/F10 H-17 C04 17x25 62 P-1419 G
V-28 D05 @28 2 H
V-45.4 D07 @45.4 62) M
H-13 CO05 13x19 59 N
V-42 D06 @42 63) \Y
- - @10 64 W
Wyposazenie dodatkowe Schematy podtaczen v|w
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\
A 2 wylgczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches 7383 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z78a, Z303 0| 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z90a, 2304 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z78a, 2303 115
H Poztacane styki mikrowylacznikéw po uzgodnieniu z producentem R 2o
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\
Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi: Notes:

10) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2. 10) See "Working environment" on page 2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C. 21) The versionwith connectorin-40°C only.
Schematy poditaczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram on
konektorowym. Schematy te sa dostepne na zapytanie. request.

28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi. 28) Version with reverse contacts.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, 33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
lub S4-25%, 6-90 cykli/h. S4-25%, 6-90 cycles per hour.
W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia. torque multiplied by 0.8

35) Dotyczy zasilania 3x400V AC. 35) Valid for 3x400 VAC.

41) Dotyczy wersjibez nadajnika potozenia . 41) Valid for version without transmitter only.

61) Zalecany moment obrotowy dla wpustu C07 - 200 Nm a dla C09 - 350 Nm. 61) Recommended load torque is 200 Nm for C07 and 350 Nm for C09.

62) Otwdr przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym 62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).
(bez wymiennej wktadki) 63) Borefor replaceableinsert.

63) Otwdr pod wymienng wkiadke. 64) Replaceable insertwith bore @ 10.

64) Wymiennawktadka z otworem & 10.



Wyposazenie standardowe:
« Napiecie zasilania 3x400 V AC

Standard equipment:
« Voltage 3x400 V AC

« Przylacze elektryczne na listwe zaciskowa « Terminal board connection
o 2 wytgczniki momentowe « 2 torque switches
o 2 wytgczniki potozeniowe « 2 position switches

« Sterowanie reczne .
« Stopien krycia IP 67 .

Manual control

« 2 wytgczniki sygnalizacyjne « 2 sygnalling switches
=l'j=‘ « Ograniczniki mechaniczne kata obrotu « Mechanical stop ends
B D « Przytacze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211
. « Optyczny wskaznik potozenia « Mechanical position indicator

Protection code IP 67

[ Kod zaméwienia \Order code\ 4. I x| - [ x[x]Ix[x]x]/[x]x]
Odpornosé klimatyczna 10 Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C + +55°C 1
_ Chtodna \cold \ -40°C + +40°C 3
o <
kel
g @ Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna universal\ -50°C + +40°C 8
Przykacze elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
3x400 VAC Z78a+2383 9
Na listwe zaciskowa 3x400 V AC 28) Z303+7383 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a+Z383 M
3x380 VAC %) 7303+2383 N
3x400 V AC Z78a+7383 7
Na konektor 2" 3x400 V AC 29) 7303+7383 6
\To connector\ 3x380 V AC Z78a+7383 R
3x380 VAC % 7303+2383 S

Max. moment

Moment wytaczajacy

Czas przestawienia

Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 V, 50Hz

> 0°< 360° V)

obciazenia 33 | \gyitching/off torque\ \Operating time\ Moc Obroty Prad 3 |
\Max. load torque\ \Power\ \Speed\ \Current\
20 s/90° 180 W 2 650 min™ 0.6 A 0
o in-1
500 Nm 600 Nm 40 s/90 180 W 2 650 m!nij 0.6 A 1
80 s/90° 90 W 2 740 min 0.35A 2
160 s/90° 90 W 2 740 min™? 0.35A 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
T . ) 90° B
Z ogranicznikami mechanicznymi 120° c
\With stop ends\
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikow mechanicznych 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
z

v

Ciag dalszy na nastepnej stronie

v

\Next page\
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| Kod zaméwienia \Order code\ 4. x| - xIx]x[x|[x]|/]x]x]
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjéciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Poje_dynczy B 1x100Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny . 2x100 Q 764 K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a v
Elektroniczny - pradowy 0-5mA Y
\Electroni iti -
e;:rerlgg:;:ﬂggf\l on 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ i . i Z10a |
Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy &L
\Mechanical connection\ ISO Regada \Dm;";';‘gn\ \Dimensional drawing\
D-27 A4 62) A
L27 BO4 2ml B
H-27 CO08 27x48 62) C
D-22 A03 E
L22 B03 2322 F
Kotnierz \Flange\ ISO 5211 = —
F10/F12 H22 C06 22x32 ) P-1419 G
V-42 D06 @42 ©2) P-1428 H
V-45.4 D07 @45.4 62) M
H-16 Cco7 16x22 61 N
H-19 C09 19x28 °Y P
V-50 D08 @50 ) \
- - @10 %9 W

Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\

Schematy podtaczen
\Wiring diagrams\

\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

A 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches 7383 0]0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z78a, 2303 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z90a, 2304 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z78a, 2303 115
H Poztacane styki mikrowytacznikéw po uzgodnieniu z producentem R 2o

Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:

10) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2.

21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C.
Schematy podtgczen sg pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sa dostepne na zapytanie.

28) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi.

Notes:

10) See"Working environment" on page 2.

21) The versionwith connectorin-40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram
onrequest.

33) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, 28)

lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

33)

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obcigzenia.

35) Dotyczy zasilania 3x400V AC.

41) Dotyczy wersjibez nadajnika potozenia.
61) Zalecany momentobrotowy dlawpustu H17-200 NmadlaH19-350 Nm. 41)
62) Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym

(bez wymiennej wktadki)
63) Otwor pod wymienng wktadke.

64) Wymiennawktadka z otworem & 10.

35)

61)
62)
63)
64)

Version with reverse contacts.

By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

Valid for 3x400 VAC.

Valid for version without transmitter only.

Recommended load torque is 200 Nm for H17 and 350 Nm for H19.

Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

Bore for replaceable insert.

Replaceable insert with bore @ 10.



Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

« Napiecie zasilania 3x400 V AC « Voltage 3x400 V AC
« Przylacze elektryczne na listwe zaciskowa « Terminal board connection
o 2 wytgczniki momentowe « 2 torque switches
« 2 wytgczniki potozeniowe « 2 position switches
« 2 wytgczniki sygnalizacyjne « 2 sygnalling switches
« Ograniczniki mechaniczne kata obrotu « Mechanical stop ends
« Przylacze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5211 « Mechanical connection - flange 1SO 5211
« Optyczny wskaznik potozenia « Mechanical position indicator
« Sterowanie reczne « Manual control
« Stopien krycia IP 67 « Protection code IP 67
| Kod zaméwienia \Order code\ 325 | x| - [ x| x| x[x]|x|/[x]x]
Odpornosé klimatyczna 10 Temperatura otoczenia v
\Climate resistance\ \Ambient temperature\
Standard \standard \ -25°C + +55°C 1
_ Chtodna \cold \ -40°C + +40°C 3
© <
&S
g @ Tropikalna \tropics\ -25°C + +55°C 6
=2
Morska \sea\ -50°C + +55°C 7
Uniwersalna universal\ -50°C + +40°C 8
Przykacze elektryczne Napigcie zasilania Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
3x400 V AC Z78a+2383 9
28
Na listwe zaciskowa 3x400 V AC 28) 2303+7383 2
\To terminal board\ 3x380 VAC Z78a+Z383 M
3x380 VAC %) 7303+2383 N
3x400 V AC Z778a+7383 7
Na konektor 22 3x400 V AC 29) 7303+2383 6
\To connector\ 3x380 VAC Z78a+2383 R
3x380 VAC % 7303+2383 S
Max. ,’“me*m 33) e e ey Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\ 3x400 V, 50Hz !
obciazenia \Switching/off torque\ \Operating time\ Moc Obroty Prad 39
\Max. load torque\ \Power\ \Speed\ \Current\
500 Nm 600 Nm 20 s/90° 180 W 2 650 min? 0.6 A 0
40 s/90° 180 W 2 650 min? 0.6 A 1
1000 Nm 1200 Nm 80 s/90° 90 W 2 740 min~? 0.35A 2
160 s/90° 90 W 2 740 min 0.35A 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
L . ) 90° B
Z ogranicznikami mechanicznymi 120° c
\With stop ends\
160° D
60° K
90° L
Bez ograni_cznikéw mechanicznych 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0°< 360° 4V z

v v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\



[ Kod zaméwienia \Order code\ 325 | x| - I x x| x| x| x[/]x]x]
Nadajnik potozenia Podiaczenie Sygnat wyjéciowy | Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Poje_dynczy B 1x100Q 75a B
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 2x100 Q K
- Z6a ]
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z257a v
Elektroniczny - pradowy 0-5mA Y
\Electronic position -
trans:ni?ter\l : 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269a Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260a w
0-5mA z
Pradowy Bez zasilacza \ Passive \ i . i Z10a |
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a J
Przylacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling shape\ Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ ISO Regada \Dm;";';‘gn\ \Dimensional drawing\
D-36 A07 36x36%2 A
L-36 BO7 B
H-36 cu 36x48%2) 9
V-48 D11 @48 62) | D |
D-27 A04 27%27 62) E
L-27 B04 F
) o H-27 €08 27x48%) G
Kotnierz \Flange\ ISO 5211 F14 / F10 ) Va2 D06 242 0 Eiiég _H
- 61)
D-22 A03 29529 J
L-22 B03 K
V-50 D08 @50 62 M
H-22 C06 22x32 61 N
V-60 D12 260 %9 v
- - @10 %4 W
F12 %9 - - - X
Uchwyt + Dzwignia + Ciegto TV 50-1/25 \Stand + Lever + Pull-rod TV 50-1/25\ - - P-1492; P-1413/B L
Wyposazenie dodatkowe Schematy podiaczen vi|wv

\Additional equipment\

\Wiring diagrams\

A 2 wylaczniki sygnalizacyjne\ 2 sygnalling switches 7383 0|0
E Grzatka z termostatem \Space heater with thermal switch\ Z78a, Z303 0] 2
C Sterowania lokalne \Local controls\ Z90a, 2304 0|7
D Grzatka \Space heater\ Z78a, 2303 115
H Poztacane styki mikrowytacznikdw po uzgodnieniu z producentem R 410

\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\

Dopuszczalne kombinacje i kody zaméwienia \Allowed combination and code\: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Uwagi:

10
21

28
33

35
41
61
62

63
64
66

67

) Patrz "Srodowisko robocze" na str. 2.

) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury - 40° C.
Schematy podtaczen sa pokazane bez oznaczen stosowanych w przytaczu
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie.

) Wersja ze stycznikami rewersyjnymi.

) Takim momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min,
lub S4-25%, 6-90 cykli/h.

W regulacyjnym rezimie pracy S4-25%, 90 + 1200 cykli/h moment ten jest
réwny 0,8 warto$ci maksymalnego momentu obciazenia.

) Dotyczy zasilania 3x400V AC.

) Dotyczy wersji bez nadajnika potozenia.

) Zalecany momentobrotowy dlawpustu D22, L22,H22 -500 Nm.

) Otwor przytaczeniowy bezposrednio na wale wyjsciowym
(bez wymiennej wktadki)

) Otwor pod wymienng wktadke.

) Wymienna wkfadka z otworem & 10.

Zalecany moment obrotowy dla F12 - 1000Nm. Ksztatt wpustu po uzgodnieniu z

producentem.

Zalecany moment obrotowy dla F10 - 500Nm.

Notes:

10) See "Working environment" on page 2.

21) The version with connectorin -40°C only.
Wiring diagrams are not showing connector pin numbers. Complete diagram
onrequest.

28) Version with reverse contacts.

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.
For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8.

35) Valid for 3x400 VAC.

41) Valid for version without transmitter only.

61) Recommended load torque is 500 Nm for D22, L22, H22.

62) Connection bore directly within output shaft (without replaceable insert).

63) Borefor replaceable insert.

64) Replaceable insertwith bore @ 10.

66) Recommended load torque is 1 000 Nm for F12.

67) Recommended load torque is 500 Nm for F10.
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Przylacze elektryczne:
na listwe zaciskowg z 24 zaciskami o przekroju przewodéw 2,5 mm® i 6 zaciskami

o przekroju przewodéw 1,5 mm’ przez 3 przepusty kablowe M25x1,5 dla $rednicy
przewodéw 12,5 do 19 mm.

Uwagi:

1. Podtaczenie jestlimitowane ilodcig zaciskéw (24) na listwie sitownika

2. Silniki elektryczne sg standardowo wyposazone o ochrone termiczna.

3. Inne podiaczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:

podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

...podtaczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

podtaczenie elektronicznego pradowego lub pojemnosciowego

nadajnika potozenia - 2-przewodowo bez zasilacza

Z78a......... podiaczenie silnika 3 -fazowego

Z90a......... podtaczenie silnika 3 -fazowego ze sterowaniem lokalnym

Z257a....... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo bez zasilacza

Z260a....... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia
3-przewodowo z zasilaczem

Z269a....... podtaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia

2-przewodowo z zasilaczem

........ podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi

Z304......... podiaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i
sterowaniem lokalnym

Z383......... podiaczenie wytacznikdw potozeniowych z silnikiem 3 -fazowym

Electric connection:
to terminal board with 24 clamps, wire cross section 2.5 mm’ and 6 clamps wire

cross section 1.5 mm’ via 3 cable glands M25x1.5 for cable diameter 12.5 to
19 mm.

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 30 terminals.

2. Electric motors are equipped with thermal protection as standard.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:

connection of single potentiometer

...connection of double potentiometer

...connection of CPT or electronic position transmitter - 2 - wire, passive
...connection of 3-phase electric motor

connection of 3-phase electric motor with local controls

connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
...connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
...connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors
connection of 3 -phase electric motor with reverse contactors and with
local controls

......... connection of position switches for 3-phase electric motor




B1.. pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2.. podwadjny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3.. pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
S1. ..wylacznik momentowy ,otwiera"

S2. ..wytacznik momentowy ,zamyka"
S3.. wytgcznik potozeniowy ,otwiera”
S4.. wytacznik potozeniowy ,zamyka“
S5. ..wytacznik sygnalizacyjny ,otwiera"

..wylacznik sygnalizacyjny ,zamyka“
silnik elektryczny
elektromechaniczny hamulec silnika
..grzatka

..ochrona termiczna silnika

wytacznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

..sygnat wyjsciowy

..sygnalizacja koncowego potozenia ,otwarte"
H2. sygnalizacja korcowego potozenia ,zamknigte"
H3 . sygnalizacja rezimu ,sterowanie lokalne*
SAL. ..przetacznik obrotowy z kluczem ,zdalne - O - lokalne" sterowanie
SA2. ..przetacznik obrotowy ,,0tw6rz - stop - zamknij*

R rezystancja obcigzenia

....single potentiometer

....double potentiometer

....CPT or electronic position transmitter
.torque switch ,open*“

.torque switch ,closed”

....position switch ,open"

....position switch ,closed”
.additional position switch ,open*
.additional position switch ,closed"

....electric motor
...motor's brake
.space heater
.motor's thermal protection
....space heater's thermal switch
....terminal board

.output current signal
.indication of ,open*“ limit position
...indication of ,closed” limit position
indication of ,electric local control”

.rotary switch ,opening - stop - closing®
loading resistor
reverse contactor

.rotary switch with key ,remote - O - electric local” control
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| Ksztatt wpustu \Coupling shape\
| D-xx (AXXx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (Dxx)
ou
| o
|
|
| I
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
e R \Dimension\ e R \Dimension\ e g \Dimension\ B9 g \Dimension\
D-xx AXX U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \ V-XX Dxx W Y4 X
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-17 C04 17 25 V-28 D05 28.0 30.9 8.0
D-22 A03 22 L-22 B03 22 H-13 C05 13 19 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
H-22 C06 22 32 V-45.4 DO7 45.4 48.8 10.0




Wymiary adaptera SP 3.4 \Adapter dimensions of SP 3.4\

4 x 90°

39

4x90°

330

Ksztalt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (Dxx)
ou
O\)
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
I50]7|Redaga \Dimension\ I50]7|Redaga \Dimension\ I50]7|Redaga \Dimension\ Eo |Regs \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \ V-xX Dxx W z X
D-22 A03 22 L-22 BO3 22 H-22 C06 22 32 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
D-27 AO4 27 L-27 B04 27 H-16 Cco7 16 22 V-45.4 | DO7 45.4 48.8 10.0
H-27 C08 27 48 V-50 D08 50 53.5 14.0
H-19 C09 19 28
.\ " .\ " I
T 1
I 1
~
I ™
= —
ﬂ > oll
! <
=
116 P-1428
Wymiary adaptera SP 3.5 \Adapter dimensions of SP 3.5\
Ksztatt wpustu \Coupling shape\
D-xx (Axx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (Dxx)
ou
<>\)
|
|
|
Wymiar Wymiar Wymiar Wymiar
ISO |Regada \Dimension\ ISO _|Regada \Dimension\ ISO _|Regada \Dimension\ ISO _|Regada \Dimension\
D-xx AXX U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \ V-XX Dxx W Z X
D-22 A03 22 L-22 BO3 22 H-22 C06 22 32 V-42 D06 42.0 45.1 12.0
D-27 A04 27 L-27 B04 27 H-27 C08 27 48 V-50 D08 50 53.5 14.0
D-36 A07 36 L-36 BO7 36 H-36 C11 36 48 V-48 D11 48 51.5 14.0
V-60 D12 60 64.4 18.0
F14/ F10 @ 140 M16-35 1200 Nm
@ 102 M10-20 500 Nm
i F12 @ 125 M12-25 1000 Nm
| Kotnierz
Max. moment
\Flange\ D M
| 1SO 5211 \Max. moment\
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Wymiary sitownika SP 3.5 z uchwytem i dzwignig \Version SP 3.5 with stand and lever\
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Wersja Typ Typ ciegta B D
\Version\ \Type\ \Pull-rod version\

P -1413/B
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