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1. Zastosowanie

Sitowniki elektryczne (dalej SE) jednoobrotowe typu SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 lub SPR 1, SPR 2,
SPR 2.3, SPR 2.4 2z regulatorem potozenia (dalej SPR) sa nowoczesnymi produktami
elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego montazu na organy sterownicze lub
regulacyjne armatury. Sitowniki SP przystosowane sg do sterowania armaturami takimi jak zawory
kulowe, przepustnice i tym podobne. Mogg by¢é wyposazone w elementy pomiaru i sterowania
procesami technologicznymi, ktorych nosnikami informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat
analogowy pradowy lub napieciowy. Sitowniki elektryczne SP stosowane sg w przemysle grzewczym,
energetyce, klimatyzacji, wodociggach, kanalizacji itp. Przytacza do armatur sg zgodne z normg
STN/CSN 18 6314, lub 1ISO 5211 oraz dodatkowymi uchwytami, dzwignig lub ciegtem.

1.1 Montazipotozenierobocze

Sitowniki SP mozna instalowac¢ na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i
wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkow
atmosferycznych takich jak opady deszczu i $niegu oraz promieniami stonecznymi
réwniez w srodowisku z zagrozeniem wybuchu gorgcych gazéwi par, oznaczonych jako
strefa 2i1tj. w srodowisku, w ktorym moze powsta¢ wybuchowa gazowa atmosferaw
czasie normalnejpracy (zgodnie znormg EN 60079).
Sitowniki mozna montowa¢ w dowolnej pozycji. Zaleca sie montaz SE w pozycji pionowej nad
armatura.

1.2 Srodowisko robocze
(zgodnie znormag IEC 60 721-2-1) sitowniki elektryczne sg produkowane w nizej podanych wersjach:
1. “Standard” - dla grupy klimatycznej waskiej (R) + obowigzuje dla typu klimatu umiarkowanego
(WT), gorgcego suchego (MWDr) i bardzo goracego i suchego (EWDr) o temperaturach
-25°Cdo +55°C.
2.“Chtodne” - dla grupy klimatycznej sredniej (M) obowigzuje dla typu klimatu chtodnego (CT),
umiarkowanego (WT), cieptego suchego (WDr), gorgcego suchego (MWDr) o temperaturach
-40°C do +40°C.
3.“Uniwersalna” -dlagrupy klimatycznej szerokiej (G) obowigzuje dla grupy klimatycznej
zimnej (C), chtodnej (CT), umiarkowanej (WT), cieptej suchej (WDr), goracej suchej (MWDr),
bardzo goracejisuchej (EWDr), gorgcejiwilgotnej (WDa) i gorgca wilgotna stata (WDaE)
o temperaturach -50°C do +40°C.
4.“Morska” - dla grupy klimatycznejogélnoswiatowej (WW) obowigzuje dla grupy klimatycznej
zimnej (C), chtodnej (CT), umiarkowanej (WT), cieptej suchej (WDr), goracej suchej (MWDr),
bardzo goracejisuchej (EWDr), gorgcejiwilgotnej (WDa) i gorgca wilgotna stata (WDakE) z
wyjatkiem grupy bardzo zimnej (EC) o temperaturach -50°C do +40°C.
5.”tropikalna” - obowigzuje dla suchego i bardzo wilgotnego dla grupy klimatycznejumiarkowanej
(WT), cieptej suchej (WDr), gorgcej suchej (MWDr), bardzo goraceji suchej (EWDr), goracej
iwilgotnej (WDa) i gorgca wilgotna stata (WDaE) o temperaturach -25°C do +55°C.

Kategoriaumiejscowienia

-wersja “standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w
pomieszczeniach zadaszonych(kat. 2)

-wersja “morska” jest przeznaczona do pracy ha otwartych przestrzeniach

Typ atmosfery
- wersja“standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w
atmosferze typu Il - przemystowa
- wersja “morska” jest przeznaczonado pracy w atmosferze typu Il - morska
lubtypu IV -nadmorska-przemystowa



Srodowisko robocze
(zgodnieznorma IEC 60 364-3:1993)

Sitowniki SP muszg wytrzymywac warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowac
w warunkach zewnetrznych okreslonych jako:
- umiarkowane do gorgcego z temperaturg 0d -25°C do +55°C......ccooiiiiiiiii
- chfodne do umiarkowane ciepte, suche z temperaturg od -50°C do+40°C ...,

- zwilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100% , z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,029 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze -25°C do +55°C.........ccccocvvvmrvverirnnnnenninnnnnen.
- zwilgotnosé wzgledna od 15 do 100% , z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,036 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza przy temperaturze 33°C z mozliwoscig

Bezposredniego dziatania opadow przy w temperaturze -50°C do +40°C........ccooiiiiiiniiiiiee e,
- nawysokoscido 2000 m n.p.m. z cisnieniem atmosferycznymod 86 do 108 kPa...........ccccceevviiiiiiiennnn.
- nadziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkéw (stopiefA krycialP X5).........cccoeeeiieiiiiiiiiiicicins
- zsilnym zapyleniem -z mozliwos$cig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,

niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m?, lub 350 do 500 mg/m? dziennie (wyr6b o stopniu Krycia IP 6X)...........cccccveeerereereirerreeenennns
- zwystepowaniem substancji korodujacych lub zanieczyszczajgcych w atmosferze;

obecnos¢ substanciji KorodujaCych JESt ZNACZaCa.........ccevveeeieeiieeieee e
- zmozliwoscig wystgpienia wstrzasow:

Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscia z zakresie 10 do 150 Hz, zamplitudg posuwu

0,15 mmdlaf<f,izamplitudg przyspieszenia 19,6 m/s*dla f>f; (czestotliwos¢ przejsciowa f,

WYNOSIB7 O B2 HZ) .o e
- wstrzasy srednie w normalnych wydziatach przemystoOwyCh............oooooiiiiiiiiiiici e,
- powazne niebezpieczenstwo wyrastaniaroslin i PleSNi..........oevvveveiiiiiiiiii
- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzat (owaddw, ptakOwW itp.)......ccovvevvvvvviiiiiiiiieiieeeeeen,

- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wpltywy szkodliwych praddw DIgdZaCyCh.........ccoo oo

z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej) do 400 A.m™

$redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500i <700 W/M?.........cccevveevueiieeeeieiee e e,
- wptywow Sredniej dziatalnosci sejsmicznej ; przyspieszenie >300Gal <600 Gal............cccveviiieeeerninnnnn
- z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmOSTEIYCZNYMI ..........uveviiiiiiiiiiiiieie e
- Z SINYM dZIataNIEIM WIBEIU. ...ttt ettt ettt e s se e e e e nee e
- z czestym dotykaniem 0s6b z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podktadzie przewodzaCym..........cocevveveiieiiiiiiiiiiiiiieeeeee e,

- bez wystepowanie niebezpiecznych substancjinaobiekcie ...........ccccccv

Oznaczeniawg norm IEC 60 364-3:1993.
1.3 Zasilanieiwarunkiuzytkowania

Napiecie zasilania:

silnika elektrycznego............ccoeeieviiiiiiinnnns 220/230VAC £10% (3x400VAC, 24 VAC/DC +10%)
StErOWANIA. ...cevvviiiiiieeeeii e 220/230VAC +10% (3x400VAC, 24 VAC/DC +10%)
nadajnika potenCjOMELrYCZNEQO0 ... ccceeeeeee e e e e e e e s VPXRVDC/AC
elektronicznego nadajnikabez zasilacza ..............oooeeeiiiiiiiiiiii e 15+30VvVDC
Nadajnika POJEMNOSCIOWETO .....uuuueiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee ettt e s e e e e e e e e e e e eeeeaeaeennan s 18+28v DC
CzestotliwoSE NAPIECIA ZASIHANIA .......cevvereeiiiiie e e e e e e e e e e e e e 50/60*Hz +2%

Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skrocisie 1,2 x.

Warunki uzytkowania

Sitownik SP przystosowany jest do zdalnego sterowania:

praca krotkotrwata, ciggta S2-10 min.

praca przerywana S4-25%, 6 + 90 cykli/godz.

Sitownik SPR z regulatorem przystosowany jest do pracy automatycznej:

praca przerywana S4-25%, 90 + 1200 cykli/godz.

Uwagi:

W sifownikach SPR z zabudowanym regulatorem pofoZzenia nie zaleca sie stosowacé czasu
przestawienia5i10s/90°.



1.4 Magazynowanie

SE SP dostarczane sgw kartonach zgodnie z norma IEC 60654-1 i IEC 60654-3, ktGre zawieraja:
- 0znaczenie produktu
- nazwe i typ produktu.

SE przechowywaé w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikbw atmosferycznych oraz chemicznych w
temperaturze otoczenia-10++50°Ciwilgotnos$ci wzglednej powietrza max. 80%.

1.5 Opis
SE SP majag konstrukcje kompaktowg z niektorymi modutami przytaczeniowymi. Sktadajg sie z
dwoch podstawowych zespotow:
Zespot sitowy tworzy przektadnia umieszczona w dolnej czesci korpusu z przytaczem do armatury i
mechanizmem napedowym do zespotu sterujgcego znajdujacego sie i po przeciwnej stronie.
Zespot sterujacy (rys. 2) jest umiejscowiony na ptycie sterowniczej (2), ktéra zawiera:
- silnik elektryczny jednofazowy z kondensatorem
- jednostke momentowg sterowang aksialnym ruchem gwintu
- jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng (3) z nadajnikiem potozenia (5) potencjometrycznym,
pojemnosciowym lub elektronicznym i z optycznym wskaznikiem potozenia
- grzatka z wytacznikiem termicznym (8)
- przytacze elektryczne nalistwe zaciskowa (6) umiejscowionych na ptycie sterujgcejlub ztgcze
konektorowe oraz przepustow kablowych (12).
Pozostate wyposazenie:
Sterowanie reczne tworzy go koto reczne z przektadnig slimakowg
Modut sterowania lokalnego (rys. 10).
W wersji sitownika SPR zabudowany jest elektroniczny regulator potozenia. Regulator potozenia
umozliwia automatyczne nastawianie potozenia watu wyjsciowego sitownika w zaleznosci od wartosci
sygnatu wejsciowego oraz innych funkcji regulatora opisanych w dalszej czesci instrukciji.

2.. Parametrytechniczne

Podstawowe parametry techniczne sitownikéw SP:

maksymalny moment obcigzenia [Nm], czas przestawienia [s/90°], kat roboczy [°], moment wytgczajacy [Nm],
pozostate parametry podane sgw tabelce nr 1.

Pozostate parametry techniczne:

SEOPICAKIY CIA: it IP65/67 (STN EN 60 529)
Odpornosé mechaniczna:
wibracje SiNUSOIdAINE...........oooeiiiiiii e w zakresie 10 do 150 Hz

............................................................................................. z amplitudg posuwu0,15 mmdlaf<f,
................................................................................. z amplituda przyspieszenia 19,6 m/s’ dla f>f,
.................................................. (czestotliwosc¢ przejsciowa f,musi by¢ w zakresie 57 do 62 Hz)

WSTIZESY. ettt e ettt oot e ettt e e et ettt e e e e e e et e e e e e e ennn e e aaees 300 z przyspieszeniem5m.s”

=] 5] 141074 o - VPP 6 stopniw skali Richtera
SamohamownoseE: ... mechaniczna lub z hamulcem elektromagnetycznym
(0 Tod a1 g ] 1 =<7 1 [ 112 wytgcznikiem termicznym
Hamulec SE:.........ccccoeoeeeeee. mechanicznym hamulcem (SP 1) lub hamulcem elektromagnetycznym
Luzczesciwyjsciowej............ max. 1,5° dla SE SP (przy 5 % obcigzeniu maksymalnym momentem)

........................................... max. 1° dla SE SPR (przy 5% obcigzeniu maksymalnym momentem)
Wytaczniki:
Napiecie zasilania..............ceeiiiieeeeeeeeeeeieeeeee max. 250V, 50/60 Hz, 2Alub 250V DC, 0,1A
Histereza wytgCznikOW POtOZENIOWYCR. ... ...ueeiiii e s max. 3%

Moment wytgczajgcy ustawiony jest na maksymalng wartos¢ z tolerancjg +10 %. Odbiorca moze sobie
zamOwi¢ ustawienie momentu na zgdang wartos¢ podajac jg w zamowieniu.



Instrukcja montazowa sitownika

Tabela nr 1. Podstawowe parametry techniczne
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SP1+SP24 Instrukcja montazowa sitownika

Elementy grzewcze (E1):

Grzatka napiecie zasilania............cccccceeeeieiieenieeeeneenn. wedtug napiecia zasilania silnika (max. 250V AC)

MOC GrZatki: SP L, SPR ...ttt e e e e e e e eeeeaaanana ok. 10W/55°C
SP2+SP241ISPR2+SPR 2.4 ok.20W/55°C

Wylacznik termiczny grzatki (F2):

NAPIECIE ...ttt zgodnie z napieciem zasilania silnika (max. 250V AC)

(T 04 01T = LU [ = WA= = Loy =] o |- USRS +20°C 3K

LET 04T 01T = LU 1= AT To0r =1 L = U +30°C £3K

Nadajniki potozenia:
Nadajnik potencjometryczny

Wartosé rezystancji pojedynCzy Bl........cooovviieiiiiiiiiiiiie e 100Q2; 2 000Q2
Warto$¢ rezystancji POAWOINY B2........uuuiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee e 2x100Q2 ; 2x 2 000Q2
Zywotno$E Nadajnika StANAAI ...........c.ceeeveeveeirieieieeee e ee et e e e 1.10° cykli
ODCIGZAINOSC ... 0,5W do 40°C; (0W/125°C)
Maksymalne 0bCIgZenie PralOWe ..........uuuuuuuiiiai e e e e e eeeeeaanens 100 mA
Prad obCigZzenia SliZgacCza .........coueuuuiiiiiiiiiee e max.35 mA
Maksymalne napiecie zasilania .............ccocouuiiiiiiiiiiiie e VPxR V DC/AC
NTEINMIOWOSE ...ttt et e ettt et e et e et e e ae et e et et e et e st et e eestesreeneeaes +2.5[%]"
R LIS C= 14 VTR max. 2,5 [%]"
Wartosé rezystancji w potozeniach krancowych: dlaSP.............cccccc.ovveees “0"...293%, “Z" ... <5%
dlaSPR....... 0"..>85%1<95%, “Z"....>3% i< 5%

Nadajnik pojemnosciowy (B3) bezstykowy, zywotnosé 10°cykli
2-przewodowy bez zasilaczalub zzabudowanym zasilaczem

Sygnat pradowy 4 + 20 mA (DC) otrzymujemy z pojemnosciowego nadajnika
pojemnosciowego, zasilanego z wewnetrznego lub zewnetrznego zasilacza . Elektronika nadajnika

jest zabezpieczona przeciw przypadkowemu przepieciu lub przecigzeniu. Nadajnik jest galwanicznie
izolowany, wiec do jednego zasilacza zewnetrznego mozna zastosowac¢ do zasilania wiekszej ilosci

nadajnikéw.
Napiecie zasilania w wersji zzabudowanym zasilaCZem .........ccccceeeeeeeieeeveeeeieeinn 24V DC
NaPIECIE ZASIHANIA .......eieeeeeeeeeie et e e e e e e e e e e e e e e ae s 18 +28VvDC
Tetnienie NAPIECIA ZASIHANIA .........cccoie i e e e e e e e e e max. 5%
Maksymalna MOC SHANIA ........uueuiiiieee et e e e e e e aaeas 0,6 W
Rezystancja ODCIGZENIA ..........euuuuiiiiiii e 0Q2 + 500Q2
Rezystor obcigzajacy moze by¢ jednostronnie uziemiony.
Wptyw rezystancji obcigzenia na prad WyJSCIOWY...........ccuuuuurruriiiiiineieeeeeeeeeeeeeeeeieeinnens 0,02%/100Q2
Wptyw napiecia zasilania naprad WyJSCIOWY...........uuuuiiiiieeeieeeeeeeeeeeeeeessiniinnann e e e eeaeees 0,02%/1V
Wptyw temperatury Na prad WYJSCIOWY .......uuvueeeeeiiieieeeeeeeeeeeeeeeeesaeesnnensaseeeeaeeeaeeeaes 0.5%/10°C
Wartosc¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ................ "O*".... 20mA(zaciski 81,82)
............ "Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEJO .......ceeeeeeeerrrirriniiaiaaeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennnnnnnnnns "Z"“+0,2mA
................................................................ “0“+0,1 mA)
Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) przetwornik R/I (B3)
2-przewodowe (bez zasilacza)
)Y F L ] =T (0111 PSS 4+20mA(DC)
NAPIECIE ZASHANIA ......ceieiieeiiiiit e e e e e e e e ee b as 15+ 30VvDC
RezystancjaobcigzZzenia ... max. R,=(U,-9V)/0,02A[2]
....................................................................... (U, napiecie zasilania [V])
Wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ............... "O"....20 mA(zaciski 81,82)
............. "Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEJO .......ceeveererruuiiniinaaaaeeeeeeeeeeeeeeenesnnnnnnnnna e eens "Z"+0,2 mA
................................................................. "0“+0,1mA
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B) 3-przewodowy (bez zasilaczalub z zasilaczem)

)70 =t d ] =T [0 111 YRS 0+20mA(DC)
YYo=t d ] =T [0 1LY 4+20mA(DC)
YYo=t A ] =T (0111 SR 0+5 mA(DC)
Napiecie zasilania (Dez ZaSilaCzZa)..........coeeviiiii i 24V DC %1,5%
Rezystancja 0bCIgZeNnia ..........oooiiiiiii s max. 3 kQ

Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych:.... "O".. 20 mAlub 5 mA (zaciski 81,82)
w'Z"....0mAIlub 4 mA (zaciski 81,82)

Tolerancja wartoSci SygNatu WYJSCIOWEJO. ......euvrrrrunnniiaeeeeeeeeeeeeeeeeeeeerennnrnanneeeeaeen e "Z"+0,2 mA
................................................................. "0“+0,1mA

Liniowosc elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia................evvveeeiieneennn. 1,5[%]"

Histereza elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia............... max. 1,5 [%]"

1) - zwarto$ci znamionowej nadajnika w stosunku do wartosci wyjsciowej

Elektroniczny regulator potozenia (N)
Programowanieregulatora
A) Funkcjeiparametry:

funkcje programowania:
przy pomocy mikrowytgcznikdw SW1, SW2idiod LED D3, D4 naregulatorze
przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232

programowane parametry:
sygnat sterujgcy
charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca/ malejgca)
typ sygnatu zwrotnego nadajnik potozenia
odpowiedz nasygnatSYS TEST
sposob regulacji
nieczuto$¢
Potozenie krancowe SE (zapomocg PC i programu)

B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanéw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232i PC)
- obecnos¢ sygnatu SYS - TEST
- sygnalizacja zadziatania wytgcznikow
- btad sygnatu sterujgcego
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko zapomocg PC i programu)
- ilo$¢ godzin pracy

- ilos¢ zatgczen w kierunku "O*

- ilos¢ zatgczen w kierunku "Z*

Napiecie zasilania: zaciski 6L(L1)-1(N) ..cccevrrrrrereiriiiiciiieiiee e e eeeeeee 230VAC lub 24VAC/DC,£10%
(0745151 (0] 1111/ 1= o0 PPPPUPRTRRRRRN 50/60Hz £2%
Sygnaty wejsciowe analogowe: (SE otwiera przy sygnale roSNgCym):.......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeennennnns 0+20mA
................................ 4+20mA

................................... 0+10V

(T L0 1V LYol £ =0 (U] F= (] = USSR 0,5%
[NTeTor4 UL (01T ol (=T [V F= 1o - LA 1+10% (ustawiana programowo)
Sygnat zwrotny (nadajnik potozenia): potencjomMEetryCzZNy............euvvvveveiiiiiieeeeeeeeeeeeeenen 100 +10000Q2
1 2= 0 [0 SRR 4+20mA
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WY JSCIA SHOWE ...ttt e e e e e e e e e e e et e e et aaant e e e e e as 2x przekaznik 6 A/250V
Wyjscia cyfrowe............. 5x LED (zasilanie; “OK."; awaria; programowanie; "O" “Z* dwukolorowa LED)
Stan gotOWOSCI “OK . i i e e kontakt kontrolki 24V, 2 W - POR
Y r= L = LT 7= Y/ [ A PSURR kontakt kontrolki 24V, 2 W - POR
Reakcja na awarie lub btad(awaria) nadajnika:.............ooooiiiiiiiiiiiiiiiii s miganie LED
Bfad lub awaria sygnatu StEIrUJGCEYO: . .....uuuueiiiee et e e e e e eeeaaaanes miganie LED
R ZIM S Y S L et e e e e e e e e et e ettt a e e e e e aaeeees miganie LED
SYGNAFWYJSCIOWY ...ttt e e e e e e e e eeeeeeeenaeee 4-20 mA, obcigzalnos¢ max. 200
Elementy do programowania:..............ceuvvviiiiiieiiieeeeeeeeeeeeeennnnns modut komunikacyjny RS 232 przez PC

2 przyciski do ustawiania parametrow

Sterowaniereczne:
Kotem recznym nawet w czasie pracy sitownika, obrét kétka recznego w kierunku zgodnym ze
wskazowkami zegara powoduje ruch watu wyjsciowego SE w kierunku "Z*.

Sterowanie elektryczne:
*Sterowanie zdalne (obrét watu wyjsciowego sitownika jest sterowany napieciem zasilania)
«Sterowanie lokalne (jako wyposazenie dodatkowe)

Ustawienie wytacznikéw potozeniowych:
Potozenia krancowe sg nastawiane z doktadnoscig ..........cooovvvvveiiiiiiiiiiiiii e katroboczy £ 1°.
Dodatkowe wytaczniki potozeniowe sg nastawiane...................... + 15° przed potozeniami krancowymi

Nastawienie wytgcznikbw momentowych:
Moment wytgczajgcy, dopdki nie jest to inaczej wyspecyfikowane nastawiany jest na maksymalng
wartos¢ danego zakresu z tolerancjg +10 %

Poziom hatasu: max.78 dB (A)

Smarowanie: Smar BEACON 325

2.1 Przytacze mechaniczne

*Kotnierzowe (1ISO 5211)

*Uchwyt + dZzwignia

Gtéwne wymiary przytaczeniowe podane sg harysunkach wymiarowych.

2.2 Przyfacze elektryczne

Nalistwe zaciskowa (X): -max. 24 zaciskoOw

przekroj zacisku 1,5 mm?*(dotyczy SP 1, SPR 1+2.4),
lub 2,5mm?’ (dla SP 2+SP 2.4)

- 2 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 8 do 13 mm

- 3 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 3do 6 mm, 5do 10 mm
i8do 10 mmdowyborudlaSP1,SPR1

- 3 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 5do 10 mm, 1x8do 13 mm
dowyborudlaSP2,SPR2,SP2.3,SPR,2.3,SP2.4iSPR2.4

konektorowe (XC): - max. 32 stykow
przekr6j montowanego przewodu 0,5 mm®
2 przepusty kablowe grubos¢ przewodu 11 do 17 mmi8do 13 mm

zacisk ochronny: -wewnetrzny i zewnetrzny oznaczony znakiem uziemienia
Podtaczenie elektryczne wedtug schematow podtaczen
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3. Montaz i demontaz sifownika
3.1 Montaz

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:

- Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu

- Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg zgodno$¢ ustawionego skoku i rozmiaréw

przytgczeniowych z parametrami armatury.

Mechaniczne podfaczenie sifownika do armatury

Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg
znamionowa i przytagczem wedtug zamowienia.

Przed montazem nalezy zatozyc¢ i przymocowac koto do sterowania recznego sitownika.

Przytacze mechaniczne kotnierzowe

*Oczyscic powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury

*Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowac¢ smarem nie zawierajgcym kwasow
*Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np. na zamkniecie

*Natozy¢ sitownik na wat armatury

*Za pomocg kota sterowania recznego ustawi¢ zgodnie otwory w sitowniku i armaturze

*Tak utozony sitownik przykrecic 4 Srubami z podktadkg sprezynowg metoda na "krzyz*

Przytgcze mechaniczne dzwigniowe § e E =
*Oczyscic powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury ~ s /
*Przymocowac stojan z sitownikiem do podstawy | d |
*Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie T
np. nazamkniecie
*Natozy¢ dzwignie na wat wyjsciowy sitownika tak, TR T T T T T~
aby zajeta potozenie najbardziej zblizone do zgdanego, @_@ N\ | N\
w razie potrzeby mozna je wyregulowac kotem recznym N JCD/\ l/\:

w zakresie +15°;
epotgczy¢ naped z urzgdzeniem za pomocag uktadu dzwigni,
sktadajgcego sie z 2 ciegieti dwustronnie nagwintowanej rurki
*w sitownikach nie posiadajacych ogranicznikdw mechanicznych
na wyjsciu potozenie kata roboczego mozna ustawi¢ dowolnie na
catym obwodzie bez koniecznosci przestawiania dzwigni na wieloklinie
*W czasie montazu nalezy zwroci¢ uwage na to aby kat miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt
mniejszy niz 15° i wiekszy od 165° (rys.1).
*Sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczenia sitownika z armaturg przez obrét kofa sterowania recznego
I sprawdzenie czy armatura sie obraca razem z sitownikiem.

Uwagi:

1. Wytrzymafo$¢ mechaniczne srub powinna wynosi¢ min. 8G

2. W przypadku kiedy nie odpowiadajg nam ustawienia fabryczne jednostki pofozeniowo-
-sygnalizacyjnej, nadajnika pofozenia lub ogranicznikbw mechanicznych mozemy je ustawi¢
wedfug wfasnych potrzeb.
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3.2 Podfaczenie elektryczne sifownika

Podtaczenie nalistwe zaciskowa:

- Sprawdzi¢ czy napiecie zasilania sitownika jest zgodne z napieciem zasilania silnika elektrycznego.

- Przy zasilaniu jednofazowym faze L1 i przewod zerowy N podtaczyé na odpowiednie zaciski, przy
zasilaniu tréjffazowym fazy L1, L2, L3 podtaczy¢ na U, V, W, (zaciski 2, 3, 4), przewody ochronne na
odpowiednie miejsca oznaczone na czesci wewnetrznej lub wewnetrznej sitownika.

- Przewody sterujgce podtaczy¢ zgodnie ze schematem elektrycznym umieszczonym na wewnetrznej
Sciance obudowy sitownika.

- Przewody wyprowadzi¢ na zewnatrz przez przepusty kablowe, ktére nalezy dobrze uszczelni¢, zeby
zagwarantowac odpowiedni stopien krycia sitownika.

Podtaczenie naztacze konektorowe

- skontrolowac zgodnos$¢ parametrow napiecia i czestotliwosci zasilania z danymi na silniku elektrycznym
- zwolni¢ gniazda konektoréw

- konce przewodéw odizolowaé

- zacisng¢ odpowiednie przewody na stykach ztgcza konektorowego

- zmontowacé ztgcze konektorowe

- przepusty kablowe skreci¢ po zamontowaniu pokrywy.

Uwagi:

1. ES posiadajq przepusty kablowe, ktére w przypadku szczelnego nafozenia na przewody umozliwiajg
zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedfug rozmiaru kablaiwfasciwej odpornoscitermicznej.

2. Przy skrecaniu przepustow, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy aby nie doprowadzic¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegfosci mniejszej niz 150 mm od przepustéw.

3. Do pod{gczenia sterowania zdalnego zaleca sie zastosowac przewody ekranowane.

4, Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdznienie pomiedzy wyfgczeniem i zafgczeniem napieciadla
ruchu wafu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

5. Opébznienie po wytgczeniu tj. czas od reakcji wyfgcznikéw do podania napiecia zasilania na silnik musi by ¢
max. 20 ms.

Po podtgaczeniu zasilania i sterowania sprawdzi¢ dziatania sitownika:

- Armature przestawi¢ recznie w potozenie posrednie.

- Sprawdzi¢ czy sitownik obraca sie w prawidtowym kierunku.

- Sprawdzi¢ poprawnosc¢ podtgczenia elementéw dodatkowych takich jak dodatkowe wytgczniki, nadajnik
potozenia, grzatka.

- Jeslidziatanie SE jest nieprawidtowe nalezy sprawdzi¢ podtgczenie zgodnie ze schematem elektrycznym.

W wykonaniu sitownikow SPR (z zabudowanym mikroprocesorowym regulatorem potozenia) nalezy
przeprowadzic¢ autokalibracje w celu zapewnienia optymalnej funkcji.

Sposob postepowaniaprzy autokalibracji sitownikaregulacyjnego SPR:

® SE przestawi¢ w miedzypotozenie (wytacznik krancowe i sitowe muszg by¢ rozwarte)

Nacisng¢ przycisk SW1 na cca 2 sek. (tj. do czasu rozéwiecenia diody D3) a po cca 2 sek. Ponownie
nacisna¢ SW1 na cca 5 sek. (t.. do czasu roz$wiecenia diody D3 ) przestawi¢ regulator w rezim
autokalibracja. W czasie tego procesu regulator wykonuje kontrole sygnatu zwrotnego nadajnika i
kierunek obrotéw, przestawi SE w potozenie "O" i "Z", wykona pomiar masy bezwtadnosciowej w
kierunku "O" i "Z" i wykona uktadanie parametréw ustawionych i wpisanych do pamieci EEPROM. W
przypadku, gdy podczas inicjacji powstat btad (np. w podtgczeniu lub ustawieniu) przebieg inicjalizaciji
bedzie przerwany i regulator za posrednictwem D4 poda zawiadomienie o rodzaju usterki. W odwrotnym
przypadku po skonczeniu procesu inicjacyjnego regulator automatycznie przejdzie w rezim
regulacyjny.

10
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3.3 Demontaz
Podczas demontazu nalezy:
- Odtgczyc¢ zasilanie SE.
- Odigczyé przewody od listwy zaciskowej SE a kabel wyciggna¢ z przepustow.
- Wykrecic¢ sruby mocujace kotnierze odigczyé SE od armatury.
1

4, Ustawianie rﬁwﬁ/f/f/—/— /»/7/7
@r/ / [ ] /
’ % A

Po podigczeniu mechanicznym i elektrycznym oraz
sprawdzeniu dziatania nalezy ustawi¢ SE. Ustawianie
Przeprowadza sie na podtgczonym mechanicznie
i elektrycznie serwonapedzie. Rozmieszczenie
Elementéw do ustawiania pokazano narys.2.

4.1 Ustawianiejednostki momentowe;j

Wytgczniki momentowe sg ustawiane

fabrycznie przez producenta. W kierunku

"otwiera" (wytacznik momentowy S1lub S11), iw kierunku
"zamyka" (wytgcznik momentowy S2 lub S22) ustawione
sgnawartos¢ +15 %. Dopoki nie jest to okreslone

w zamoOwieniu ustawia sie je na maksymalng wartos¢

z danego zakresu. Zmiana ustawien fabrycznych przez
uzytkownika nie jest mozliwa. Zmiane ustawien mozna
tylko wykonac na specjalnym przyrzadzie dostepnym
tylko u producenta.

4.2 Ustawieniejednostki pofozeniowo-sygnalizacyjnej (rys.3) Rys. 2

Sitownik ma fabrycznie ustawione wytgczniki na kat zgodny z zaméwieniem. W przypadku zmiany

Kata lub doktadnej regulacji nalezy (rys.3):

- W wersji z nadajnikiem potozenia wysprzegli¢

Poluzowac¢ nakretki (23) na tyle, aby sprezyny talerzowe delikatnie podtrzymywaty krzywki

- Sitownik przestawi¢ do potozenia "otwarte" a krzywke (29) obracac¢ w kierunku zgodnym

z ruchem wskazéwek zegara, az do czasu przetgczenia sie wytgcznika S3 (25), 23
Sitownik przestawi¢ o kat w ktdrym ma by¢ sygnalizowanie potozenia
"otwarte", a krzywke (31) obracaé w kierunku zgodnym

z ruchem wskazowek zegara, az do momentu

przetaczenia sie wytacznika S5 (27), % | R 30
- Sitownik przestawi¢ do potozenia "zamkniete", a krzywke (28) 2_7\=[ — T ' 3
obraca¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, | B |
az do momentu przetaczenia sie wytacznika S4 (24), 24 BT B P 28
- Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie 25 §F_ p ' 29
potozenia "zamkniete", a krzywke (30) obracac w kierunku _ | |
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, az do momentu "L T
przetaczenia sie wytacznika S6 (26), . f% &
- po przeprowadzonej regulacji krzywki nalezy dokreci¢ i zabezpieczyé .z A= Zl
kontrnakretka (23).
- Krzywki jednostki sygnalizacyjnej, o ile nie uzgodniono inaczej, Rys.3

sg hastawione bezposrednio przed potozeniami krahcowymi.
Mozliwos¢ wskazan istnieje w catej rozpietosci kata roboczego w obu kierunkach t.j. 100 %.
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4.3 Ustawianie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys. 4)

W sitownikach SP potencjometryczny nadajnik potozenia stuzy do odwzorowania
Potozenia w funkcji rezystancji natomiast w SPR z regulatorem jako sygnat zwrotny dja 9
mikroprocesorowego regulatora potozenia. Przed ustawianiem nadajnika
potozenia muszg by¢ ustawione wytaczniki krancowe. W skrajnym
potozeniu sitownika nalezy ustawic¢ zdefiniowang warto$¢ rezystancji.
Fabrycznie nadajnik ustawiony jest tak, aby mierzac na
zaciskach 71 i 73 rezystancja w potozeniu "Z" byta <5% a
w potozeniu "O* >93% catkowitej wartosci nadajnika
W przypadku potrzeby ustawienia nadajnika
postepowaé nastepujgco:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z*

- poluzowac srube (9) i wysprzegli¢ nadajnik potozenia (5)

- 0$ nadajnika obrécié¢ tak, aby mierzac na zaciskach 71 73 Rys. 4
rezystancja byta <5% catkowitej wartosci nadajnika

- wartos¢ rezystancji nadajnika w potozeniu "O" zabezpieczona jest mechanizmem przektadni.

- Zasprzegli¢ nadajnik (5) i dokrecic srube (9)

Uwagi:

1. W przypadku kiedy sifownik nie pracuje w penym zakresie kgta obrotu (np. ograniczamy kat
obrotu sifownika na 60°) to wartoSc¢ rezystancji nadajnika w pofozeniu "otwarte" bedzie nizsza niz
jego maksymalna wartosc.

2. W sifownikach SPR z regulatorem pofozenia uzywa sie nadajnikdw pofozenia o wartosci 200092
W innych przypadkach przy sygnale wyprowadzonym z nadajnika pofozZenia na listwe zaciskowg
uzywa sie nadajnikbéw wedfug potrzeb odbiorcy.

4.4 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego (EPV) z przetwornikiem PTK 1
EPV wersja 2-przewodowa (rys. 5)
Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby
sygnat wyjsciowy mierzony na zaciskach 81-82 (schemat Z10a bez zasilacza lub Z269a z
zasilaczem) miat wartosc:

w potozeniu "O"................ 20 mA
w potozeniu "Z"................. 4 mA
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: ZACISK “X”

Ustawienie EPV dla sifownika SP bez regulatora: ZERO
- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z* i odtgczy¢ zasilanie
przetwornika

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzac wartosc GAIN
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.5) przy zastosowaniu
nadajnika o rezystancji 100Q ®
- podtaczy¢ zasilanie przetwornika obracajac ZACISK Y™

trymerem ZERO (rys.5) ustawi¢ warto$¢
sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzac na zaciskach 81-82
sitownik przestawi¢ w potozenie "O" ® ®
- obracajac trymerem GAIN (rys.5) ustawi¢ wartosc ®
sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzgc na zaciskach 81-82
- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika
i w razie potrzeby skorygowac. Rys. 5

Uwaga:
Wartos¢ sygnafu wyjsciowego 4+20 mA mozna ustawic przy wartosci 75+100% maksymalnego kgta obrotu zgodnego z

tabliczkg znamionowg sifownika. Przy kgcie obrotu mniejszym niz 75% warto$ci maksymalnej warto$¢ maksymalna
20 mA proporcjonalnie sie obniza.

12
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Ustawienie EPV dla sifownika SPR z regulatorem pofozenia:

- roztgczy¢ obwod wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujac zworke.

- odfgczy¢ sygnat sterujacy z zaciskow 86/87 i 88.

- sitownik przestawi¢ w potozenie “OTWIERA" lub “ZAMYKA*" kotem recznym, lub podaniem
napiecia na zaciski 1 1 20 w kierunku “OTWIERA" lub 1 i 24 dla kierunku “ZAMYKA*.

- sitownik przestawic¢ do potozenia "zamkniete" i odtgczy¢ zasilanie przetwornika na
zaciskach 1 i61.

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzac warto$¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6)

- podtaczy¢ zasilanie przetwornika na zaciski 1 i 61.

- obracajac trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzac na
zaciskach 81-82

- sitownik przestawi¢ w potozenie "otwarte"

- obracajac trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ warto$¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzac na
zaciskach 81-82

- skontrolowac sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby
skorygowac

- po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82
muszg by¢ zawsze obcigzone.

- podtgczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88

EPV 3-przewodowe wykonanie (rys.6)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat: Z257 bez zasilacza lub Z260 z zasilaczem) miat warto$¢:
W POtOZENIU "OF ..o 20 mAlub 5 mA
W POOZENIU "Z" ..o 0 mA lub 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z" i odigczy¢ zasilanie
- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzac wartosc ZERO GAIN
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6) \ / ZACISK “X”

przy zastosowaniu nadajnika o rezystanciji /1:1 N p\/—
100Q2 lub 200022 zgodnie z

S

®

®

wyspecyfikowanym przetwornikiem.
- podtgczyc¢ zasilanie przetwornika obracajgc ‘

ZACISK “Y”

22

trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ warto$¢
sygnatu wyjsciowego 4 mA lub 0 mA mierzac
na zaciskach 81-82 sitownik przestawic Rys. 6
w potozenie "O"

- obracajac trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA lub 5 mA
mierzac na zaciskach 811 82.

- skontrolowac sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby
skorygowac.

Uwaga.

Wartosc¢ sygnatu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA lub 0+5 mA wg specyfikacji) mozna ustawic przy
warto$ci 85+100% maksymalnego kagta obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowg sifownika. Przy
kgcie obrotu mniejszym niz 85% wartosci maksymalnej, warto§¢ maksymalna sygnatu
proporcjonalnie sie obniza.
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4.5 Ustawienie pojemnosciowego nadajnika pofozenia CPT1/A

Ten punkt instrukcji dotyczy jedynie sitownikéw wyposazonych w pojemnosciowy nadajnik potozenia w
przypadku gdyby doszto do rozregulowania parametrow ustawionych fabrycznie. Ustawienia dokonuje sie
przy napieciu zasilania sitownika (230V/50Hz lub 24V/50Hz) i temperaturze otoczenia 20°C + 5 °C.
Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione wytaczniki krancowe.

Pojemnosciowy nadajnik potozenia stuzy jako nadajnik potozenia dajacy na wyjsciu sygnat 4+20 mA.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT1/A jest ustawiony fabrycznie na kat roboczy wyspecyfikowany w
zaméwieniu i podtgczony zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujgcym sie na wewnetrznej sciance
obudowy sitownika.
Sitowniki z wbudowanym pojemnosciowym nadajnikiem potozenia mozna zamowi¢ w wers;ji:

A) Wersja bez zabudowanego zasilacza (2-przewodowe podtaczenie) dla ES SP

B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (2-przewodowe podtaczenie) dla ES SP

C) Wersja z CPT jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia dla ES SPR z regulatorem

potozenia

A) Ustawienie pojemnos$ciowego nadajnika potozenia bez zabudowanego zasilacza:
Przed podiaczeniem skontrolowac zasilacz. Napiecie zasilania musi by¢ w zakresie od 18 do 28 V DC.

Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczyé wartosci 30 V DC.
Po przekroczeniu tej wartosci napiecia zasilania moze doj$é to trwafego uszkodzenia nadajnika !!!

Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA "Z*, 20 mA "O") nalezy:

- szeregowo z nadajnikiem (- zacisk 82) podtaczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i rezystancji
obcigzenia nizszej niz 500 Q

- przestawic sitownik w potozenie "Z" (sygnat powinien malec)

- skontrolowa¢ warto$¢ sygnatu (4 mA + 0,2 mA) 15 10

- zluzowaé $ruby (15) mocujgce nadajnik (10) (rys.7) i obracajgc go
ustawi¢ wartos¢ 4 mA + 0,2 mA po czym sruby zakontrowac

- sitownik przestawi¢ w potozenie "O* (sygnat powinien rosngc)

- skontrolowa¢ warto$¢ sygnatu wyjsciowy w potozeniu .
"0 (20 MA £ 0,1 mA), B+ 94}

- obracajac trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA

- ponownie skontrolowac¢ warto$¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu

"Z* i w potozeniu "O* regulacje prowadzi¢ do momentu uzyskania 20

wartosci 4 mAi 20 mA z bledem mniejszym niz 0,5 % Rys.7

odtaczy¢ miliamperomierz i zabezpieczy¢ sruby

Przy ustawianiu pojemnosciowego nadajnika potozenia CPT1/A z odwroconym sygnatem
wyjsciowego 204 mA (20 mA "Z*, 4 mA "O") postepowaé w analogiczny sposoéb.

B.) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:
1) Skontrolowaé napiecie zasilania: 230 V AC 10% na zaciskach 1,61, lub 78,79
2) Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Na zaciski 81,82 podtaczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q
- Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.
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C.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia jako sprzezenie zwrotne

do regulatora potozenia

Przy kontroli lub ustawieniu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Roztaczy¢ obwdd wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujac zworke.

- Podtgczy¢ napiecie zasilania na zaciski 1 i 61

- Odtaczyc¢ sygnat sterujacy z zaciskdéw 86/87 i 88

- Sitownik przestawi¢ do potozenia "OTWARTE" lub "ZAMKNIETE" kotem recznym lub podajgc
zasilanie na zaciski 1 i 20 w kierunku "OTWIERA" lub 1 i 24 w kierunku "ZAMYKA"

- Na zaciski 81,82 podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q

- Dalej postepowac podobnie jak w punkcie A.

- Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82
muszg by¢ zawsze obcigzone.

- Podtaczy¢ sygnat sterujacy na zaciski 86/87 i 88

Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczy¢ podfgczenie wspolnej masy
dwuprzewodowej petli nadajnika pofozenia i sterownika. Podfgczenie musi by¢
dokonane tylko w jednym punkcie w dowolnej czesci obwodu sterowania.

Uwaga:
Przy pomocy trymera (20) mozna nastawi¢ zunifikowany wyjsciowy sygnat z pojemnosciowego

nadajnika pofozenia na dowolng warto$¢ kgta roboczego w zakresie od ok. 40% do 100%
fabrycznie nastawionej wartosci kgta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sifownika.

4.6 Ustawienie kgta roboczego oraz ogranicznikdéw mechanicznych (rys. 8)

Do ograniczenia kata roboczego armatury stuzg ograniczniki mechaniczne, ktdre umozliwiajg
zmiane tego kata w potozeniu "Z" o 0° a w potozeniu "O" (60°, 90°, 120°, 160°) o wartos¢ +15°,
patrz rys. 8, na ktérym pokazany jest wat wyjsciowy w potozeniu "Z" dla konta roboczego 90°.
Ograniczniki mechaniczne stuzg do ograniczenia kata obrotu przy przestawianiu sitownika kotem
recznym lub ustalenia potozenia krancowego do zadziatania wytgcznikbw momentowych. Dlatego
na wyjsciowy ogranicznik nie moze najezdzac sitownik, podczas pracy silnika elektrycznego, bez
ustawienia jednostki momentowej. Moze to trwale uszkodzi¢ przektadnie planetarng w sitowniku.
Uwaga:

Ogranicznikami mechanicznymi mozna zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ kat roboczy o £15°, przestawiajgc
jednoczesnie na ten kgt jednostke pofozeniowo-sygnalizacyjng i wysprzeglajgc nadajnik pofozenia.

4.7 Ustawienie ogranicznikdw mechanicznych przy wyfgczaniu ES przez jednostke
pofozeniowa.
W sitowniku wytgczniki momentowe w przypadku nie wytgczenia przez wytaczniki potozeniowe
petnig funkcje wytacznikow krancowych lub funkcje ochrony sitownika przed przecigzeniem.
Nalezy:
- Poluzowac nakretke ogranicznika "Z",
- Srube obraca¢ w prawo dopoki nie poczujemy oporu natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozycji
obréci¢ srube o0 1/2 obrotu w lewo zakontrowac nakretka.
- Podobnie postepowac ustawiajgc ogranicznik w kierunku "O".
- Jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng ustawic tak, aby zadziataty przed wytgcznikami
momentowymi.

4.8 Ustawienie ogranicznikbw mechanicznych przy wyfgczaniu ES przez jednostke
momentowa.
- Kotem recznym przestawic sitownik w potozenie "Z"
- Poluzowac nakretke ogranicznika "Z",
- Srube obraca¢ w prawo dopoki nie poczujemy oporu natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozycji
zakontrowac nakretka.
- Podobnie postepowaé ustawiajgc ogranicznik w kierunku "O".
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«gQer ARETACJA

SP 1/SPR 1 26 |13 |11 [M8] 13

46 |18,5| 16 [M10| 16

34 |12,5] 10 [M12] 19

SP 2.4/SPR 2.4 44 |15,5|12,5(M14| 22

A .| $RODEK ugon 27
OGRANICZNIKA P ~
Rys. 8 /F_T

5. Podfaczenie regulatora pofozenia (rys. 9)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem
analogowym. Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich
funkcji tego regulatora. Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggty wykonywa¢ autodiagnostyke
systemu i zgtasza¢ ewentualne zaktdcenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci
zaktécenia i informacje dla diagnostyki, takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy
sitownika. Informacje z pamieci mozna odczytaC za pomocg komputera PC lub terminalu z
odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowac za pomocg przyciskow SW1-SW2 i diod LED
D3-D4 bezposrednio na regulatorze wg tabelki 2.

5.1 Ustawianieregulatorapofozenia
Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce 2 (uwaga 1). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomocg przyciskéw i diod LED.
Przed ustawieniem regulatora musza by¢ ustawione wytaczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszg
by¢ rozwarte).
Rozmieszczenie elementow regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 9.

Rys. 9
Or=
Przvcisk SW1 Uruchamia inicjacyjny program standardowy
i umozliwia przeglad ustawionego menu
TR Q @\D2D1D3 D4 y i umozliwia przeglad ustawi
® ~ . Uruchamia ustawianie parametréw
O go g SW 1 Przycisk SW2 |, wybranym menu
— (e
o e Dioda Sygnalizacja zasilania regulatora
D, [SW2 — -
Dioda Sygnalizacja pracy w kierunku "OTWIERA”
(dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)
&) © J4 (&) Dioda Sygnalizacja wybranego menu
ooo (iloscig migniec) - (dioda zotta)
B OPDPDD oo |€B®®®®€B€B€B€9® J1 Sygnalizacja wybranego parametru regulatora
Dioda D4 z wybranego menu
(iloscig migniec) - (dioda czerwona)
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Tabelanr.2
Dioda D3 Nastawi .
(z6hta) astawiane Dioda D,4,' (_czgryvona) Nastawiany parametr
ilosé migniec menu llos¢ migniec
1 migniecie 0+ 20 mA
1 mignigcie Sygnat sterujacy 2 migniecia 4 +20 mA ()(**)
3 migniecia 0<-10V
Odpowiedz na 1 migniecie Sitownik na sygnat SYS otworzy
2 migniecia | sygnat SYS-TEST 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamknie
i zanik sygnatu 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Zmiana sygnatu R . . :
o sterujqceég 1 mignigcie Sitownik przy rosnacym sygnale sterujagcym “ZAMYKA"
3 migniecia | charakterystyka ) _ )
wzrastajaca lub 2 migniecia ?Howmk przy rosnacym sygnale sterujgcym
opadajaca OTWIERA” (*)
4 migniecia Nieczutos$é . o 1 + 10% nieczuto$¢ regulatora
gniect regulatora 1+10 migniec (fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))
1 migniecie Waska na moment
o, 5 ignieci Waska na potozenie (*
5 mignieé rSeposlg(t;J“ 2 migniecia a potozenie (*)
gulacyl 3 migniecia Szeroka na moment
4 migniecia Szeroka na potozenie
Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprz ezenia zwrotnego potencjometczne/pradowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopoki odbiorca nie okre $li tego inaczej w zamowieniu
3. (**) - sygnat wejsciowy 4 mA - potozenie “zamkniete”
20 mA - potozenie “otwarte”

Uwaga: W razie probleméw z ustawieniem parametrow poprzez wytgczenie i ponowne zatgczenie
zasilania mozna przywroci¢ ostatnie ustawienie (ostatni zapis w pamieci).

Sposoéb przestawieniaregulatora:
- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.

Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcisniecie przycisku SW1 na cca 2
sek. (tj. do momentu rozéwiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat
sterujacy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany parametr (zwykle sygnat sterujacy 4 20 mA) monitowany 2
mignieciami diody D4. Nastepnie mozna ustawia¢ zagdane parametry wg tabeli nr 2:

- krétkim nacisnieciem SW1 listowanie menu monitowane iloscig mignie¢ diody D3

- krétkim nacisnieciem SW2 ustawianie parametréw monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zgdanych parametréw wcisng¢ SW1 na cca 2 sek. (t.j. do momentu roz$wiecenia sie diody D3)

wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny
nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie "O" i "Z“, pomierzy warto$¢ masy
bezwtadnosciowej w kierunku "O" i "Z" i zapisze ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w
procesie autokalibracji wystgpi btad, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W
przeciwnym razie regulator zakonczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulacji.

Zgfaszanie standw pracy i awaryjnych regulatora

Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED:
sregulator reguluje (stan posredni) trwale Swieci dioda D3 (zielona)
eodchytka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci SE stoi trwale $wieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomoca diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

1 mianiecie Sygnalizacja rezimu TEST - sitownik przestawi sie w potozenie
gnie wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)

2 migniecia Biad sygnatu sterujacego - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST

4 migniecia Sygnalizacja zadziatania wytgcznika momentowego (sitownik
wytgczony wytgcznikiem momentowym w potozeniu posrednim)

5 mignieé Biad sygnalu nadajnika - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST

7 mignieé Sygnat sterujacy w zakresie 4+20 mA mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
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6. Sterowanie reczne i sterowanie lokalne
6.1 Sterowanie reczne

W razie potrzeby obstuga moze przesterowac sitownik za pomoca kota recznego. Przy
obracaniu kota zgodnie z ruchem wskazowek zegara przestawimy sitownik w potozenie
"ZAMKNIETE". Koto sterowania recznego nie obraca sie samo w czasie pracy sitownika i mozna
nim przesterowywac sitownik nawet w czasie jego pracy.

6.2 Sterowanie lokalne

< 2 i .

Jako wyposazenie dodatkowe sitownik moze B 75 \§ %//\\ u

by¢ wyposazony w modut sterowania lokalnego. E g 2 £, 'g'

W razie potrzeby mozna przesterowywac sitownik ¥ : = s ¢ M

elektrycznie przetgcznikami na pulpicie modutu l l l l 1 1
sterowania lokalnego. Modut jest zabezpieczony 4 © D> [ER o[AR @

przed osobami nieuprawnionymi stacyjkq
i kluczykiem. Nalezy wtozy¢ kluczyk do

stacyjki (Sal) i przetaczajac na pozycje 6

iy

"LOKALNE" Mozemy przetgcznikiem SA2
Przesterowywac sitownik wedtug potrzeb.
Przetaczajac stacyjke SA1 w pozycje "O"
sitownik nie bedzie reagowat na zadne

sygnaty, w pozycji "ZDALNE" bedzie sterowany
ze sterowani. Kontrolki H1 i H2 wskazujg 2OLTE
Swieceniem kierunek obrotéw sitownika. "OTWIERA”

/ BEZBARWNE\ \ ZOLTE

“LOKALNE” “ZAMYKA”

Rys. 10

PO PRZESTEROWANIU
MOZNA WYJAC KLUCZ

7. Eksploatacja

W czasie eksploatacji nalezy dociggna¢ sruby i nakretki oraz przepusty kablowe, ktore majg
wptyw na szczelnos¢ i krycie oraz sprawdzi¢ czy nie ma ubytkow smaru. Wymiana lub
uzupetnienie smaru w pierwszych latach uzytkowania nie jest potrzebne. W czasie dalszych
przegladéw konserwacyjnych nalezy uzupetni¢ lub wymieni¢ smar o ile zachodzi taka potrzeba. Co
szes¢ miesiecy skontrolowac poprawnosc¢ pracy i ustawienia SE a takze sprawdzic¢ i dociggna¢
Sruby mocujgce SE do armatury.
Przy naprawach regulatora potozenia nalezy stosowac bezpieczniki subminiaturowe F1,6A lub F2A
250V typu Siba lub MSF 250, do zasilacza bezpieczniki M160 nA, 250V, Siba lub MSF 250
Smarowanie smar BEACON 325
8. Wykaz czesci zamiennych

Nazwa czesci zamiennej Kod zamowienia Pozycja Rysunek

Silnik elektryczny 4 W/25 VA, 230V AC 63 592 312 7 2
Silnik elektryczny 15 W/39 VA, 230V AC 63 592 311 7 2
Silnik elektryczny 15 W/40 VA, 230V AC 63 592 332 7 2
Silnik elektryczny 20 W/70 VA, 230V AC 63 592 118 7 2
Silnik elektryczny 40 W/80 VA, 230V AC 63 592 325 7 2
Silnik elektryczny 60 W/120 VA, 230V AC 63 592 322 7 2
Silnik elektryczny 90 W/150 VA, 230V AC 63 592 328 7 2
Silnik elektryczny 20 W; 24V AC/DC 63 592 388 7 2
Silnik elektryczny 65 W; 24V AC/DC 63 592 295 7 2
Nadajnik potencjometryczny 1 x 100 Q 64 051 812 5 2,4
Nadajnik potencjometryczny 2 x 100 Q 64 051 814 5 2,4
Nadajnik potencjometryczny 1 x 2000 Q 64 051 818 5 2,4
Nadajnik potencjometryczny 2 x 2000 Q 64 051 621 5 2,4
Nadajnik pojemnosciowy CPT 1A 64 051 499 10 7
Uszczelka (SP/SPR 1) 04 709 000

Uszczelka 2 (SP/SPR 2, SP/SPR 2.3, SP/SPR 2.4) 04 714 700
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9.1 Schematy podiaczen sitownikdw SP1+SP2.4

Instrukcja montazowa sitownika

9. Dodatki:
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Instrukcja montazowa sitownika

Schematy podtaczen sitownikow z regulatorem potozenia SPR 1 + SPR 2.4
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Uwagi:

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyjsciowego z pojemnosciowego nadajnika potozenia
(Schemat podtgczenia Z241a) nalezy zewrze¢ zworkg na listwie zaciskowej zaciski 81 i 82 (zworka
jest zatozona w zaktadzie produkcyjnym). W przypadku kiedy uzywamy sygnatu wyjsciowego z

nadajnika potozenia wtedy zwore nalezy usunac.

2. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtaczaé przewodu uziemienia

PE.

3. W wersji sitownika z regulatorem potozenia i nadajnikiem CPT, sygnat wejsciowy nie jest

galwanicznie odseparowany od sygnhatu wyjsciowego

4. W przypadku potrzeby oddzielenia galwanicznego sygnatow nalezy zastosowaé separator.
Diagram pracy wyfacznikéw pofozeniowych i momentowych w sifownikach SP 1 + SP 2.4

ZACISKI

OTWARTE

ZAMKNIETE

S1

NC - COM
COM - NO

S2

NC - COM

COM -NO | !

S3

NC - COM
COM - NO

S4

NC - COM
COM - NO

S5

NC - COM
COM - NO

S6

NC - COM

COM - NO |

I - kontakt zwarty
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Mikrowytaczniki S1, S2, S3, S4, S5i S6

1l

NC COM NO

COM NO NC



Instrukcja montazowa sitownika SP1+SP24

Legenda:

Zla....... podtaczenie silnika jednofazowego

Z5a....... podigczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a ....... podiaczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a...... podtaczenie elektronicznego pradowego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Zlla ...... podtaczenie wytacznikéw potozeniowych i sygnalizacyjnych z silnikiem 1-fazowym
Z12a...... podtaczenie wytacznikéw S1 + S6 z silnikiem 3-fazowym
Z21la...... podtaczenie dodatkowych wytacznikéw w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4
Z4la...... podtaczenie grzatki z wytacznikiem termicznym w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4
Z78a...... podtaczenie silnika 3-fazowego
Z90a....... podtaczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem lokalnym
Z232a.... podigczenie sterowania lokalnego w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4
Z240a..... podtgczenie sitownikdw z silnikiem 1-fazowym z regulatorem potozenia i potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym
Z241a.... podigczenie sitownikéw z silnikiem 1-fazowym z regulatorem potozenia i pradowym sprzezeniem zwrotnym
Z250a .....podiaczenie sitownikdéw z regulatorem potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i silnikiem 3-fazowym
Z251a.... podigczenie sitownikdéw z regulatorem potozenia i potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i silnikiem 3-fazowym
Z257a.... podigczenie elektronicznego nadajnika pragdowego EPV - 3-przewodowo bez zasilania
Z260a.... podigczenie elektronicznego nadajnika pragdowego EPV - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a.... podiaczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia (EPV), lub pojemnosciowego 2-przewodowo

z zasilaczem
2270 ...... podtaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym
Z270b ....podtaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym z sygnalizacjg stanu sterowania lokalnego
Z288a.....podtaczenie dodatkowych wytacznikdw potozeniowych w sitownikach SPR 2 + SPR 2.4 z silnikiem 3-fazowym
Z303 ...... podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi
Z304 ...... podtaczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i sterowaniem lokalnym
2341 ...... podtaczenie dodatkowych wytacznikéw momentowych
2344 ... podtaczenie silnika 24V DC, wytgcznikbw momentowych, potozeniowych i sygnalizacyjnych
Z348b ....podiaczenie silnika 24V AC z wytacznikami sygnalizacyjnymi, grzatkg z termostatem
Z349b.....podIaczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC
Z375 ...... podtaczenie regulatora potozenia z pragdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC
Z376a.....podIaczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC
Z377a.....podIaczenie regulatora potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC
Z378 ...... podtaczenie pragdowego elektronicznego/pojemnosciowego nadajnika potozenia 2 i 3-przewodowo z zasilaczem
2448 ...... podtaczenie silnika ze sterowaniem lokalnym przy zasilaniu 24V DC
2481 ...... podtaczenie silnika ze sterowaniem lokalnym przy zasilaniu 24V AD

B1 ... potencjom. nadajnik potozenia pojedynczy
B2 ... potencjom. nadajnik potozenia podwajny
B3 ... nadajnik pradowy EPV lub CPT 1A

S1 .. wytgcznik momentowy "otwiera”

S11 ... podwajny wytacznik momentowy "otwiera”
S2 ... wytgcznik momentowy "zamyka”

S22 .... podwdjny wytacznik momentowy “zamyka”
S3 ... wytgcznik potozeniowy "otwiera"

S4 ... wytacznik potozeniowy "zamyka"

S5 ... dodatkowy wytgcznik potozeniowy "otwiera"
S6 ... dodatkowy wytgcznik potozeniowy "zamyka”
M ... silnik elektryczny

C ... kondensator rozruchowy

Y ... hamulec elektromagnetyczny silnika

E1l ... grzatka

F1 ... ochrona termiczna silnika

F2 .. wyt. termiczny grzafki

KML ..... stycznik rewersyjny
KM2 ..... stycznik rewersyjny

H1 ... sygnalizacja potozenia "otwarte"

H2 ... sygnalizacja potozenia "zamkniete"

H3 ... sygnalizacja rezimu "sterowanie lokalne"
N ... regulator potozenia

I ... wyjsciowy/wyjsciowy sygnat sterujgcy

X . listwa zaciskowa

XC ... konektor

SAL..... przetacznik obrotowy "zdalne-0-lokalne”

SA2 ....przetgcznik obrotowy "otworz-stop-zamknij”

R ... rezystor rozruchowy (tylko przy zasilaniu 230 V)
rezystancja obcigzenia
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9.2 Rysunkiwymiarowe przytacze kotlnierzowe

SP1+SP24
P-1147 Kotnierz1SO 5211
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GLOWNE WYMIARY - PRZYLACZE KOLNIERZOWE

) 98 248 273 276
SP1/SPR1 103|213|229 183 170 169 320* 319 345+ 13 590" 90 |160(140

SP2/SPR2 - 17 90

123 |, 4,297 326
503+ 194|377+(368| - | 19 |35714125|210|190

SP 2.3/ SPR 2.3|104|260(267|112 |232

SP24/SPR 2.4 127 22 150

* - dotyczy wersji z przyfaczem konektorowym

Wymiary i ksztatty wpustow w sitowniku

Ksztatt D Ksztatt L Ksztatt H Ksztatt V
= X -
o
<>\> - |
l ]
I ~
| o\ !
Dxx U Lxx U
D-14 14 L-14 14 14 22 20,0 | 225 | 6,0
D-17 17 L-17 17 11 16 22,0 | 245 | 6,0
D-22 22 L-22 22 8 13 322 | 350 65
D-27 27 L-27 27 17 25 17,0 | 195 | 6,0
D-11 11 L-11 11 13 19 28,0 | 309 | 80
D-16 16 L-16 16 22 32 42,0 | 45,1 | 12,0
16 22 454 | 48,8 | 10,0
27 48 50,0 | 53,5 | 14,0
19 28 18,0 | 205 | 6,0
10 16 30,0 | 325 | 80
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WYMIARY PRZYLACZY

SP1/SPR1 40 (32116 |12 | 70| 50| M8 | M6 FO5 / FO7

SP2/SPR 2 40 | 37|16 |12 (70 | 50| M8 | M6 FO5 / FO7

SP23/SPR23|55|56|20 |16 ({102| 70 |M10| M8 FO7 / F10

SP24/SPR2.4|65|71|24 |20 |125(102|M12/M10| F10/F12
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P-1222 Wersja sitownika ze sterowaniem lokalnym
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P-1225 Sitownik ze sterowaniem lokalnym
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Wersja ze sterowaniem lokalnym

SP1+SP24

@ 4
= % ® | I
8]
Ciegto
Lewy gwint Rurka nie jest przedmiotem dostawy Prawy gwint
~ — B — = — A — - — — Et —
= = oy 4 NP 07 Tt
s B 80 Spawane 80 B o=
< 67 max. 2750 67
Wymiary ciegiet TV 40-1/20 i TV 50-1/25
P-1413/B TV 50-1/25 28 Min.30 25
P-1413/A TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ ciggta A B D P-1413
Ksztatt przytacza w sitownikach z dzwigniag
, ; Ksztatt Exx Uho
i ij SP1/SPR1 |245|22| 6 |28 |25 2 | 2 [EO1
= SP2/SPR2 |279|25| 8 |35 |28 2| 2 |E02
S
. 2 ¢ SP2.3/SPR 2343140 [12 [ 66 [ 25[ 4 | 7 [E03
SP24/SPR2.4(538|(50 |16 | 82 | 25| 4 | 7 |EO4
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WYMIARY PODSTAWOWE WERSJA Z DZWIGNIA:

TYP AlBICIDIE]lFIFLFR2IGIW]I[KIL{M|IN|IPIR]T

258 273 276
SP1/SPR 1 |123|233| 50 |183 (160 330*169 345+ 12120 |13 (140 290* 130 80 [160| 10 |10,5

SP2/SPR 2 (132/288 58 (232(232[323 hoa| - |30 |17 | 17 [190|320 J160( 90 |210| 11 |126

* - dotyczy wersji z przyfgczem konektorowym

TYP ClE|F|IFYGIGILIH|W[IK]L{M|{N]S]|T|V]|Z
SP2.3/SPR 2.3 |135(160|57 1194| 35| 80 |273|532[190(32°,1170|120| 20 | 13 | 60 | 25
SP2.4/SPR 2.4 |200|220|557,1194| 60 {120 | 278| 593|190 | 320, | 228170 | 25 | 17 | 80 | 30

* - dotyczy wersji z przyfagczem konektorowym

P-0210 Ciegto

P-0210

66 0K 27
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o il
© { | 925 |
- = I|:2)1:I>|||‘\ 0K 27 . ‘_l|::2:5|:|j_‘
B e S e
M12

PRZEDSTAWICIEL

HANDLOWY
MISTRZOWSKA ARMATURA
“"ARMASTER” Biuro handlowe
Przedsiebiorstwo Handlowo-Ustugowe 98-200 Sieradz; ul. Jana Pawta || 59
Stanistaw Zawigja Tel. [ fax (43) 822 32 36
98-200 Sieradz; ul, E. Orzeszkowej 3 Tel, kom. 602 373 675
NIP: 827-108-05-12 | www.armaster.com.pl
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