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Na poczatku nalezy przeczytaé niniejsza instrukcje!

- Zwrdci¢ uwage na wskazowki bezpieczenstwa.

- Niniejsza instrukcja stanowi integralng cze$¢ wyrobu.

- Przechowywaé instrukcje na okres uzytkowania wyrobu.

- Przekazac instrukcje kazdemu nowemu wiascicielowi lub uzytkownikowi urzgdzenia.

Przeznaczenie instrukcji:

Niniejsza instrukcja skierowana jest do os6b wykonujgcych montaz, uruchamianie, obstuge i konserwacje
urzadzenia. Ma ona stuzy¢é pomoca przy instalowaniu i uruchamianiu urzadzenia.

Dokumenty referencyjne:
. Podrecznik (obstuga i nastawa) AUMATIC AC 01.2 Modbus
. Podrecznik (integracja urzadzenia z Fieldbus) AUMATIC AC 01.2 Modbus

Dokumenty referencyjne sg dostepne w Internecie: www.auma.com badz bezposrednio w przedstawicielstwach
firmy AUMA (patrz <Adresy>).
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1. Wskazéwki bezpieczenstwa
1.1 Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

Normy/dyrektywy Produkty firmy AUMA sg konstruowane i produkowane zgodnie z powszechnie
uznawanymi normami i dyrektywami. Fakt ten potwierdza deklaracja
zgodnosci/wigczenia.

Uzytkownik i producent instalacji muszg zapewni¢ przestrzeganie wszystkich
krajowych przepiséw, dyrektyw i postanowien dotyczacych montazu, przytacza
elektrycznego, uruchamiania i eksploatacji w miejscu uzytkowania.

Nalezg do nich m.in. odpowiednie dyrektywy dotyczace montazu urzadzen Fieldbus.

Wskazowki bezpieczenst-  Osoby pracujgce przy urzadzeniu muszg zapoznac sie ze wskazéwkami
walostrzezenia bezpieczenstwa i ostrzezeniami oraz stosowac sie do zalecen zawartych w niniejszej
instrukcji. Na produkcie nalezy umiesci¢ wskazéwki bezpieczenhstwa i tabliczki
ostrzegawcze, aby zapobiec szkodom zdrowotnym i materialnym.

Kwalifikacje pracowni- Montaz, podigczenie do sieci, uruchomienie, obstuge i konserwacje moze wykonywac
kéw Wwytacznie odpowiednio wyszkolony personel upowazniony przez uzytkownika lub
producenta instalaciji.

Personel przed rozpoczeciem prac musi przeczytaé i zrozumiec¢ instrukcje obstugi
oraz zapoznac sie z ogolnie przyjetymi przepisami BHP.

Uruchamianie  Przed uruchomieniem nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy wszystkie dokonane
ustawienia spetniajg wymagania konkretnego zastosowania. Nieprawidtowe
ustawienia moga doprowadzi¢ do uszkodzenia armatury lub instalacji. Producent
nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate ewentualnie szkody. Ryzyko ponosi
wytgcznie uzytkownik.

Praca urzadzenia Kryteria bezpiecznej i prawidtowej pracy urzadzenia:

- Odpowiedni transport, przechowywanie, ustawienie, montaz i uruchomienie
urzadzenia.

. Produkt moze by¢ uzytkowany wytacznie w sprawnym stanie technicznym z
uwzglednieniem wskazdéwek zawartych w niniejszej instrukciji.

. Usterki i uszkodzenia nalezy natychmiast zgtaszaé i niezwtocznie usuwac.

. Stosowac sie do ogdlnie przyjetych zasad BHP.

. Przestrzegac¢ krajowych przepiséw prawnych.

. Podczas pracy powierzchnia obudowy moze nagrzewac sie nawet do tempera-
tury > 60°C. W zwigzku z tym przed rozpoczeciem pracy zaleca sie zmierzenie
temperatury powierzchni urzadzenia przy uzyciu odpowiedniego termometru

w celu unikniecia ewentualnych oparzen. W razie potrzeby nalezy natozy¢ re-
kawice ochronne.

Srodki ochronne  Uzytkownik lub producent instalacji ponosi odpowiedzialno$é za wszystkie
podejmowane na miejscu $rodki ostroznosci, np. zatozenie oston, blokad czy
udostepnienie osobistego wyposazenia ochronnego.

Konserwacja Dla zapewnienia bezpiecznego dziatania urzadzenia nalezy przestrzegac wskazéwek
dotyczacych konserwacji zawartych w niniejszej instrukc;ji.

Zmiany w urzadzeniu dozwolone sg wytacznie za zgoda producenta.

1.2 Zakres zastosowania

Napedy wieloobrotowe firmy AUMA stuzg do uruchamiania armatury przemystowej,
np. zaworow kulowych, klapowych, zasuwowych i kurkowych.

Zastosowanie do innych celdw dozwolone jest wylgcznie za wyrazng (pisemna)
zgodg producenta.
Zabrania sie stosowania np.:

- w urzadzeniach do transportu poziomego zgodnie z DIN EN ISO 3691,
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. w podnos$nikach zgodnie z DIN EN 14502,

- w dzwigach osobowych zgodnie z DIN 15306 i 15309,

. w dzwigach towarowych zgodnie z EN 81-1/A1,

- w schodach ruchomych,

- do pracy ciagtej,

- do instalacji podziemnych,

. do ciagtego uzytkowania pod wodg (zwrdéci¢ uwage na stopien ochrony),

- w obszarach zagrozonych wybuchem, z wyjatkiem strefy 22,

. w obszarach promieniowania radioaktywnego w elektrowniach jadrowych.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki niezgodnego z przeznaczeniem
lub nieprawidtowego zastosowania produktu.

Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem obejmuje takze przestrzeganie wskazowek
zawartych w niniejszej instrukgiji.

Opisany w niniejszej instrukcji naped w wersji standardowej wykonuje ,ruch
prawoskretny” przy zamykaniu armatury, co oznacza, ze napedzany wat obraca sie
w kierunku ruchu wskazéwek zegara.

1.3

Zakres zastosowania w strefie Ex 22 (opcja)

Napedy ustawcze niniejszej serii nadajg sie takze do zastosowania w zagrozonych
wybuchem obszarach STREFY 22 zgodnie z dyrektywa ATEX 94/9/WE.

Napedy ustawcze posiadajg stopiefh ochrony IP68 i spetniajg wymagania normy EN
50281-1-1:1998 Ustep 6 — Urzadzenia elektryczne do stosowania w obecnosci pytdw
palnych, wymagania dotyczace urzadzen elektrycznych kategorii 3 z obudowg
ochronna.

W celu spetnienia wszystkich wymagan normy EN 50281-1-1: 1998 nalezy
bezwzglednie przestrzegaé nastepujacych punktow:

. Zgodnie z dyrektywa ATEX 94/9/WE napedy ustawcze musza posiada¢ dodat-
kowe oznaczenie — 13D IP6X T150 °C.

- Zgodnie z normg EN 50281-1-1 ust. 10.4, maksymalna temperatura powierzchni
napeddéw w stosunku do temperatury otoczenia réwnej +40°C powinna wynosi¢
150°C. Zgodnie z ust. 10.4, przy okreslaniu maksymalnej temperatury powierzch-
ni nie zostato uwzglednione zwiekszone osadzanie sie pytéw na urzgdzeniach.

. Warunkiem utrzymania temperatury powierzchni urzgdzen ponizej maksymalnej
wartosci jest prawidtowe podigczenie termowytgcznikéw lub termistoréw PTC
oraz przestrzeganie trybu pracy i danych technicznych.

- Wtyk przytaczeniowy moze by¢ wtykany lub wyciggany tylko w stanie beznapie-
ciowym.

. Stosowane dtawiki kablowe réwniez muszg spetnia¢ wymagania stawiane
urzgdzeniom kategorii 113D i posiadaé stopien ochrony przynajmniej IP67.

- W celu wyréwnania potencjatéw napedy muszg byé podtaczone z zewnatrz do
masy (przytacze nalezy do akcesoridow) lub zintegrowane z uziemionym syste-
mem rurociggow.

- Dla zapewnienia ochrony przed wybuchem pytow nalezy koniecznie zamontowac
wkretke (czes¢ nr 511.0) lub rure ochronng trzpienia wraz z kotpakiem (czes¢
nr 568.1 i 568.2) do uszczelnienia watu drgzonego.

. Na ogd6t wymagania normy EN 50281-1-1 powinny by¢ spetnione w obszarach,
w ktorych wystepuje ryzyko wybuchu pytéw. Uruchamianie, serwisowanie i
konserwacje moze wykonywac wytgcznie odpowiednio wykwalifikowany personel
z zachowaniem nalezytej starannosci. Spetnienie tego warunku pozwoli zapew-
ni¢ bezpieczng prace napeddéw ustawczych.

14

Ostrzezenia

Informacje dotyczace bezpieczenstwa, zawarte w niniejszej instrukciji, sg opatrzone
odpowiednim symbolem stownym (NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA, NOTYFIKACJA).
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[/\ OSTRZEZENIE|

|/\ PRZESTROGA|

NOTYFIKACJA

Sytuacja stanowigca bezposrednie zagrozenie o wysokim ryzyku. Nieprzestrze-
ganie zasad bezpieczenstwa moze grozié¢ $miercig lub ciezkimi obrazeniami i
utratg zdrowia.

Mozliwa sytuacja grozna o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie zasad bezpiec-
zenstwa moze grozi¢ smiercig lub ciezkimi obrazeniami i utrata zdrowia.

Mozliwa sytuacja grozna o niewielkim ryzyku. Nieprzestrzeganie zasad bezpiec-
zenstwa moze skutkowaé lekkimi lub srednimi obrazeniami. Moga one byé
takze potaczone ze szkodami materialnymi.

Moze zaistnie¢ grozna sytuacja. Konsekwencja nieprzestrzegania zasad bez-
pieczenstwa moga by¢ szkody materialne. Nie stosuje sie w przypadkach za-
grozenia zycia i zdrowia ludzkiego.

Struktura i typografia instrukcji ostrzegawczych

Rodzaj zagrozenia i jego zrédio!

Mozliwe skutki w przypadku niespetnienia (opcje)

- Czynnos$ci majace na celu zapobieganie ryzyku
- Inne czynnosci

Znak bezpieczenstwa A ostrzega przed ryzykiem obrazen.
Symbol stowny (tu: NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

1.5 Wskazoéwki i symbole

Informacja

S -

M

v

<>

W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujace wskazéwki i symbole:
Stowo Informacja umieszczone przed tekstem oznacza wazne uwagi i informacije.

Symbol pozycji zamknietej (armatura zamknieta)
Symbol pozyciji otwartej (armatura otwarta)

Warto przeczyta¢ przed przystapieniem do kolejnej czynnosci. Tekst opatrzony tym
symbolem informuje o warunkach przystapienia do nastepnej czynnosci lub o tym,
co nalezy przygotowac badz na co nalezy zwrdci¢ uwage.

Przejscie za posrednictwem menu do parametru

Opis sciezki w menu prowadzacej do danego parametru. Za pomocg przyciskow na
lokalnym sterowniku mozna szybko znalez¢ na wy$wietlaczu poszukiwany parametr.

Odnosnik do innych fragmentow tekstu

Pojecia otoczone tym znakiem odnoszg sie do innych fragmentéw zawierajacych
dodatkowe informacje na dany temat. Pojecia te mozna szybko odnalez¢ w indeksie,
nagtéwku lub w spisie tresci.
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2. Identyfikacja
21 Tabliczka znamionowa

Kazdy komponent urzadzenia (naped, sterownik, silnik) posiada odpowiednia tabliczke
Znamionowa.

Rysunek 1:  Rozmieszczenie tabliczek znamionowych

(1] [4]
[11  Tabliczka znamionowa napedu
[2] Tabliczka znamionowa sterownika

[3] Tabliczka znamionowa silnika
[4] Tabliczka dodatkowa, np. tabliczka KKS

Opis tabliczki znamionowej napedu

Rysunek 2:  Tabliczka znamionowa napedu (przyktad)

° AUMA Riester GmbH&Co.KG.
D-79379 Miillheim

w32 SA 07.2-F10

“ com No: 12345678
No: 1206MD 07204
n: 32 1/min

Tw T close: 10-30 Nm
—{7 open: 10-30 Nm

Lubr: F15 IP68 [10]
o] Temp: -40°C/+80°C

[1] Nazwa producenta

[2]  Adres producenta

[3] Nazwa typu (objasnienie ponizej)

[4] Numer komisyjny (objasnienie ponizej)

[5] Numer seryjny napedu (objasnienie ponizej)

[6] Liczba obrotéow

[71  Zakres momentu obrotowego w kierunku zamykania
[8] Zakres momentu obrotowego w kierunku otwierania
[91 Rodzaj smaru — [10] Stopien ochrony

[11] Dop. temperatura otoczenia

[12] Opcjonalnie na zyczenie klienta

[13] Opcjonalnie na zyczenie klienta
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Nazwa typu

Numer komisyjny

Numer seryjny napedu

Nazwa typu
Schemat potaczen

Sterowanie

Rysunek 3:  Nazwa typu (przyktad)

14 2.
1. Typiseria napedu
2.  Wielkosc¢ kotnierza

Typ i seria

Niniejsza instrukcja dotyczy nastepujacych typow urzadzen i serii:

Napedy wieloobrotowe do pracy sterujacej: SA 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2
Napedy wieloobrotowe do pracy regulacyjnej: SAR 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

Kazde urzgdzenie posiada numer komisyjny podany w zamowieniu (numer zlecenia).
Na podstawie tego numeru mozna pobra¢ schemat potgczen (w jezyku niemieckim
i angielskim), protokoty kontrolne i inne informacje o urzgdzeniu bezposrednio z
Internetu pod adresem http://www.auma.com. Niektére informacje wymagajg
podania numeru klienta.

Tabela 1:  Opis numeru seryjnego (z przyktadem)

05 [12 [M D 12345
1. + 2. pozycja: tydzien montazu
05 |W tym przyktadzie: tydzien kalendarzowy 05
3. + +4. pozycja: rok produkgcji

|12 |W tym przyktadzie: rok produkcji: 2012
Wszystkie pozostate pozycje

M D 12345 |Wewnetrzny numer fabryczny do jednoznacznego oznaczenia produk-
tu

Opis tabliczki znamionowej sterownika

Rysunek 4: Tabliczka znamionowa sterownika

(1] / Acoi2
No: 0902MAS7286

_ TPA: 00R1AA-0A1-000

JTPC: AC000-1A1-A000

3~400V  P:1,5kW
25/+70°C P68

(4] Control: Modbus RTU

[3]

dauma

[1] Nazwa typu

[21  Numer komisyjny
[3] Schemat potaczen
[4] Sterowanie

AC 01.2 = sterownik napedu ustawczego AUMATIC

9. pozycja w schemacie potaczen TPA: nadajnik potoZzenia (naped):

Blok sterowania: elektromechaniczny:

0 = bez nadajnika potozenia

A, B, J, K, L,N, R, T = potencjometr

C,D,E, G, H, M, P, S, U=RWG (elektroniczny nadajnik sygnatu potozenia)

Modbus RTU = sterowanie poprzez tagcze Modbus RTU.

2.2 Krotki opis

Naped wieloobrotowy

Definicja wg EN ISO 5210:



Identyfikacja
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Sterownik do napedow
ustawczych

Sterownik lokalny/AUMA
CDT

Intrusive - Non-Intrusive

10

Naped wieloobrotowy to rodzaj napedu ustawczego, ktdry przenosi moment obrotowy
na armature, powodujgc obracanie sie tejze o co najmniej 360 stopni. Naped ten
jest wytrzymaty na dziatanie sit poprzecznych.

Napedy wieloobrotowe AUMA napedzane sa przez silnik elektryczny, a przytacze
grupy A zapewnia ich wytrzymato$¢ na dziatanie sit poprzecznych. Do recznego
uruchamiania napedu stuzy koto reczne. Naped wytgczany jest w pozycjach
krancowych przez wytgcznik krancowy lub wytgcznik momentu obrotowego. Do
regulacji i przetwarzania sygnatéw napedu wymagany jest sterownik.

Sterownik AUMATIC stuzy do sterowania napedami ustawczymi AUMA i jest
dostarczany w stanie gotowym do uzycia. Sterownik moze by¢é zamocowany
bezposrednio na napedzie ustawczym lub osobno na uchwycie sciennym.

Zakres funkcji sterownika AUMATIC obejmuje otwieranie i zamykanie armatury za
pomoca nadajnikdw potozenia, regulacje procesu, rejestracje danych roboczych,
diagnostyke oraz sterowanie w sieci Fieldbus.

Uzytkownik moze obstugiwaé naped, dokonywaé ustawien i odczytywaé komunikaty
bezposrednio na sterowniku lokalnym lub zdalnie za posrednictwem interfejsu
Fieldbus.

Na miejscu uzytkownik moze:

- obstugiwaé naped na sterowniku lokalnym (wyposazonym w przyciski i
wyswietlacz) oraz dokonywa¢ ustawien (opisanych w niniejszej instrukciji);

. importowac i eksportowac¢ dane za pomocg oprogramowania AUMA CDT (opcja)
zainstalowanego na komputerze (typu laptop lub PC) oraz zmieniac¢ i zapisywac
ustawienia. Uzytkownik moze podtaczy¢ sterownik AUMATIC do komputera
bezprzewodowo przez ztacze bluetooth (nie zostato opisane w niniejszej instruk-
cji).

- Wersja Intrusive (elektromechaniczna jednostka sterujgca):

Do ustawienia pozyciji krancowych i momentu obrotowego stuzg odpowiednie
przetaczniki w napedzie ustawczym.

- Wersja Non-Intrusive (elektroniczna jednostka sterujaca):
Uzytkownik moze ustawi¢ pozycje krarnicowe i moment obrotowy na sterowniku
bez potrzeby otwierania obudowy napedu i sterownika. W tym celu w napedzie
wbudowano elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obroto-
wego (MWG), ktéry przesyta takze analogowy sygnat zwrotny momentu obro-
towego i potozenia.
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AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Transport, przechowywanie i opakowanie
3. Transport, przechowywanie i opakowanie
31 Transport

Dostawa na miejsce montazu w oryginalnym, trwatym opakowaniu.

[ WesEpEczgWo]  *Yiezacy clezar

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen.

- NIE przebywac¢ pod wiszacym cigzarem.

- Mocowac dzwignice do obudowy, a NIE na kole recznym.

- Napedy ustawcze zamontowane na armaturze: dzwignice mocowaé na arma-
turze, NIE na napedzie.

- Napedy ustawcze montowane z przektadnig: dzwignice mocowac na przektadni
z uzyciem srub pierécieniowych, NIE na napedzie.

- Napedy ustawcze montowane ze sterownikiem: dzwignice mocowac na
napedzie, NIE na sterowniku.

3.2 Przechowywanie

- . < <y
NOTYFIKACJA Ryzyko korozji na skutek niewtasciwego przechowywania!
- Przechowywa¢ w suchym, dobrze wentylowanym pomieszczeniu.

- W celu ochrony przed zawilgoceniem pochodzacym z podioza napedy ktas¢ na
regafach lub drewnianych paletach.

— Chroni¢ przed pytem, kurzem i innymi zanieczyszczeniami. Stosowa¢ odpowied-
nie ostony ochronne.

- Na powierzchnie niepokryte lakierem nanie$¢ odpowiedni Srodek antykorozyjny.

. s L '
NOTYFIKACJA Uszkodzenie wyswietlacza pod wptywem zbyt niskich temperatur!
- Sterownika AUMATIC do napeddéw ustawczych NIE nalezy przechowywaé w

temperaturze ponizej —30°C.

Przechowywanie dlugoo- W przypadku przechowywania produktu przez dtuzszy okres (ponad 6 miesiecy)
kresowe mMusza by¢ spetnione dodatkowe warunki:

1. Przed ztozeniem na przechowanie:
Zapewni¢ odpowiednig ochrone nieostonietych powierzchni, w szczegdlnosci
elementéw napedu i powierzchni montazowych za pomoca srodka antykorozy-
jnego o dtugim okresie dziatania.

2. Co mniej wiecej 6 miesiecy:
Sprawdzi¢ wystepowanie $ladéw korozji. W przypadku zauwazenia sladow
korozji nalezy ponownie nanies¢ srodek antykorozyjny.

3.3 Opakowanie

Przed transportem nasze produkty sg pakowane w fabryce w specjalne opakowania.
S one wykonane z ekologicznych, tatwych do sortowania materiatéw i nadajacych
sie do wtérnego przetwarzania. Materiatem opakowaniowym jest drewno, tektura,
papier i folia PE. Usuwanie opakowania transportowego zalecamy powierzy¢
zakfadowi utylizacji odpadéw.

1
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4. Montaz
4.1 Pozycja montazowa

Napedy ustawcze firmy AUMA i przynalezne sterowniki mogg by¢ zamontowane i
eksploatowane w dowolnej pozyciji.

4.2 Montaz kota recznego

Informacja Transportowane kota reczne o srednicy ponad 400 mm dostarczane sg luzem.

Rysunek 5:  Koto reczne

(3]

[4]

[1] podkitadka dystansowa

[21  wat wejSciowy

[3] koto reczne

[4] pierScieh osadczy sprezynujacy

1. W razie potrzeby natozy¢ podktadke dystansowa [1] na wat wejsciowy [2].
2. Zatozy¢ koto reczne [3] na wat wejsciowy.
3. Zabezpieczy¢ koto reczne [3] zakladajgc dostarczony pierscieh osadczy [4].

4.3 Montaz napedu wieloobrotowego na armaturze/przektadni

NOTYFIKACJA Ryzyko korozji na skutek uszkodzenia powtoki lakierniczej i tworzenia sie
kondensatu!

- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakierniczej.

- Po zakonczeniu montazu natychmiast podtgczy¢ urzadzenie do zasilania.
Zataczona grzatka pozwoli wtedy unikng¢ tworzenia sie kondensatu.

4.3.1 Przytacze grupy B, B1-B4 i E
Zastosowanie - Do trzpieni obracajgcych sie, nieruchomych w pionie
- Niewytrzymate na dziatanie sit poprzecznych
Budowa Przylgcze z otworem i wpustem:
- Grupa B1-B4 z otworem wg ISO 5210.
- Grupa B i E z otworem wg DIN 3210.
. Mozliwa jest wtérna przerdbka przytaczy B1 na B3, B4 lub E.

12
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Rysunek 6: Grupa przytacza
(1]

(2]
(3]

[11  Przylacze grupy B, B1-B4,EiC
[2]  Tuleja cztonu napedzanego/tuleja wtykowa z otworem i wpustem
[3] Pierscien osadczy sprezynujacy

Informacja Kotnierze armatury nalezy wysrodkowac wedtug zasady pasowania luznego.

4.3.1.1 Montaz napedu wieloobrotowego (z przytaczem grupy B1-B4 lub E) na armaturze/przektadni

Sprawdzi¢, czy kotnierze podtgczeniowe pasujg do siebie.
Sprawdzi¢, czy otwdr z rowkiem pasuje do watu wejsciowego.
Lekko nasmarowaé wat wejsciowy.

Natozy¢ naped wieloobrotowy.

Informacja: Zwrdci¢ uwage na prawidtowe wysrodkowanie kotnierzy i
przyleganie ich powierzchni.

hrON-=

5. Dokreci¢ sruby w napedzie podanym w tabeli momentem.

Informacja: Aby zapobiec skorodowaniu stykéw, nalezy pokryé¢ sruby srodkiem
do uszczelniania gwintéw.

6. Dokreci¢ sruby na krzyz podanym w tabeli momentem.

Tabela 2:  Moment dokrecenia srub

Sruby Moment dokrecania T [Nm]
Gwint Klasa wytrzymatosci 8.8

M8 25

M10 51

M12 87

M16 214

M20 431

4.3.2 Przytacze grupy A

Zastosowanie - Przytacze do trzpieni nieobracajacych sie, ruchomych w pionie
Wytrzymate na dziatanie sit poprzecznych

Informacja W celu dostosowania napeddw do zainstalowanych w miejscu uzytkowania
przytaczy grupy A o wielkosci kotnierzy F10 i F14, wyprodukowanych w roku 2009
i wczesniej, wymagany jest adapter. Adapter ten mozna zaméwi¢ w firmie AUMA.

13
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4.3.2.1

14

Obrébka wykanczajaca tulei gwintowanej

[Niniejszg czynno$¢ nalezy wykonacé tylko w przypadku nieowierconej badz

wstepnie owierconej tulei gwintowane;.

Rysunek 7:  Budowa przytacza grupy A

(1]
(2]
[2.1] tarcza tozyska

[2.2] wieniec fozyska

(3]

Pobhb-=

o

(2.1]
[2.2]
[2.1]

[2.1]
[2.2]
[2.1]

tuleja gwintowana
tozysko

pierscien centrujacy

Wykrecic pierscien centrujacy [3] z przytacza.

Wyjac tuleje gwintowana [1] wraz ztozyskami [2].

Z tulei gwintowanej [1] wyjac tarcze tozyska [2.1] i wiehce tozyska [2.2].
Nawierci¢ otwory w tulei gwintowanej [1], wytoczy¢ i nacigé gwinty.
Informacja: Podczas mocowania zwréci¢ uwage na doktadnosé ruchu
obrotowego/w ptaszczyznie!

Wyczysci¢ gotowg tuleje gwintowang [1].

Wience tozyska [2.2] i tarcze tozyska [2.1] nasmarowa¢ dostateczng iloscig
smaru uniwersalnego EP na bazie mydta litowego, tak aby wszystkie puste
przestrzenie byly wypetnione smarem.

Nasmarowane wience tozyska [2.2] i tarcze tozyska [2.1] natozy¢ na tuleje
gwintowanag [1]

Ponownie zatozyé¢ tuleje gwintowang [1] z tozyskami [2] na przytacze.
Informacija: Kly badz uzebienie muszg prawidtowo wchodzi¢ w rowki na wale
drgzonym.

Wkreci¢ pierscien centrujacy [3] i dociggnaé¢ do oporu.
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Montaz

4.3.2.2 Montaz napedu wieloobrotowego (z przytaczem A) na armaturze

Rysunek 8: Montaz z uzyciem przytacza grupy A

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

o

trzpien armatury
przytacze grupy A
Sruby napedu
kotnierz armatury
Sruby do przytacza

Jesli przytacze grupy A jest juz zamontowane na napedzie wieloobrotowym,
nalezy odkreci¢ sruby [3] i zdja¢ przytacze grupy A [2].

Sprawdzi¢, czy kotnierz przytacza grupy A pasuje do kotnierza armatury [4].
Lekko nasmarowac trzpien armatury [1].

Zatozy¢ przytacze grupy A na trzpien armatury i wkreca¢ do momentu, gdy
bedzie ono przylegac do kotnierza armatury.

Obrocié przytacze A do momentu natozenia sie na siebie otworéw mocujgcych.
Wkreci¢ sruby mocujace [5], jednak nie dokrecac ich do kohca.

Zatozy¢ naped na trzpien armatury w taki sposéb, aby zabieraki tulei gwintowa-
nej wchodzity w tuleje cztonu napedzanego.

[ Przy wtasciwym zazebieniu kotnierze powinny $cisle do siebie przylegac.

8.
9.
10.

Ustawi¢ naped tak, aby natozyty sie na siebie otwory mocujace.
Dokreci¢ $ruby [3] napedu.
Dokreci¢ $ruby [3] na krzyz podanym w tabeli momentem.

Tabela 3: Moment dokrecenia srub

Sruby Moment dokrecenia T [Nm]

Gwint Klasa wytrzymatosci 8.8

M6 11

M8 25

M10 51

M12 87

M16 214

M20 431

11. Obrécic koto reczne napedu w kierunku otwierania tak, aby kotnierz armatury

12.

i przytacze grupy A Scisle do siebie przylegaty.
Dokreci¢ sruby mocujace [5] miedzy armaturg a przytaczem A na krzyz podanym
w tabeli momentem.

15
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4.4 Akcesoria montazowe
441 Rura ochronna do trzpienia armatury poruszajacego sie w pionie
— Opcja—
Rysunek 9:  Montaz rury ochronnej trzpienia
(1]
(2]
(3]
[1] kotpak do rury ochronnej trzpienia
[2] rura ochronna trzpienia
[3] pierscieh uszczelniajgcy
1. Uszczelni¢ gwint sznurkiem konopnym, tasma teflonowg lub $rodkiem do usz-
czelniania gwintéw.
2. Wkrecic¢ rure ochronng [2] do gwintu i dociggnag.
3.  Nasung¢ pierscien uszczelniajacy [3] tak, by przylegat do obudowy.
4. Sprawdzi¢, czy w rurze zatozony jest kotpak ochronny [1] i czy nie jest on usz-
kodzony.
4.5 Pozycje montazowe sterownika lokalnego

16

Pozycja montazowa sterownika lokalnego wykonywana jest zgodnie z zamdéwieniem.
Jezeli po montazu na armaturze lub przektadni na miejscu zastosowania okaze sie,
ze pozycja sterownika lokalnego nie jest prawidtowa, to mozna jg zmieni¢. Mozliwe
sg cztery pozycje montazowe.

Rysunek 10: Pozycje montazowe A iB
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Rysunek 11:  Pozycje montazowe C i D

451 Zmiana pozycji montazowych

Niebezpieczne napiecie!
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.
- Przed otworzeniem odtaczy¢ napiecie.

Wytadowania elektrostatyczne ESD!

NOTYFIKACJA
Ryzyko uszkodzenia czeS$ci elektronicznych.

- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ $ruby i zdjg¢ sterownik lokalny.
2. Sprawdzi¢, czy o-ring nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidtowo go zatozy¢.
3.  Obroci¢ sterownik lokalny do nowej pozycji, a nastepnie ponownie zatozy¢.

. R . e
NOTYFIKACJA Uszkodzenie przewodéw na skutek skrecenia lub zakleszczenia!
Mozliwe sg zaktécenia funkcji.

- Obrdcic sterownik lokalny o maks. 180°.
- Zmontowac ostroznie sterownik lokalny tak, aby nie zakleszczy¢ przewodow.

4.  Dokreci¢ sruby réwnomiernie na krzyz.

17
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5. Podtaczanie do zasilania elektrycznego

5.1 Podstawowe informacje

[/\ OSTRZEZENIE|

Schemat elektrycz-
ny/schemat potaczen

Dozwolone typy sieci
(sieci zasilania)

Zabezpieczenia (wykony-
wane przez uzytkownika)

Zasilanie napieciem
sterownika (elektronika)

18

Zagrozenie w przypadku niewlasciwego podiagczenia do zasilania elektrycznego

Konsekwencjg nieprzestrzegania odpowiednich zasad mogg by¢ ciezkie obrazenia,
Szkody materialne, a nawet $mierc.
- Podtaczanie elekiryczne moze by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifiko-
wany personel.
- Przed podigczeniem nalezy przeczyta¢ podstawowe informacje zawarte w ni-
niejszym rozdziale.

- Po podtaczeniu i przed wtaczeniem napiecia nalezy zapoznac sie z trescig
rozdziatéw <Uruchamianie> i <Rozruch prébny>.

Przynalezny schemat elektryczny/schemat potaczen (w jezyku niemieckim i
angielskim) wraz z niniejszg instrukcjg dostarczane sg w specjalnej saszetce
przeciwdeszczowej dotgczonej do urzadzenia. Schemat ten mozna zaméwic, podajac
numer komisyjny (patrz tabliczka znamionowa) lub pobraé¢ bezposrednio na stronie
internetowej (http://www.auma.com).

Sterowniki (napedy) nadaja sie do pracy w sieciach TN i TT o napieciach
znamionowych do maks. 690 V AC z bezposrednio uziemionym punktem
gwiazdowym. Praca w sieci IT jest dozwolona tylko z odpowiednim <zabezpieczeniem
wykonywanym przez uzytkownika> przy napieciach znamionowych do maksymainie
600 V AC.

Dla zapewnienia ochrony przeciwzwarciowej, a takze w celu odtgczenia napedu
ustawczego od zasilania, uzytkownik powinien zainstalowaé bezpieczniki i wytgcznik
przecigzeniowy.

Pobor pradu wynika z sumy otrzymanej po dodaniu wartosci pragdu pobieranego
przez silnik (patrz specyfikacja elektryczna) i sterownik.

Tabela 4: Prad pobierany przez sterownik

Napiecie sieci Maks. pobér pradu
Dopuszczalne wahania napiecia sieciowego |+10 % -30 %

od 100 do 120 V AC 750 mA 1200 mA
od 208 do 240 V AC 400 mA 750 mA
od 380 do 500 V AC 250 mA 400 mA
od 515 do 690 V AC 200 mA 400 mA

Tabela 5: Maksymalnie dopuszczalne zabezpieczenie

Aparatura taczeniowa Moc znamionowa Maks. zabezpieczenie
Stycznik nawrotny A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)

Stycznik nawrotny A2 do 7,5 kW 32 A (gL/gG)

Stycznik nawrotny A3 do 11 kW 63 A (gL/gG)

Tyrystor do 1,5 kW 16 A (g/R) I7t<1 500A%s
Tyrystor do 3 kW 32 A (g/R) I?t<1 500A2%s
Tyrystor do 5,5 kW 63 A (9/R) I2t<5 000A%s

W przypadku oddzielnego montazu sterownika (sterownik na uchwycie sciennym):
uwzgledni¢ dtugos¢ i przekroj przewodu taczacego przy doborze zabezpieczenia.

W przypadku sieci IT uzy¢ odpowiedniego atestowanego czujnika izolacji: na przykfad
czujnika izolacji z pomiarem impulsowo-kodowym.

Przy zewnetrznym zasilaniu napieciem sterownika (elektronika): zewnetrzne zasilanie
napieciem musi mie¢ wzmocniong izolacje przed napieciem sieciowym zgodnie z
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Podtaczanie do zasilania elektrycznego

Normy bezpieczenstwa

Utozenie przewodow
zgodnie z wymogami
kompatybilnosci elektro-
magnetycznej (EMC)

Rodzaj pradu, napiecie
sieciowe, czestotliwosé
sieci

Przewody przytaczenio-
we

Kabel magistrali

norma IEC 61010-1 i moze by¢ zasilane tylko z obwodu pradu ograniczonego do
150 VA wg normy IEC 61010-1.

Wszystkie podiaczone urzadzenia zewnetrzne musza odpowiadaé wtasciwym normom
bezpieczenstwa.

Przewody sygnatowe i przewody magistrali sg wrazliwe na zaktécenia.

Przewody silnikowe sg zrédtem zaktocen.

- Przewody wrazliwe na zaktdcenia, jak i te bedace zrodtem zaktécen nalezy
prowadzi¢ w jak najwiekszym odstepie od siebie.

- Przewody sygnatowe i przewody magistrali poprowadzone w poblizu potencjatu
masy sg bardziej odporne na zaktécenia.

. Przewody nalezy ktas¢é na mozliwie krétkich odcinkach, w obszarach, w ktérych
wystepujg jedynie niewielkie zaktécenia.

. Unika¢ uktadania przewodow wrazliwych na zaktécenia, jak i tych bedacych
zrédiem zaktécen, na dtugich rownolegtych odcinkach.

- Do podtaczenia zdalnych nadajnikow potozenia nalezy uzyé przewodow ekra-
nowanych.

Rodzaj pradu, napiecie sieciowe i czestotliwos¢ muszg zgadzaé sie z danymi
zamieszczonymi na tabliczce znamionowe;.

Rysunek 12: Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

Y5400V 50tz
H

11 21 (3]

[1 Rodzaj pradu

[2] Napiecie sieci

[3] Czestotliwos¢ sieci (w silnikach tréjfazowych i pradu przemiennego)

. W celu zapewnienia izolacji urzadzenia stosowac¢ odpowiednie (odporne na
wahania napiecia) przewody. Zaprojektowaé przewody co najmniej dla maksy-
malnie wystepujacego napiecia pomiarowego.

. Stosowac przewody przytaczeniowe o odpowiedniej odpornosci termiczne;.

. W przypadku obcigzenia promieniowaniem UV (np. na zewnatrz) uzy¢ przewo-
dow przytaczeniowych odpornych na promieniowanie UV.

Do magistrali Modbus nalezy uzywac¢ tylko przewodow spetniajgcych wymagania
dyrektywy EIA 485.

Zalecane kable:

od 135 do 165 omow, dla czestotliwosci pomiarowej
od 3 do 20 MHz

Opornosc¢ falowa:

Wydajnosé przewodzenia: < 30 pF na metr

Srednica zyt > 0,64 mm
Przekroj zyt: 0,34 mm?, odpowiada AWG 22
Oporno$é petli: < 110 omow na km
Ekran: oplot miedziany lub oplot i ostona foliowa

Przed poprowadzeniem kabli nalezy uwzgledni¢ nastepujace punkty:
. Do jednego segmentu podtagcza¢ maksymalnie 32 urzadzenia.
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. Aby podtaczy¢ wiecej urzadzeh:
- potaczy¢ segmenty za pomocg repeaterow.

- Kabel magistrali nalezy poprowadzi¢ w odstepie przynajmniej 20 cm od innych
przewodow.

- Kabel magistrali, o ile to mozliwe, nalezy umiesci¢ w oddzielnym, przewodzacym
i uziemionym kanale kablowym.

. Nalezy pamietac, ze miedzy poszczegdlnymi urzadzeniami potgczonymi magis-
tralg nie moga wystepowac réznice potencjatéw (przeprowadzi¢ wyréwnanie
potencjatéw).

5.2 Podlaczanie za pomoca okragtej wtyczki AUMA
Przekroje przytaczy okragtej wtyczki AUMA:

. Zaciski przytaczeniowe (U1, V1, W1, U2, V2, W2): maks. 6 mm? elastyczne/10
mm? sztywne

. Przytacze przewodu ochronnego @: maks. 6 mm? elastyczne/10 mm? sztywne
. Styki sterownicze (1 do 50): maks. 2,5 mm?

5.21 Otwieranie wtyczki przytaczeniowej

Informacja Przylacze magistrali i sieci sg dostepne oddzielnie (patrz ,Otwieranie wtyczki
przytaczeniowej magistrali”).

Rysunek 13: Podtaczanie do sieci za pomocg okragtej wtyczki AUMA SD-Bus

11—
2]

(3]

(4]

[11  obudowa przytaczy
[21  Sruby obudowy przytagczy

[3] o-ring
[4]  Sruby gniazda
[5] gniazdo

[6] wpust kablowy na przewdd sieciowy
[71 zatyczka
[8] dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)

Informacja Po zdjeciu obudowy przytaczy [1] praca magistrali nie zostanie przerwana.

_ Niebezpieczne napiecie!

Ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

- Przed otworzeniem odtaczyé napiecie.

1. Poluzowac sruby [2] i zdjg¢ obudowe przytgczy [1].
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2. Odkrecic¢ $ruby [4] i wyja¢ gniazdo [5] z obudowy przytaczy [1].
3. Zastosowac dfawiki kablowe [8] dopasowane do przewodow przytaczeniowych.

[ BStopien ochrony IP... podany na tabliczce znamionowej gwarantowany jest
wytgcznie pod warunkiem zastosowania odpowiednich dtawikéw kablowych.

Rysunek 14: Przyktad: Tabliczka znamionowa: stopien ochrony IP68

4. Niewykorzystane wpusty kablowe [6] zaSlepi¢ odpowiednimi zatyczkami [7].
5.  Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych [8].

5.2.2 Podtaczanie przewodéw

[ Urywac przytaczy o dopuszczalnym przekroju.

I, L !
NOTYFIKACJA Ryzyko korozji na skutek tworzenia sie kondensatu!
- Po zakonczeniu montazu natychmiast podtaczy¢ urzadzenie do zasilania.

Zataczona grzatka pozwoli wtedy unikng¢ tworzenia sie kondensatu.

1. Usuna¢ ptaszcz z przewodow.

2. Usung¢ izolacje zyt.

3. W przypadku przewoddw elastycznych: uzyé tulei do koncoéwek zyt zgodnie z
normg DIN 46228.

4. Podtaczy¢ przewody wedtug wtasciwego schematu potgczen.
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Informacja

W przypadku usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego
zachodzi ryzyko wystapienia niebezpiecznego napiecia!
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

- Podtaczy¢ wszystkie przewody ochronne.

- Przewdd ochronny potaczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytaczeniowego.

- Urzadzenie mozna uruchamia¢ wytgcznie z podtaczonym przewodem ochron-
nym.

5. Przewody ochronne z kohcéwkami oczkowymi (przewody elastyczne) lub uch-
wytami (przewody sztywne) nalezy przykreci¢ do odpowiedniego przytgcza.
Rysunek 15: Przylacze przewodu ochronnego

(1]

[11  gniazdo

[2]  $ruba

[3] podktadka

[4] podktadka sprezysta

[5] przewody ochronne z kohcdwkami oczkowymi lub uchwytami
[6]  przytacze przewodu ochronnego, symbol: &

Niektore napedy ustawcze wyposazone sg w dodatkowg grzatke silnika. Grzatka ta
zapobiega tworzeniu sie kondensatu w silniku i pozwala szybciej go uruchomic przy
ekstremalnie niskich temperaturach.
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5.2.3 Zamykanie wtyczki przytagczeniowej
Rysunek 16: Wtyczka okragta SD-Bus AUMA

[11  obudowa przytaczy
[2]  sruby obudowy przytaczy

[3] o-ring
[4]  sruby gniazda
[5] gniazdo

[6] wpust kablowy na przewdd sieciowy
[7] zatyczka
[8] dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)

_ Zwarcie na skutek zacisniecia przewodow!

Ryzyko porazenia prgdem i wystgpienia zaktécenn w dziataniu.
- Wiozy¢ ostroznie gniazdo tak, aby nie przycisng¢ przewodow.

Wtozy¢ gniazdo [5] do obudowy przytaczy [1] i dokreci¢ sruby [4].
Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i obudowie.
Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzeh i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

Na o-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
line), po czym prawidtowo go zatozy¢.

Zatozy¢ obudowe przytaczy [1] i dokreci¢ réwnomiernie sruby na krzyz [2].

6. Dokreci¢ dtawiki kablowe [8] wyznaczonym momentem, aby zapewni¢ odpo-
wiednig ochrone.

PON-=

o

5.24 Otwieranie rejonu przytaczenia magistrali

Do podtaczania przewoddw magistrali stuzy ptytka przytaczeniowa wbudowana do
okragtej wtyczki AUMA (SD-Bus). Plytka przytaczeniowa jest dostepna po zdjeciu
pokrywy [1].
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Rysunek 17: Wtyczka okragta SD-Bus AUMA
(1]

(2]
(3]

[11  pokrywa (rejonu przetaczenia magistrali)
[2]  Sruby pokrywy

[3] o-ring

[4] przepusty kablowe przewodoéw magistrali
[5] zatyczka

Niebezpieczne napiecie!
Ryzyko porazenia pradem elektrycznym.
- Przed otworzeniem odtgczyé napiecie.

i !
NOTYFIKACJA Wyladowania elektrostatyczne ESD!
Ryzyko uszkodzenia cze$ci elektronicznych.

- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ sruby [2] i zdja¢ pokrywe obudowy [1].

2. Uzy¢ dtawikéw kablowych pasujgcych do przewoddéw magistrali.

[__Stopien ochrony IP... podany na tabliczce znamionowej gwarantowany jest
wytgcznie pod warunkiem zastosowania odpowiednich dtawikéw kablowych.

[ Przyktad: Tabliczka znamionowa: stopierh ochrony IP68.

3. Niewykorzystane przepusty kablowe [4] zaslepi¢ odpowiednimi zatyczkami [5].
4. Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.

5.2.5 Podtaczanie przewodow magistrali

Informacja Opis ten dotyczy podtgczania za pomocg przewoddw miedzianych RS-485. Podtgcza-
nie za pomocg Swiattowodoéw LWL opisuje oddzielna instrukcja.

Warianty Naklejka z numerem artykutu AUMA na ptytce przytaczeniowej informuje o
zamontowanym wariancie.
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Wariant Ochrona przepieciowa |Nr art. AUMA

do 4 kV na naklejce
1-kanatowy (standard) nie Z071.720/02
1-kanatowy tak Z071.720/04
2-kanatowy do redundanciji liniowej nie Z071.720/03
2-kanatowy do redundanciji liniowej tak Z071.720/05
2-kanatowy do redundanciji pierscieniowej | nie Z102.613/01
2-kanatowy do redundanc;ji pierscieniowej | tak Z102.613/02

Informacja W przypadku redundancji pierscieniowej nastepuje automatyczne zakonczenie ma-
gistrali (terminator), gdy sterownik AUMATIC jest zasilany napieciem. W razie zaniku
zasilania napieciowego, wzgl. po wyjeciu wtyczki okragtej AUMA, oba segmenty
pierscieniowe RS-485 sg automatycznie taczone ze soba.

Rysunek 19:  Warianty ptytek przytaczeniowych

Z071.720/02 Z071.720/03 Z102.613/01
Z071.720/04 Z071.720/05 Z102.613/02

¥y

FhhRe |

n—1 I n+1 n—J n+1  n-1 n+1
n—1 Przewdd magistrali polowej Fieldbus od wczesniejszego urzadzenia (wejscie)
n+1 Przewdd magistrali polowej Fieldbus do nastepnego urzadzenia (wyjscie)
[X] Zacisk ekranu

[X...] Oznaczenie zaciskow (X1, X2, X3, X4) wg schematu potgczen

[S1/2] Przetacznik “Termination” do zakohczenia magistrali

Tabela 6: Funkcje przetacznikow [S1] i [S2]

[S1] ON (zat.) Zakonczenie magistrali kanat 1 ZAL.
OFF (wyt.) Zakonczenie magistrali kanat 1 WYL.

[S2] ON (zat.) Zakonczenie magistrali kanat 2 ZAt. (opcja)
OFF (wyt.) Zakonczenie magistrali kanat 2 WYL. (opcja)

Informacja Fabrycznie przetaczniki [S1] i [S2] ustawione sg w potozeniu OFF.
Podtaczanie przewodow magistrali:
1. Podtaczy¢ kable magistrali.
- kacza A potaczy¢ zawsze z zielong zyta, tacza B potaczy¢ zawsze z
czerwona zyla.
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2. Jezeli naped jest ostatnim cztonem magistrali w segmencie:
2.1 wigczyc rezystor zakonczeniowy (terminator) kanatu 1 przetgcznikiem [S1]
(potozenie ON).
2.2 W przypadku redundancji liniowej: wigczy¢ rezystor zakonczeniowy (ter-

minator) kanatu 2 przetacznikiem [S2] (potozenie ON).
Informacja: Po zataczeniu rezystoréw zakonczeniowych nastepuje auto-

matyczne przerwanie przewodu do nastepnego urzadzenia Fieldbus, aby
zapobiec zakonczeniom wielokrotnym.

3. Ekran przewodoéw potaczy¢ z zaciskiem ekranu [X].

5.2.6 Zamykanie rejonu przylaczenia magistrali
Rysunek 20: Wtyczka okragta SD-Bus AUMA
(1]

(2]
(3]

[1] pokrywa
[2]  sruby pokrywy
[3] o-ring

[4] przepusty kablowe przewodéw magistrali
[6] zatyczka

1. Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i obudowie.

2. Powierzchnie uszczelniajace nasmarowac lekko smarem niezawierajgcym
kwasow (np. wazeling).

3. Skontrolowac, czy o-ring [3] nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidiowo go
zatozy¢.

4. Zalozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.

5. Dokreci¢ diawiki kablowe z wymaganym momentem dokrecenia celem zapew-
nienia wiasciwego stopnia ochrony.

5.3 Akcesoria przytacza elektrycznego

— Opcja —

5.3.1 Sterownik na uchwycie sciennym
Za pomoca uchwytu sciennego mozliwy jest montaz sterownika poza napedem.

Zastosowanie - W przypadku utrudnionego dostepu do zamontowanego napedu
- W przypadku wysokich temperatur na napedzie
- W przypadku silnych wibracji armatury
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Montaz Rysunek 21: Montaz z uchwytem $ciennym

[11  uchwyt Scienny

[2] przewody tgczace

[8] przylacze elektryczne uchwytu sciennego (XM)

[4] przylacze elektryczne napedu (XA)

[5] przytacze elektryczne / przytacze magistrali sterownika (XK) — wtyczka klienta

Przed podigczeniem - Dopuszczalng dtugos¢ przewodow tgczacych: maks. 100 m

zwréci¢ uwage na: . Jezeli w napedzie zamontowany jest nadajnik potozenia (RWG): przewody
taczace musza by¢ ekranowane.
Nie nadajg sie do tego wersje z potencjometrem w napedzie.
Zalecamy: komplet przewodéw AUMA LSW1.
Jezeli nie jest uzywany komplet przewodéw AUMA: zastosowa¢ odpowiednie,
elastyczne i ekranowane przewody taczace.
W przypadku przewoddw taczacych, np grzatki lub przetacznika, ktére tacza
naped bezposrednio z wtyczkg uzytkownika XK (XA-XM-XK, patrz schemat
potaczen), nalezy je poddac kontroli izolacji zgodnie z norma EN 50178. Wyjatek
stanowig przewody nadajnika potozenia (RWG, IWG, potencjometr). Takich
przewodow nie wolno poddawac kontroli izolaciji.

5.3.2 Rama mocujaca do wtyczki odiaczonej od napedu
Zastosowanie Do zabezpieczenia wyciggnietej wtyczki.

Chroni przed bezpo$rednim dotknieciem stykow i wptywem czynnikéw
Srodowiskowych.

Rysunek 22: Rama mocujgca do wtyczki odtaczonej od napedu

B
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5.3.3 Pokrywa ochronna
Pokrywa ochronna do wtyczki przytgczeniowej (przy wyciagnietej wtyczce).
Pokrywa ochronna (brak ilustracji) stuzy do zamykania wtyczki przytaczeniowe;.

5.3.4 Wtyczka elektryczna podwdjnie uszczelniona Double Sealed

Zdjete przytacze elektryczne lub nieszczelne dtawiki kablowe moga powodowaé
whnikanie kurzu i wilgoci do wnetrza obudowy. Aby zapewni¢ skuteczng ochrone
przed wnikaniem kurzu i wilgoci, miedzy przytgczem elektrycznym [1] a obudowg
urzadzenia nalezy zamontowac¢ rame posrednig z podwdjnym uszczelnieniem [2].
Stopien ochrony urzadzenia (IP68) pozostaje zachowany takze po zdjeciu przytacza
elektrycznego [1].

Rysunek 23: Przytacze elektryczne z ramg posrednig z podwojnym uszczelnieniem

(1] (2]

[1]  przytacze elektryczne
[2]  wtyczka elektryczna podwdjnie uszczelniona Double Sealed

5.3.5 Zewnetrzne przytacze uziemienia

Na obudowie dostepne jest ewentualnie zewnetrzne przytagcze uziemienia (patak
zaciskowy), ktére umozliwia wyréwnanie potencjatéw w urzgdzeniu.

Rysunek 24: Przytgcze uziemienia
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6. Obstuga

Uszkodzenie armatury na skutek dokonania btednych ustawien podstawowych!
- Przed rozpoczeciem obstugi elektrycznych zespotéw napedu nalezy dokonaé
podstawowych ustawien zwigzanych z trybem wytaczania, wytgcznikiem mo-
mentu obrotowego i wytgcznikiem krancowym.

6.1 Obstuga reczna

Naped moze by¢ obstugiwany recznie w trakcie dokonywania ustawien i uruchamiania,
a takze w przypadku awarii silnika lub sieci energetycznej. Do zatgczania trybu
recznego stuzy wbudowany mechanizm przetaczajacy.

6.1.1 Zataczanie trybu recznego

NOTYFIKACJA Uszkodzenie sprzegta silnika na skutek niewtasciwej obstugi!
- Tryb reczny nalezy zatgczaé dopiero po zatrzymaniu silnika.

1. Nacisna¢ przycisk.

2. Przekreci¢ koto reczne w zagdanym kierunku.
- Aby zamkng¢ armature, nalezy przekreci¢ koto reczne zgodnie z ruchem
wskazowek zegara:
[ Wat napedowy (armatura) obraca sie w prawo w kierunku zamykania.

.

6.1.2 Wylaczanie trybu recznego

Tryb reczny zostanie wytgczony automatycznie po uruchomieniu silnika. Podczas
pracy silnika koto reczne nie obraca sie.

6.2 Praca elektryczna

[—Przed uruchomieniem silnika nalezy dokonac¢ wszelkich niezbednych do tego
celu ustawienh i wykonac prébe dziatania.

6.2.1 Lokalna obstuga napedu

Lokalna obstuga napedu nastepuje za pomoca przyciskow na sterowniku lokalnym
AC.
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Rysunek 27:  Sterownik lokalny

(1] =

: [2] sTOP
B 4

L. [4] RESET
(5]

[1] Przycisk komendy ruchu w kierunku OTW.
[2] Przycisk STOP

[3] Przycisk komendy ruchu w kierunku ZAMYK.
[4] Przycisk RESET

[5] Preselektor wyboru

|& PRZESTROGA| Gorace powierzchnie, np. w wyniku wysokich temperatur otoczenia badz sil-

nego promieniowania stonecznego!
Niebezpieczenstwo oparzenia

- Sprawdzi¢ temperature powierzchni i ewent. nosi¢ rekawice ochronne.

- Ustawié¢ preselektor wyboru [5] w potozeniu Obstuga lokalna (LOKALNIE).

-~ -
Jf.

[ Naped moze by¢ obstugiwany przyciskami [1 — 3].

Przesuwanie napedu w kierunku otwierania: nacisngé¢ przycisk [1] -
- Zatrzymywanie napedu: nacisnac¢ przycisk [2] STOP.
Przesuwanie napedu w kierunku zamykania: nacisng¢ przycisk [3] {1

Informacja Komendy otwierania i zamykania uruchamiane mogg by¢ w trybie impulsowym lub
w funkcji samozatrzymania. Przy samozatrzymaniu naped po nacisnieciu przycisku
przesuwa sie do potozenia krancowego, chyba ze wczesniej otrzyma inng komende.
Wiecej informaciji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i ustawienia).

6.2.2

30

Zdalna obstuga napedu

- Ustawi¢ preselektor wyboru w pozycji Zdalna obstuga (ZDALNIE).
0

&

[__Naped moze by¢ sterowany zdalnie poprzez tacze Fieldbus.

Informacja W napedach z regulatorem potozenia mozliwe jest przetgczanie miedzy sterowaniem
OTW - ZAMK (ZDALNIE OTW-ZAMYK) a sterowaniem za pomoca wartosci
zadanych (STEROWANIE WART.ZAD.). Wiecej informacji na ten temat znajduje
sie w podreczniku (obstuga i ustawienia).
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6.3 Nawigacja w menu za pomoca przyciskéw (ustawienia i wyswietlane informacje)

Nawigacja w menu w celu wyswietlania informacji i dokonywania ustawieh odbywa
sie za pomocg przyciskow [1- 4] sterownika lokalnego.

Nawigacja w menu wymaga ustawienia preselektora wyboru [5] w potozeniu 0 (WYL..).

\0’
Najnizszy wiersz na ekranie [6] stuzy jako pomoc nawigacyjna i wskazuje, jakie

przyciski [1— 4] mozna stosowa¢ do nawigacji w menu.

Rysunek 31:

i1 [ @ |3 |14

W (14 —
—[2]v4‘

[1-4] Przyciski lub pomoc nawigacyjna
[5] Preselektor wyboru
[6] Wyswietlacz

Tabela 7: Wazne funkcje przyciskéw do nawigacji w menu

Przycisk Pomoc nawiga- [Funkcje
cyjna na ekranie
[114A Gora 4 Przefaczanie strony/wyboru

Zmiana wartosci
Wpisywanie cyfr od 0 do 9:
2 Dot v Przefaczanie strony/wyboru
Zmiana warto$ci
Wpisywanie cyfr od 0 do 9:

[3] ¢ Ok Potwierdzanie wyboru

Zapisz Zapisywanie

Zmien Przejscie do menu Zmiana

Detale Wyswietlanie dalszych szczegotow
[41C Esc Anulowanie operacji

Powrét do poprzedniego ekranu

Podswietlenie - W trybie normalnym podswietlenie jest biate. W razie usterki jest ono czerwone.

- Po nacisnieciu przycisku wyswietlacz sSwieci sie jasniej. Jezeli przez 60 sekund
nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wyswietlacz sciemnia sie ponownie.

6.3.1 Struktura i nawigacja

Grupy Informacje wyswietlane na ekranie podzielone sg na 3 grupy.
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Przelaczanie grup

Bezposrednie wywotanie
przez podanie kodu ID

Rysunek 32:  Grupy

[1]
duma —» [2] <+> [3]
[ E—

[1] Menu startowe

[2] Menu stanu

[3] Gtdéwne menu

Menu stanu i gtbwne menu sg oznaczone kodem ID.
Rysunek 33: Oznaczenie kodem ID

o ID _ ID
| SOD0T — MODOO

S Kod ID rozpoczyna sie od litery S = menu stanu
M Kod ID rozpoczyna sie od litery M= gtéwne menu
Miedzy menu stanu S a menu gtéwnym M mozna przetgczac:

W tym celu w potozeniu preselektora wyboru 0 (WYL.), nacisng¢ przycisk C przez
ok. 2 sekundy, az pojawi sie strona z kodem ID M... .

Rysunek 34: Przetgczanie grup menu

( S0pO1 —p MO009
== @ C =

Powré6t do menu stanu nastepuje, gdy:

. przez 10 minut nie zostanie nacidniety Zaden przycisk na sterowniku lokalnym
- lub po krotkim nacisnieciu na C

W gtéwnym menu strony mozna tez wywota¢ bezposrednio (bez klikania) poprzez
podanie kodu ID.

Rysunek 35: Bezposrednie wywotanie (przyktad)

Mooog __1X GOTO
P Wyswietlacz @ A Idz do menu
M0000
<4+—

Gora /Doty |Ok  |Esc @ C Goraa [Dét v[Ok  |Esc
W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie: Idz do

1. Nacisna¢ przycisk A IdZ do .

Na wyswietlaczu pojawia sie: Idz do menu M0000
Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v wybra¢ cyfry od 0 do 9.
Przyciskiem + Ok potwierdzi¢ pierwsza pozycje.
Powtorzy¢ kroki 2 i 3 dla wszystkich pozostatych pozyciji.

5.  Aby anulowa¢ operacje: nacisng¢ C Esc .

oD

6.4 Poziom uzytkownika, hasto

32

Aby zmieni¢ parametr, nalezy podac hasto. Na wyswietlaczu pojawia sie wtedy:
Hasto 0***
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Poziom uzytkownika

Istnieje 6 réznych poziomow uzytkownika. Poziom uzytkownika jest wyswietlany w
najwyzszym wierszu:

Rysunek 36: Wskaznik poziomu uzytkownika (przykfad)

h Poziom dostepu

4

Kazdy uzytkownik ma wtasne hasto i jest upowazniony do wykonywania réznych
operacji.

Tabela 8: Uzytkownik i jego uprawnienia

Uzytkownik (poziom) Uprawnienie/hasto
Uzytkownik (1) Kontrola ustawien
Nie jest wymagane hasto
Operator (2) Zmiana ustawien
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Konserwacja (3) Przewidziany do pozniejszych funkcji zaawan-
sowanych
Spegcjalista (4) Zmiana konfiguracji urzadzenia

np. rodzaj wytaczania, przyporzadkowanie
przekaznikow sygnalizacyjnych
Hasto ustawione fabrycznie: 0000

Serwis (5) Personel serwisowy
Zmiana ustawien konfiguracyjnych
AUMA (6) Administrator AUMA

6.4.1 Podawanie hasta

1. Wybra¢ odpowiednie menu i nacisna¢ przycisk + przez ok. 3 sekundy.

[_Wskazywany jest ustawiony poziom uzytkownika, np. Uzytkownik (1)

2.  Przyciskiem A Géra 4 wybra¢ wyzszy poziom uzytkownika i potwierdzic¢ przy-
ciskiem ¢ Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***

3. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybraé cyfry od 0 do 9.

4. Przyciskiem + Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje hasta.

5. Powtdrzy¢ kroki 1 i 2 dla wszystkich pozostatych pozycji.

[_Po potwierdzeniu ostatniej pozycji hasta przyciskiem « Ok i podaniu prawidto-
wego hasta mozliwy jest dostep do wszystkich parametréw w obrebie wybranego
poziomu uzytkownika.

6.4.2 Zmiana haset

MD

Mozliwa jest zmiana tylko takich haset, ktére majg ten sam badz nizszy poziom
uzytkownika.

Przykfad: uzytkownik jest zalogowany pod Specjalista (4) , moze on zmienic¢ hasta
poziomu uzytkownika od (1) do (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Zmiana hasta M0229

Punkt menu Funkcje serwisowe M0222 jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony
jest poziom uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

33



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny
Obstuga AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

Wybér gtéwnego menu 1. Ustawi¢ preselektor wyboru w pozycji 0 (WYL.).
0

‘\0’
2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[__Ekran przetacza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana haset 3. Wybraé parametr Zmiana hasta :
- w menu M P> klikngé parametr albo
- wywotacé bezposrednio: nacisng¢ A i wpisa¢ numer |ID M0229 .

- Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta
- W najwyzszym wierszu wyswietlany jest poziom uzytkownika (1 — 6), np.:

4

- W przypadku poziomu uzytkownika 1 (tylko wskazywanie) nie jest mozliwa
zmiana hasta. Aby zmieni¢ hasta, nalezy przejs¢ na wyzszy poziom uzytkownika.
W tym celu nalezy poda¢ hasto w odpowiednim parametrze.

4. W przypadku poziomu uzytkownika 2 — 6: nacisng¢ przycisk ¢ Ok .
[ Wskazywany jest najwyzszy poziom uzytkownika, np.: Dla uzytkownika 4

5. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybra¢ poziom uzytkownika i potwierdzi¢ przy-
ciskiem « OK .

[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto 0***

6. Wprowadzi¢ aktualne hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto (nowe) 0***

7. Wprowadzi¢ nowe hasto (-~ Podawanie hasta).

[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Dla uzytkownika 4 (przyktad)

8. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dot ¥ wybrac nastepny poziom uzytkownika lub przy-
ciskiem Esc anulowac operacije.

6.5 Jezyk wyswietlany na ekranie

Ekran sterowania AUMATIC jest zaprogramowany w kilku jezykach.

6.5.1 Zmiana jezyka

MDD Wyswietlacz M0009
Jezyk M0049

Wybor gtéwnego menu 1.  Ustawié preselektor wyboru w pozycji 0 (WYL.).
0

‘\0/
2.  Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_Ekran przetacza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana jezyka 3. Nacisng¢ « Ok.
[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: > Jezyk
4. Nacisnagc¢ + Ok.
[ Wyswietlacz wskazuje ustawiony jezyk, np.: » Deutsch
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5. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zapisz — dalej od kroku 10
- Zmien — dalej od kroku 6

6. Nacisna¢ + Zmien.

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Uzytkownik (1)

7.  Przyciskiem A ¥ Géra 4 D6t ¥ wybra¢ poziom uzytkownika; znaczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty trojkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

8. Nacisng¢ + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (— Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk i Zapisz (najnizszy wiersz)

Wybor jezyka 10. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybraé nowy jezyk; znaczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

11. Przyciskiem « Zapisz potwierdzi¢ wybor.

[ Wyswietlacz przetgcza sie na nowy jezyk. Nowy jezyk jest zapamietany.
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7. Wskazniki
71 Wskazniki podczas uruchamiania

Test diod LED Po wtagczeniu napiecia zasilania wszystkie diody LED sterownika lokalnego musza
zapali¢ sie przez ok. 1 sekunde. Ten optyczny komunikat zwrotny sygnalizuje, ze
sterowanie jest zasilane napieciem i wszystkie diody LED sg sprawne.

Rysunek 40: Test diod LED

Wybor jezyka Podczas samotestu mozna wtaczy¢ wybor jezyka, aby po uruchomieniu informacije
na ekranie byly wyswietlane w wybranym jezyku. Preselektor wyboru musi sie
znajdowac w potozeniu 0 (WYL.).

Aktywacja wyboru jezyka:

1. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst: Language selection menu?
'Reset'

2. Trzymac wcisniety przycisk RESET, az w najnizszym wierszu pojawi sie tekst:
Language menu loading, please wait .

Rysunek 41:  Samotest

auma .., auma

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait
Menu do wyboru jezyka pojawia sie po menu startowym.

Menu startowe Podczas uruchamiania wyswietlana jest na ekranie aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

Rysunek 42: Menu startowe z oprogramowaniem sprzetowym: 04.00.00—xxxx

dumad
[ EE—

04.00.00-xxxx

Jezeli podczas samotestu uaktywniono wybor jezyka, pojawia sie teraz menu do
wyboru jezyka ekranu. Dodatkowe informacje dotyczace ustawien jezykowych, patrz
rozdziat <Jezyk na ekranie>.

Rysunek 43:  Wybor jezyka

Jezyk:
» Polski
Portugués
Goraa D6t v |Zapisz |Esc

Jezeli przez diuzszy okres (ok. 1 minuty) nie wprowadzono zadnych danych,
wyswietlacz powraca automatycznie do pierwszego ekranu stanu.

7.2 Wskazniki na ekranie
Pasek stanu Pasek stanu (najwyzszy wiersz na ekranie) wskazuje tryb pracy [1], wystepowanie
usterki [2] i numer ident. ID [3] aktualnego wskazania.
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Pomoc nawigacyjna

Rysunek 44: Informacje na pasku stanu (u gory)
(1] (2] (3]
WYE. A S0} <

[11  Tryb pracy

[2]  Symbol usterki (tylko w przypadku btedéw i ostrzezen)

[3] Numer ID: S = strona stanu

Jezeli dostepne sg informacje szczegbtowe, wzgl. wiecej informacji, w pomocy

nawigacyjnej (najnizszy wiersz na ekranie) pojawiaja sie wskazniki Detale lub Wiecej.
Za pomocg przycisku +! mozna wtedy wyswietli¢c dodatkowe informacje.

Rysunek 45: Pomoc nawigacyjna (na dole)

[1]

Géra |D6t v |[Detale | <4+
2
Géra D6t v [Wiecej | <4+

[11  Pokazuje liste ze szczegStowymi komunikatami
[2] Pokazuje dodatkowe informacje
Pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest ukrywana po uptywie ok. 3 sekund. Aby

ponownie wyswietlic pomoc nawigacyjna, nalezy (w potozeniu preselektora wyboru
0 (WYL.) ) nacisng¢ dowolny przycisk.

7.21 Sygnaly zwrotne napedu i armatury

Wskazniki na ekranie zalezg od wyposazenia napedu.

Pozycja armatury (S0001)

Wskaznik ten pojawia sie tylko wtedy, gdy w napedzie zamontowany jest nadajnik
potozenia (potencjometr, RWG lub MWG).

Wskaznik S0001 wskazuje pozycje armatury w % drogi przesterowania.

Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

W przypadku komendy ruchu strzatka wskazuje kierunek ruchu (OTW/ZAMK).
Rysunek 46: Pozycja armatury i wskaznik kierunku ruchu

S0001 3s S0001
Pozycja — Pozycja >
50.0 % 50.0 %
. , L (=
Goéraa [Dét  v| | Setup

Dojechanie do ustawionﬁzh pozycji krancowych jest wskazywane dodatkowo
symbolami X (ZAMK) i = (OTW.).

Rysunek 47:  Osiagnieto potozenie krancowe ZAMK/OTW

S0001 S0001
Pozycja Pozycja _
N 00% 100.0% =
| [ | = T I -

0% Naped znajduje sie w potozeniu krancowym ZAMK
100% Naped znajduje sie w potozeniu krancowym OTW
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Zmiana jednostki miary

Wskaznik w procentach

Sterowanie OTW -ZAMK

38

Moment obrotowy (S0002)

Wskaznik pojawia sie tylko wtedy, gdy w napedzie zamontowany jest
elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego (MWG).
. Wskaznik S0002 wskazuje moment obrotowy na watku.

- Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

Rysunek 48: Moment obrotowy

S0002 3s S0002
Moment obrotowy — Moment obrotowy
30 Nm 30 Nm
; - = [ ==
Goraa [D6t  v| Lbs/ft. | Setup

Za pomoca przycisku ¢! mozna zmieni¢ wyswietlang jednostke miary (procenty %,
niutonometry Nm lub w funtach na stope Lbs/ft. .

Rysunek 49:  Jednostki momentu obrotowego

@44 S0002
——p Moment obrotowy
‘—1 S0002 o
-9} Moment obrotowy 50 %
S0002 >
Moment obrotowy 22 Lbs/t. D6t v| [ Nm |[Setup
30 Nm Dot v[ % | [Setup

< O-

100 % odpowiada maksymalnemu momentowi obrotowemu podanemu na tabliczce
znamionowej napedu.

Przyktad: SA 07.5z 20 — 60 Nm.

. 100 % odpowiada 60 Nm momentu znamionowego.

. 50 % odpowiada 30 Nm momentu znamionowego.

Komendy ruchu (S0003)

Wskaznik S0003 pokazuje:

. Aktywne komendy ruchu, jak na przyktad: ruch w kierunku zamykania lub ruch
w kierunku otwierania

. Wartos¢ rzeczywistg E2 jako wskaznik paskowy i jako wartosé miedzy 0 - 100
%.
W przypadku sterowania za pomocg wartosci zadanych (regulator potozenia):
wartos¢ zadang E1

- Podczas pracy impulsowej lub w pozycjach posrednich z profilem jazdy: punkty
kalibracyjne i zachowanie punktéw kalibracyjnych podczas ruchu

Po uptywie ok. 3 sekund pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest ukrywana i
pojawia sie 0$ wskazujgca punkty kalibracyjne.

Goéraa DSt v| (Lbs/ft)| Setup

Aktywne komendy ruchu (OTW, ZAMK, ...) sa wySwietlane powyzej wskaznika
paskowego. Rysunek pokazuje komende ruchu w kierunku zamykania.
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Sterowanie za pomoca
wartosci zadanych

Os punktéw kalibracy-
jnych

Rysunek 50: Wskaznik w przypadku sterowania OTW - ZAMK

S0003 3s S0003
Akt. polecenia operacji =P Akt. polecenia operacii

— OTWORZ  — o ZAMKNIJ —

E2 NN ]490.9% <@ E2 DN ] 49.9%
Goéraa [Dét v| [Setup d i

E2  Aktualna warto$¢ pozycji

Jezeli regulator potozenia jest uaktywniony, pojawia sie wskaznik paskowy wartosci
E1 (zadana wartos¢ potozenia).

Kierunek komendy ruchu jest wskazywany przez strzatke powyzej wskaznika
paskowego. Rysunek pokazuje komende ruchu w kierunku zamykania.

Rysunek 51:  Wskaznik w przypadku sterowania za pomocg wartosci zadanych
(regulator potozenia)

S0003 S0003

- - S - -

Akt. polecenia operacji — Akt. polecenia operacji
=X <= — e - =
El M ] 50.0% El M ] 50.0%
E2 NN 1499% <@ E2 DEEEENNN ] 49.9%

Géraa [Dot v [Setup
E1  Zadana wartos¢ potozenia
E2  Aktualna wartosé¢ potozenia

Na osi punktow kalibracyjnych wskazywane sg punkty kalibracyjne i ich zachowanie
podczas ruchu (profil ruchu) za pomoca symboli.

Symbole sg wyswietlane tylko wtedy, gdy uaktywniona jest przynajmniej jedna z
ponizszych funkgciji:

Profil pracy M0294
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
Funkcja taktujgca OTW. M0206

Rysunek 52:Przyktady: po lewej punkty kalibracyjne (pozycje posrednie); po prawej
praca impulsowa

E2 N ] 49.9% E2 N ] 49.9%
- — —

Tabela 9:  Symbole na osi punktéw kalibracyjnych

Symbol Punkt kalibracyjny (pozycja posred-|Praca impulsowa
nia) z profilem ruchu

| Punkt kalibracyjny bez reakcji Koniec taktu
4 Stop przy ruchu w kierunku zamykania |Poczatek taktu w kierunku zamykania
4 Stop przy ruchu w kierunku otwierania |Poczatek taktu w kierunku otwierania
<> Stop przy ruchu w kierunku otwierania |-
i zamykania
< Pauza przy ruchu w kierunku zamyka- |—
nia
> Pauza przy ruchu w kierunku otwiera- |—
nia
< Pauza przy ruchu w kierunku otwiera- |—
nia i zamykania

Pozycje Multiport valve (S0017)

Przy wtgczonej funkcji Multiport valve Funktion ekran S0017 pokazuje nad aktualng
wartoscig potozenia E2 drugi wskaznik paskowy z ustawionymi pozycjami (przytacza
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armatury). Pozycje (P1, P2, ...) sa wskazywane czarnym tréjkatem ¥. Przyciskami
A Y mozna wybraé pozycje. Zardbwno pozycje, jak i aktualna wartos¢ potozenia E2
sg wskazywane w stopniach.

Rysunek 53: Wskaznik stanu Multiport valve (przyktad P4 = 180°)

S0017 @c S0017 @‘
Multiport valve <4—— Multiport valve
: P1,P2, ...

v Yy VY \ vy v '
— )i ] —-N/A- P4*:I?BU-U° @v

E2 BN 526 —P E2 52.6°
Gora a|Déty |Detale [Setup @ « Goéras[Détv | Ok [Setup
P (P1, P2, ...) wybrana pozycja (1, 2, ...)

(—= =) nie wybrano pozycji
E2  Aktualna wartos¢ potozenia

7.2.2 Wskazniki stanu wg kategorii AUMA

40

Wskazniki te pojawiajqg sie, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na wartos¢ AUMA .

Ostrzezenia (S0005)

Jezeli pojawito sie ostrzezenie, wskaznik S0005:

- pokazuje liczbe ostrzezen
- po uptywie ok. 3 sekund migajacy znak zapytania
Rysunek 54: Ostrzezenia

A S0005 4 A S0005
- - S - -
Ostrzezenia: 2 ——P Ostrzezenia: 2
o W I 5 /
h - 5
Goraa DSt v|Detale [Setup @ AT

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

Brak gotowosci ZDAL (S0006)
Wskaznik S0006 pokazuje komunikaty grupy Brak gotowosci ZDALNIE.

Jezeli pojawit sie taki komunikat, wskaznik S0006:

- pokazuje liczbe komunikatow
- po uptywie ok. 3 sekund migajacy pasek poprzeczny
Rysunek 55: Komunikaty Brak gotowosci ZDAL

A S0006 4 A S0006
- S -
Nie gotowy ZDALNY: 2 — Nie gotowy ZDALNY: 2

I
\\ ',/

=
Géraa D&t v [Detale | Setup @ AT

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

Btedy (S0007)
Jezeli pojawit sie btad, wskaznik S0007:

- pokazuje liczbe btedow
- po uptywie ok. 3 sekund migajacy wykrzyknik
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Rysunek 56: Btedy

A S0007 oo A $0007
Biad: 2 — Biad: 2
o L ] /
4+— Z@:
Goraa |Dét  v|Detale | Setup @ AT

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

7.2.3 Wskazniki stanu wg zalecenia NAMUR

Wskazniki te pojawiajg sie, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na warto$¢ NAMUR .

Poza specyfikacja (S0008)

Wskaznik S0008 pokazuje komunikaty poza specyfikacjg wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawit sie taki komunikat, wskaznik S0008:

pokazuje liczbe komunikatéow
po ok. 3 sekundach migajacy tréjkat ze znakiem zapytania
Rysunek 57: Poza specyfikacjg

A S0008 4 A $0008
- - S - -
Poza specyfikacja 4 — Poza specyfikacja 4
b
b Fd
Goéraa [Dét v |[Detale | @ i

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

Kontrola dziatania (S0009)

Wskaznik S0009 pokazuje komunikaty kontroli dziatania wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawit sie komunikat kontroli dziatania, wskaznik S0009:

pokazuje liczbe komunikatow
po uptywie ok. 3 sekund migajacy trojkat z kluczem narzedziowym
Rysunek 58: Kontrola dziatania
A S0009 5o A S0009
Kontrola funkcji 2 - Kontrola funkcji 2

I
\\ .r/

Goéraa [Dét v |[Detale | @ A X

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

Wymagana konserwacja (S0010)
Wskaznik S0010 pokazuje komunikaty serwisowe wg zalecenia NAMUR NE 107.
Jezeli pojawit sie taki komunikat, wskaznik S0010:

pokazuje liczbe komunikatow
po ok. 3 sekundach migajacy czworokat z olejarkg
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Rysunek 59: Koniecznos¢ konserwacji

A S0010 5o A S0010
Wymagany przeglad 2 — Wymagany przeglad 2

~ Fs
P
Goéraa [D6t  v[Detale | @ ’ i

Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

Awaria ((S0011)

Wskaznik S0011 pokazuje przyczyne komunikatu awaryjnego wg zalecenia NAMUR
NE 107.

Jezeli pojawit sie taki komunikat, wskaznik S0011:

- pokazuje liczbe komunikatow
- po ok. 3 sekundach migajace kotko z krzyzykiem
Rysunek 60: Awaria

A S0011 4o
Awaria 2 —P Awaria 2

— X
0

s ~
I\

AN S0011

Goéraa [Dét  v[Detale |
Dodatkowe informacje, patrz tez <Usuwanie usterek>.

7.3
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Mechaniczny wskaznik potozenia/wskaznik ruchu

— Opcja—
Mechaniczny wskaznik potozenia:

- stale wskazuje pozycje armatury
(W trakcie otwierania i zamykania armatury tarcza wskaznikowa [2] obraca sie
o ok. 180° do 230°)

- wskazuje prace napedu (wskaznik ruchu)
. wskazuje osiggniecie pozycji krancowej (na znaczniku [3])
Rysunek 61: Mechaniczny wskaznik potozenia

_) duma k__

0—s

(2]

N wa [

[1] pokrywa

[2] tarcza wskaznikowa

[3] znacznik

[4] symbol pozycji otwartej
[5] symbol pozycji zamknietej
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74 Lampki sygnalizacyjne

Rysunek 62: Rozmieszczenie i znaczenie lampek sygnalizacyjnych

1 2

[1] 6. [2] 6. 6

I T ® To = T2 3 4 5

[11  Oznakowanie symbolami (standard)

[2] Oznakowanie cyframi 1 — 6 (opcja)

1 & Osiagnieto pozycje krancowg zamkniecia, (miga: przesuwanie w kierunku
zamkniecia)

2 Tc Btad momentu obrotowego zamkniecia

3 (W Zadziatata ochrona silnika

4 To Bfad momentu obrotowego otwarcia

5 = Osiagnieta pozycja krafncowa otwarcia (miga: przesuwanie w kierunku otwarcia)

6 tacze Bluetooth

Zmiana lampek sygnalizacyjnych (wskazan)

Diodom LED 1 — 5 mozna przyporzadkowac rézne komunikaty.

M D> Konfiguracja urzadz. M0053
Sterowanie lokalne M0159

Dioda sygn. 1 (lewa) M0093
Dioda sygn. 2 M0094
Dioda sygn. 3 M0095
Dioda sygn. 4 M0096
Dioda sygn. 5 (prawa) M0097
Sygn. potozen posrednich M0167

Wartosci domysine (Europa):
Dioda sygn. 1 (lewa) = Potozenie kranc. ZAM. migajaca

Dioda sygn. 2 = Btad momentu ZAM.
Dioda sygn. 3 = Btad zabezp. termicznego
Dioda sygn. 4 = Btad momentu OTW.

Dioda sygn. 5 (prawa) = Potozenie kranc. OTW. migajaca
Sygn. potozen posrednich = Pot. kranc. OTW/ZAM = Off

Dalsze nastawy:
Patrz podrecznik (obstuga i ustawianie).
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8. Komunikaty
8.1 Przekaznik sygnalizacyjny

Wiasciwosci

— (opcja) —

Analogowe komunikaty zwrotne sg dostepne tylko wtedy, gdy oprécz tacza Fieldbus
wystepuje dodatkowe tgcze réwnolegte.

Przekazniki sygnalizacyjne zgtaszajq stanowisku sterowania komunikaty stanu (np.
dojechanie do pozycji krahcowych, potozenie preselektora wyboru, usterki...) jako
sygnaty binarne.

8.11

Przyporzadkowanie wyjs¢

MD

Przekaznikom sygnalizacyjnym (wyjscia DOUT 1 — 6) mozna przydzieli¢ r6zne
sygnaty.
Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Sygnat DOUT 1 M0109

Wartosci domysine:

Sygnat DOUT 1
Sygnat DOUT 2
Sygnat DOUT 3
Sygnat DOUT 4
Sygnat DOUT 5
Sygnat DOUT 6

Bfad

Potozenie kranc. ZAM.
Potozenie kranc. OTW.
Preselektor ZDALNE
Btad momentu ZAM.
Btad momentu OTW.

Kodowanie wyjsé

MD

Sygnaty wyjsciowe DOUT 1 — 12 moga mie¢ stan wysokoaktywny (High) lub
niskoaktywny (Low).
- High = styk sygnalizacyjny zwarty = sygnat aktywny
- Low = styk sygnalizacyjny rozwarty = sygnat aktywny
Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.
Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Kodowanie DOUT 1 M0102

Wartosé domysina dla DOUT 1 — 12: Wysoki - aktywny

8.2
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Komunikaty analogowe

Pozycja armatury

— (opcja) —
Analogowe komunikaty zwrotne sg dostepne tylko w nastepujacych warunkach:

- Sterownik AC jest wyposazony - oprocz tacza Fieldbus — w dodatkowe tacze
réwnolegte.

. Naped jest wyposazony w nadajnik potozenia (potencjometr lub RWG).
Sygnat: E2 = 0/4 — 20 mA (podziat potencjatéw)

Oznaczenie w schemacie potaczen:
ANOUT1 (pozycja)

Wiecej informaciji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i ustawienia).
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9. Uruchamianie (ustawienia podstawowe)

1. Ustawi¢ preselektor wyboru w pozyciji 0 (WYL.).
0
\0’
Informacja: preselektor wyboru nie jest wytacznikiem sieciowym. W pozyc;ji 0
(WYL.) blokowana jest mozliwos¢ sterowania napedem. Zasilanie napieciowe
sterownika jest zachowane.
2. Wiaczy¢ zasilanie napieciowe.
Informacja: w temperaturach ponizej —20 °C uwzgledni¢ czas rozgrzania.

3. Przeprowadzi¢ ustawienia podstawowe.

9.1 Ustawianie rodzaju wytaczenia

. . iy <o
NOTYFIKACJA Uszkodzenia armatury na skutek niewtasciwych ustawien!
- Rodzaj wytagczania musi by¢ dostosowany do armatury.

- Zmiana ustawien dozwolona jest wytacznie za zgoda producenta armatury.

MDD  Nastawy M0041
Rodz. wytgczenia M0012
Poz. krancowa ZAMKNIJ MO0086
Poz. krahncowa OTWORZ MO0087

Wartos¢ domysina: Droga
Wartosci nastawy:
Droga Wytaczanie w pozycjach krancowych przez wytgcznik krancowy.

Moment obrotowy  Wylaczanie w pozycjach kraricowych przez wytacznik momentu obrotowego.

Wybor gtéwnego menu 1.  Ustawié preselektor wyboru w pozycji 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisna¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[__Ekran przetacza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wyboér parametrow 3.  Wybrac parametr:

- w menu M P> klikng¢ parametr albo
- wywotaé bezposrednio: nacisng¢ A i wpisa¢ numer ID M0086 lub M0087

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krahcowa ZAMKNIJ
ZAMK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokona¢ wyboru:
- » Poz. krancowa ZAMKNIJ
- » Poz. krancowa OTWORZ
[_Czarny tréjkat » wskazuje aktualny wybor.
5. Nacisng¢ + Ok.
[—_FEkran pokazuje aktualne ustawienie: Droga lub Moment obrotowy
[ W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zmien — dalej od kroku 6
- Zapisz —~ dalej od kroku 10
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Logowanie uzytkownika

Zmiana ustawien

6. Nacisng¢ + Zmien.

[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Specjalista (4)

7. Przyciskiem A ¥ Géra A D6t ¥ wybra¢ uzytkownika:
Informacja: wymagany poziom uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy

[_¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

8. Nacisnag¢ + Ok.

[_Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (-~ Podawanie hasta).

[_ICzarny tréjkat na wyswietlaczu wskazuje » ustawiony rodzaj wytaczania (>
Droga lub » Moment obrotowy).

10. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dot ¥ wybra¢ nowe ustawienie.

[_¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

11. Przyciskiem # Zapisz zapisa¢ wybor.

[__Rodzaj wytaczania jest ustawiony.

12. Powrdt do kroku 4 (ZAMK. lub OTW.): nacisng¢ «! Esc .

9.2

Ustawianie adresu magistrali (adresu Slave), szybkosci transmisji danych, parzystosci i czasu

monitorowania

MD

Informacja

Nastawy M0041
Modbus M0341
MD1 slave address M0247
MD2 slave address M0409
Baud rate M0343
Parity/stop bit M0782
Monitoring czasu MO0781

Wartosci domysine:

MD1 slave address = 247

MD2 slave address = 247

Baud rate = Auto-detect
Parity/stop Bit = Even, 1 stop bit
Monitoring czasu = 15 sekund

Parametr MD2 slave address jest dostepny tylko dla redundancji AUMA | (opcja).

Dalsze ustawienia i informacje, np. dotyczace redundancji, patrz podrecznik
(integracja urzadzen).

9.3
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Otwieranie bloku sterowania

Przed dokonaniem ponizszych ustawien (opcji) nalezy otworzy¢ blok sterowania.
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1. Odkreci¢ sruby [2] i zdja¢ pokrywe [1] z bloku sterowania.
Rysunek 65:

[2]—a”
2. Jezeli zalozona jest tarcza wskaznikowa [3]:

Zdja¢ tarcze wskaznikowa [3] przy uzyciu klucza ptaskiego (podwazy¢).
Informacja: Aby zapobiec uszkodzeniu powtoki lakierniczej, nalezy podtozy¢
pod klucz migkki przedmiot, np. szmatke.

Rysunek 66:

9.4 Ustawianie wytacznika momentu obrotowego

Po uzyskaniu ustawionego tu momentu wytgczajacego uruchamiane sg wytaczniki
momentu obrotowego (ochrona przecigzeniowa armatury).

Informacja Wylgcznik momentu obrotowego moze zadziata¢ takze w trybie recznym.

NOTYFIKACJA ;iiZ%?zenla armatury na skutek ustawienia za wysokiego momentu wytacza-

- Moment wylgczajacy musi by¢ dostosowany do armatury.
- Zmiana ustawien dozwolona jest wytacznie za zgoda producenta armatury.
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Rysunek 67: Gtowice do pomiaru momentu obrotowego

(1]
(2]
(3]
[4]

czarna gtowica do pomiaru momentu obrotowego w kierunku zamykania
biata glowica do pomiaru momentu obrotowego w kierunku otwierania
Sruby zabezpieczajace

tarcze z podziatkg

Poluzowac obie sruby zabezpieczajace [3] na tarczy wskaznikowe;.
Obracajgc tarczg z podziatkg [4], ustawi¢ wymagany moment obrotowy (1 da
Nm =10 Nm).

Ponownie dociggna¢ sruby zabezpieczajace [3].

Informacja: Maksymalny moment dokrecania: 0,3 — 0,4 Nm

[ Wytacznik momentu obrotowego jest ustawiony.

Przyktad: Na powyzszej ilustracji ustawiono:

3,5 da Nm = 35 Nm dla kierunku ZAMYKANIE
4,5 da Nm =45 Nm dla kierunku OTWIERANIE

9.5 Ustawianie wytacznika krancowego
Wytacznik krancowy stuzy do pomiaru zakresu nastawy. W chwili osiggniecia
ustawionej pozycji nastepuje zatgczenie wytgcznikow.
Rysunek 68: Elementy nastawcze wytacznika krancowego
] R —
[4]
(5]
Pole czarne:
[11  Trzpien nastawczy: pozycja kranncowa ZAMK.
[21 Wskazdwka: pozycja krahcowa ZAMK.
[3] Punkt: ustawiona pozycja ZAMK.
Pole biate:
[4]  Trzpien nastawczy: pozycja krancowa OTW.
[5] Wskazowka: pozycja krancowa OTW.
[6]  Punkt: ustawiona pozycja OTW.
9.5.1 Ustawianie pozycji krancowej ZAMK. (pole czarne)
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Wigczyc tryb reczny.
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2. Obrdci¢ koto reczne zgodnie z ruchem wskazowek zegara az do zamkniecia
armatury.
3.  Obroci¢ z powrotem koto reczne o ok. ¥z obrotu (wybieg).

4. Trzpien nastawczy [1], stale dociskajac srubokretem, obréci¢ w kierunku
strzatki, obserwujac potozenie wskazowki [2]: wyczuwalny i styszalny odgtos
grzechotania oznacza, ze wskazéwka [2] przeskoczyta o 90°.

5. Jesli wskazdéwka [2] ustawiona jest pod katem 90° przed punktem [3]: nalezy
powoli kontynuowac obracanie.

6. Jesli wskazowka [2] przeskoczy do punktu [3]: nalezy przestaé obracac i zwolni¢
trzpieh nastawczy.

[ Pozycja krancowa ZAMK. jest ustawiona.

7. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia trzpienia (odgtos grzechotania po
przeskoczeniu wskazowki): nalezy kontynuowac jego obracanie w tym samym
kierunku i powtérzy¢ proces ustawiania.

9.5.2 Ustawianie pozycji krancowej OTW. (pole biate)

1. Wigczyc tryb reczny.

2. Obrdci¢ koto reczne w przeciwnym kierunku do wskazowek zegara, az do ot-
warcia armatury.

3. Obrdci¢ z powrotem koto reczne o ok. 2 obrotu (wybieg).

4. Trzpien nastawczy [4] (rysunek), stale dociskajac srubokretem, obroci¢ w
kierunku strzafki, obserwujac potozenie wskazowki [5]: wyczuwalny i styszalny
odgtos grzechotania oznacza, ze wskazoéwka [5] przeskoczyta o 90°.

5. Jesli wskazéwka [5] ustawiona jest pod katem 90° przed punktem [6]: nalezy
powoli kontynuowac obracanie.

6. Jesliwskazdwka [5] przeskoczy do punktu [6]: nalezy przestaé obracac i zwolnié
trzpien nastawczy.

[ Pozycja krancowa OTW. jest ustawiona.

7. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia trzpienia (odgtos grzechotania po
przeskoczeniu wskazowki): nalezy kontynuowacé jego obracanie w tym samym
kierunku i powtérzy¢ proces ustawiania.

9.6 Ustawianie pozycji posrednich
— Opcja —

Napedy ustawcze z wylgcznikiem krancowym DUO sg wyposazone w dwa
przetaczniki pozycji posrednich. Dla kazdego kierunku ruchu mozna ustawié¢ jedng
pozycje posrednia.
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Rysunek 69: Elementy nastawcze wytacznika krancowego

[6]

Pole czarne:

[11  Trzpieh nastawczy: kierunek zamykania

[2] Wskaznik: kierunek zamykania

[3] Punkt: pozycja posrednia dla kierunku zamykania
Pole biate:

[4]  Trzpien nastawczy: kierunek otwierania

[5] Wskaznik: kierunek otwierania

[6] Punkt: pozycja posrednia dla kierunku otwierania

Informacja Przetaczniki pozycji posrednich zwalniajg styk po 177 obrotach (sterownik na 1-500
obr./skok) lub 1769 obrotach (sterownik na 1-5000 obr./skok).

9.6.1 Ustawianie kierunku zamykania (pole czarne)

1.  Ustawi¢ armature w zadanej pozycji posredniej w kierunku zamykania.

2. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia nalezy odkreci¢ armature i ponownie
ustawi¢ w zgdanej pozycji posredniej w kierunku zamykania.
Informacja: Armature nalezy ustawia¢ w pozycji posredniej zawsze w tym
samym kierunku, podobnie jak podczas pracy silnika.

3. Przekrecié trzpieh nastawczy [1], stale dociskajac srubokret i obracajgc go w
kierunku strzatki. Jednoczes$nie zwrdci¢ uwage na wskaznik [2]. Wyczuwalny i
styszalny odgtos grzechotania oznacza, ze wskaznik [2] przeskoczyt o 90°.

4. Jesli wskaznik [2] ustawiony jest pod katem 90° przed punktem [3], nalezy po-
woli kontynuowacé obracanie.

5. Jesli wskaznik [2] przeskoczy do punktu [3], nalezy przestac¢ obracaé i zwolni¢
trzpieh nastawczy.

[ Pozycja posrednia w kierunku zamykania jest ustawiona.

6. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia trzpienia (odgtos grzechotania po
przeskoczeniu wskaznika) nalezy kontynuowacé jego obracanie w tym samym
kierunku i powtorzy¢ proces ustawiania.

9.6.2 Ustawianie kierunku otwierania (pole biate)

1. Ustawi¢ armature w zadanej pozycji posredniej w kierunku otwierania.

2. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia nalezy odkreci¢ armature i ponownie
ustawi¢ w zgdanej pozycji posredniej w kierunku otwierania (armature nalezy
ustawia¢ w pozycji posredniej zawsze w tym samym kierunku, podobnie jak
podczas pracy silnika).

3. Przekreci¢ trzpieh nastawczy [4], stale dociskajac srubokret i obracajgc go w
kierunku strzatki. Jednoczes$nie zwrdci¢ uwage na wskaznik [5]. Wyczuwalny i
styszalny odgtos grzechotania oznacza, ze wskaznik [5] przeskoczyt o 90°.

4. Jesli wskaznik [5] ustawiony jest pod katem 90° przed punktem [6], nalezy po-
woli kontynuowacé obracanie.
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5. Jesli wskaznik [5] przeskoczy do punktu [6], nalezy przesta¢ obracac i zwolni¢
trzpieh nastawczy.

[ Pozycja posrednia w kierunku otwierania jest ustawiona.

6. W przypadku zbyt mocnego obrocenia trzpienia (odgtos grzechotania po
przeskoczeniu wskaznika) nalezy kontynuowac jego obracanie w tym samym
kierunku i powtérzy¢ proces ustawiania.

9.7 Préba dziatania

Prébe dziatania mozna wykonac dopiero po dokonaniu wszystkich opisanych powyzej
ustawien.

9.7.1 Kontrola kierunku obrotow

1. Ustawi¢ naped recznie w pozycji srodkowej lub w dostatecznej odlegtosci od
pozycji krancowe;.
2. Ustawi¢ preselektor wyboru w pozycji Obstuga lokalna (LOKALNIE).
0

@

3.  Wiaczy¢ naped w kierunku zamykania i zaobserwowac kierunek obrotow:
z tarczg wskaznikowa: krok 4
bez tarczy wskaznikowej: krok 5 (wat drgzony)
- Wylaczy¢ zanim osiggnieta zostanie pozycja krancowa.
4. Ztarcza wskaznikowa;
-  Zaobserwowac kierunek obrotow.
[_Kierunek obrotéw jest prawidtowy, jezeli naped obraca sie w kierun-
ku zamykania, a tarcza wskaznikowa w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara .

_) duma L
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5. Bez tarczy wskaznikowej:
- Whykrecic zaslepke [1] i uszczelke [2] lub kotpak ochronny rury [4] i zaob-
serwowac kierunek obrotéw watu dragzonego [3] lub trzpienia [5].
[__Kierunek obrotéw jest prawidtowy, jezeli naped obraca sie w kierunku zamy-
kania, a wat drgzony lub trzpier zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara .

Rysunek 72:  Wat drgzony/trzpien

n—@E 3
.

(3]

A
[11  wkretka
[2] uszczelka
[3] watdrazony
[4] kotpak do rury ochronnej trzpienia
[5] trzpien
[6] rura ochronna trzpienia

9.7.2 Kontrola wylacznika krancowego

1. Ustawi¢ preselektor wyboru w pozycji Obstuga lokalna (LOKALNIE).
0

2. Uruchomi¢ naped przyciskiem OTW.- STOP - ZAMYK.
[ Wytacznik krancowy ustawiony jest prawidtowo, jezeli (sygnalizacja standardo-
wa):

- z6tta dioda / LED1 $wieci sie w pozycji krancowej zamkniecia
- zielona dioda / LED5 $wieci sie w pozycji krancowej otwarcia
- lampki sygnalizacyjne ponownie zgasng po ruchu w kierunku przeciwnym

[ Wylacznik krarncowy ustawiony jest nieprawidtowo, jezeli:
- naped zatrzymuje sie przed osiagnieciem pozycji krancowe;j,

- zaswieci sie jedna z czerwonych lampek sygnalizacyjnych/LED (btad momentu
obrotowego)

- wskaznik stanu S0007 na wyswietlaczu zgtasza biad.

3. Jezeli pozycje krahcowe nie sg ustawione prawidtowo: nalezy ponownie ustawic
wytacznik krancowy.

4. Jezeli pozycje krancowe ustawione sg prawidtowo i brakuje innych opciji (np.
potencjometru, nadajnika potozenia): nalezy zamkna¢ blok sterowania.

9.7.3 Przeprowadzanie biegu wzorcowego dla sygnalizacji zwrotnej potozenia

W napedach z sygnalizacjg zwrotng potozenia (RWG, potencjometr) nalezy po
zmianie nastawy wylgcznika krancowego wykonaé bieg wzorcowy, aby sygnalizacja
zwrotna potozenia (0/4 — 20 mA) dostarczata prawidtowe wartosci:
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- Naped doprowadzi¢ elektrycznie (przyciskiem otwierania i zamykania sterownika

lokalnego) do potozenia krancowego otwarcia i potozenia krahcowego zamknie-
cia.

Jezeli nie zostanie przeprowadzony bieg wzorcowy po zmianie ustawienia wytgcznika
krancowego, sygnalizacja zwrotna potozenia za pomocag magistrali nie bedzie
prawidtowa. Magistrala zgtasza brak biegu wzorcowego w formie ostrzezenia.

9.8 Ustawianie potencjometru
— Opcja —
Potencjometr (czujnik przemieszczenia) stuzy do pomiaru potozenia armatury.

Informacja Ze wzgledu na stopniowg redukcje przetozen przektadni nie zawsze moze by¢ wy-
korzystany caty zakres obrotéw/skok. Wobec tego powinien by¢ dostepny regulator
zewnetrzny (potencjometr regulacyjny).

Rysunek 74:  Widok bloku sterowania

[1 Potencjometr

1. Ustawié armature w pozycji zamkniete;.

2. Obrdci¢ do oporu potencjometr [1] w kierunku ruchu wskazéwek zegara.
[ Pozycja zamknieta odpowiada 0 %

[ Pozycja otwarta odpowiada 100 %.

3. Z powrotem lekko obréci¢ potencjometr [1].

4. Wyregulowac punkt 0 zewnetrznym potencjometrem regulacyjnym (do wskazan
zdalnych).

9.9 Ustawianie elektronicznego nadajnika potozenia RWG
— Opcja—

Elektroniczny nadajnik potozenia RWG stuzy do pomiaru potozenia armatury. Na
podstawie rzeczywistej wartosci potozenia zmierzonej przez potencjometr (czujnik
przemieszczenia) generuje on sygnat pradowy 0 — 20 mA lub 4 — 20 mA.

Tabela 10: Dane techniczne RWG 4020

Okablowanie System 3-/4-przewodowy

Schemat elektryczny |TPA 9. Pozycja=E IlubH

Prad wyjsciowy A 0-20mA, 4-20 mA

Napiecie zasilania Uy 24 V DC, +15 % wygtadzone

Maks. pobér pradu I 24 mA przy pradzie wyjsciowym 20 mA
Maks. obcigzenie Rg 600 Q

wtdrne

53



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny

Uruchamianie (ustawienia podstawowe) AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

Rysunek 75: Widok bloku sterowania

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]

NS ok wh=

(4]

Potencjometr (czujnik przemieszczenia)
Potencjometr min. (0/4 mA)
Potencjometr maks. (20 mA)

Punkt pomiarowy (+) 0/4 — 20 mA
Punkt pomiarowy (=) 0/4 — 20 mA

Podtaczy¢ napiecie do elektronicznego nadajnika potozenia.

Ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;j.

Podtaczy¢ miernik 0 — 20 mA do punktéw pomiarowych [4 i 5].

Obrdci¢ do oporu potencjometr [1] w kierunku ruchu wskazéwek zegara.

Z powrotem lekko obréci¢ potencjometr [1].

Obréci¢ potencjometr [2] w prawo, tak aby zaczat wzrasta¢ prad wyjsciowy.
Z powrotem obroci¢ potencjometr [2] do momentu osiagniecia nastepujacych
wartosci:

dla 0 — 20 mA ok. 0,1 mA

dla 4 — 20 mA ok. 4,1 mA

[Dzieki temu sygnat pozostanie powyzej punktu zerowego.

8.
9.
10.

Ustawi¢ armature w pozycji otwartej.

Potencjometrem [3] ustawi¢ wartos¢ koncowa 20 mA.

Ponownie ustawi¢ w pozycji zamknietej i sprawdzi¢ warto$¢ minimalng (0,1 mA
lub 4,1 mA). W razie potrzeby skorygowac ustawienie.

Informacja Jesli nie zostanie osiggnieta wartos¢ maksymalna, wéwczas nalezy sprawdzi¢ dobor
przektadni konwersyjnej. (Maksymalnie mozliwe obroty/skok podane sg na arkuszu
danych technicznych dotagczonym do zamdéwionego napedu).

9.10
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Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia

— Opcja—

1.
2.
3.

Nasung¢ tarcze wskaznikowg na watek.
Ustawic¢ armature w pozycji zamknietej.

Obréci¢ dolng tarcze wskaznikowa tak, aby symbol 1 pozycji zamknietej
zgadzat sie ze znacznikiem A na pokrywie.

J

N A F

Ustawi¢ naped w pozycji otwartej.
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5.  Przytrzymac dolng tasme wskaznikowa i obroci¢ gorng tarcze wskaznikowg
tak, aby symbol = pozycji otwartej zgadzat sie ze znacznikiem A na pokrywie.
-

v

N A F

6. Ponownie ustawi¢ armature w pozycji zamknietej.
7. Sprawdzi¢ ustawienie:

Jesli symbol I pozycji zamknietej nie zgadza sie ze znacznikiem A na pokrywie:
7.1 Powtodrzyé ustawienie.

7.2 Ewentualnie sprawdzi¢ dobér przekfadni konwersyjne;j.

9.1 Zamykanie bloku sterowania

NOTYFIKACJA Ryzyko korozji w wyniku uszkodzenia powtoki lakierniczej!
- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakierniczej.

1. Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie i obudowie.
2. Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

3. Nao-ring naniesc¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
liny), po czym prawidtowo go zatozyc.

[2]—a”

4. Zatozy¢ pokrywe [1] na blok sterowania.
5.  Dokreci¢ sruby [2] rbwnomiernie na krzyz.
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10.

Usuwanie usterek

10.1

Tabela 11:

Usterki podczas uruchamiania

Usterki podczas uruchamiania

Opis usterki

Mozliwa przyczyna

Pomoc

Nie mozna ustawi¢ mechaniczne-
go wskaznika potozenia.

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do
napedu (obroty/skok).

Wymieni¢ przektadnig konwersyjna.

Bfad w pozycji krahcowe;j

Naped dojezdza do ogranicznika,
chociaz wytgczniki krancowe
dziatajg prawidtowo.

Przy ustawianiu wyfgcznika krancowego nie
uwzgledniono ruchu bezwtadnego.

Ruch bezwtadny powstaje w wyniku dziatania
masy zamachowej napedu i armatury oraz

Obliczenie wartosci ruchu bezwtadnego: ruch
bezwtadny = droga pokonywana od momentu
wytgczenia do momentu zatrzymania.

Ustawi¢ na nowo wytacznik krancowy z uwz-

glednieniem ruchu bezwtadnego (obrdcic¢ koto
reczne o warto$¢ ruchu bezwtadnego).

Wymieni¢ przektadnie konwersyjna.

wytgczenia sterownika z opdznieniem.

Elektroniczny nadajnik potozenia
RWG

Nie mozna ustawi¢ zakresu pomi-
arowego 4 — 20 mA, wzgl. maks.
wartosci 20 mA.

Whytacznik krancowy i/lub momen-
tu obrotowego nie wigczaja sie.

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do
napedu (obroty/skok).

Sprawdzi¢ ustawienie, ewent. ponownie
ustawi¢ pozycje krancowe.
— Sprawdzi¢ wylacznik, ewent. wymienic.

Uszkodzone lub nieprawidiowo ustawione
wylaczniki.

Kontrola wylacznikéw Za pomocg czerwonych pokretet testowych [1] i [2] mozna recznie uruchomié

wytgczniki:

e- E ‘
" da I‘\{m\\i

[ N : [ ]
1.  Poobrdceniu pokretta testowego [1] w kierunku strzatki DSR zadziata wytgcznik
momentu obrotowego dla kierunku zamykania.
Po obréceniu pokretta testowego [2] w kierunku strzatki DOL zadziata wytgcznik
momentu obrotowego dla kierunku otwierania.
Jesli naped posiada wbudowany wytacznik krancowy DUO (opcja), to wraz z

wytgcznikami momentu obrotowego zatgczane sa takze przetgczniki pozycji
posrednich WDR i WDL.

1. Po obréceniu pokretta testowego [1] w kierunku strzatki WSR zadziata wytacznik
krancowy dla kierunku zamykania.

Po obrdceniu pokretta testowego [2] w kierunku strzatki WOL zadziata wytacznik
krancowy OTW.

2,

2.

10.2 Sygnalizacja bledéw i ostrzezenia

Btedy przerywajg lub uniemozliwiajg zasilanie elektryczne napedu. W razie btedu
wyswietlacz Swieci sie na czerwono.

Ostrzezenia nie majg zadnego wptywu na zasilanie elektryczne napedu. Majg one
jedynie charakter informacyjny.

Sygnalizacja zbiorcza zawiera dalsze komunikaty. Mozna je wyswietli¢ przyciskiem
+ Detale.
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Tabela 12:

Btedy i ostrzezenia wskazywane na ekranie

Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

W przypadku wyswietlanej wartosci > 0:

Ostrzezenia S0005

Sygnalizacja zbiorcza 02:
Wskazuje liczbe oczekujacych ostrzezen.

Nacisna¢ przycisk +! Detale.
Szczegoty, patrz tabela <Ostrzezenia>.

Komunikat wg zalecenia NAMUR 107
Naped pracuje poza zakresem normalnych
warunkow roboczych.

Nie gotowy ZDALNY S0006 Sygnalizacja zbiorcza 04: Nacisna¢ przycisk +! Detale.
Wskazuije liczbe oczekujgcych komunikatow. | Szczegoty, patrz tabela <Brak gotowosci
ZDALNIE i kontrola dziatania>.
Btad S0007 Sygnalizacja zbiorcza 03: Nacisna¢ przycisk +! Detale, aby przegladac
Wskazuje liczbe wystepujacych btedow. liste szczegdtowych komunikatéw.
Naped nie moze by¢ sterowany. Szczegoty, patrz tabela <Btedy>.
Poza specyfikacjg S0008 Sygnalizacja zbiorcza 07: Nacisna¢ przycisk +! Detale.

Szczegoty, patrz tabela <Ostrzezenia>.

Kontrola funkcji S0009

Sygnalizacja zbiorcza 08:

Komunikat wg zalecenia NAMUR 107
Przeprowadzane sa prace przy napedzie, sy-
gnaty wyjsciowe sg tymczasowo nieaktywne.

Nacisna¢ przycisk + Detale.
Szczegoty, patrz tabela <Brak gotowosci
ZDALNIE i kontrola dziatania>.

Wymagany przeglad S0010

Sygnalizacja zbiorcza 09:

Komunikat wg zalecenia NAMUR 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/konser-
wac;ji.

Nacisng¢ przycisk ! Detale, aby przegladaé
liste szczegotowych komunikatow.

Awaria S0011 Sygnalizacja zbiorcza 10: Nacisna¢ przycisk +! Detale, aby przegladac
Komunikat wg zalecenia NAMUR 107 liste szczegdtowych komunikatow.
Awaria dziatania napedu, sygnaty wyjsciowe |Szczegoty, patrz tabela <Btedy>.
sg nieaktywne.

Tabela 13:  Ostrzezenia

Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

Pomoc

Ostrzezenie konfiguracyjne

Sygnalizacja zbiorcza 06:

Mozliwa przyczyna:

Ustawiona konfiguracja nie jest prawidfowa.
Urzadzenie moze dalej pracowac z ogranicze-
niami.

Nacisng¢ przycisk +! Detale, aby przegladaé
pojedyncze komunikaty.

Opis pojedynczych komunikatéw, patrz po-
drecznik (obstuga i ustawienia).

Ostrzezenie wewnetrzne

Sygnalizacja zbiorcza 15:

Ostrzezenia wydawane przez urzadzenie
Urzadzenie moze dalej pracowac z ogranicze-
niami.

Nacisna¢ przycisk +! Detale, aby przegladac
pojedyncze komunikaty.

Opis pojedynczych komunikatéw, patrz po-
drecznik (obstuga i ustawienia).

Failure behav. active

Zachowanie awaryjne jest aktywne, poniewaz
wymagane wartosci zadane i rzeczywiste sg
nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ sygnaty:
- Warto$¢ zadana E1

. Wartos¢ rzeczywista E2

. Procesowa wartos$¢ rzeczywista E4

. Sprawdzi¢ potaczenie z jednostkg Master.
. Sprawdzi¢ stan jednostki Master.

Przekroczono warto$¢ graniczng ostrzezenia
momentu obrotowego OTW.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment OTW
MO0768, ewent. ponownie ustawic.

Przekroczono warto$¢ graniczng ostrzezenia
- moment obrotowy ZAMK.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment ZAM
MO0769, ewent. ponownie ustawic.

Wrn ED czas pracy

Ostrzezenie - przekroczono czas wigczenia /
maks. czas pracy/h.

Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne nape-
du.

. Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy/h
MO0356, ewent. ponownie ustawic.

.

Wrn ED liczba cykli

Ostrzezenie - przekroczono czas wigczenia /
maks. liczbe rozruchoéw silnika (cykli tacze-
niowych).

Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne nape-
du.

. Sprawdzi¢ parametr Dop. uruchomienia/h
MO0357, ewent. ponownie ustawic.
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Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

Pomoc

Ostrzezenie czas pracy

Ustawiony czas (parametr Dop. czas pracy
MO0570) zostat przekroczony. Ustawiony czas
pracy zostat przekroczony podczas przejezdza-
nia catego zakresu nastawy od pozycji kranco-
wej OTW. do pozycji krancowej ZAMK.

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane,
jezeli wykonywana jest nowa komenda ruchu.
. Sprawdzi¢ armature.

Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy
MO0570.

Brak reakcji

Brak reakcji napedu na komendy ruchu w
ciggu ustawionego czasu reagowania.

. Sprawdzi¢ ruch na wale wyjsciowym.
. Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0634.

24 V DC zewnetrzne

Zasilanie zewnetrzne 24 VV DC sterownika nie
zawiera sie w zakresie granicznym napiec
zasilania.

Sprawdzi¢ zasilanie napieciem 24 VV DC.

RTC nie ustawiony

Zegar czasu rzeczywistego (RTC) nie zostat
jeszcze ustawiony.

. Ustawic czas.
- Wymieni¢ baterie guzikowa.

Otrzezenie temp. sterownika

Temperatura w obudowie sterownika za wyso-
ka.

Zmierzy¢/zmniejszy¢ temperature otoczenia.

Otrzezenie temp. silnika

Temperatura w uzwojeniu silnika za wysoka.

Sprawdzié/skorygowaé specyfikacje napedu.

Otrzezenie temp. przektadni

Temperatura w komorze przektadni napedu
za wysoka.

Sprawdzi¢/skorygowac specyfikacje napedu.

Ostrzezenie LWL

Wadliwy optyczny sygnat odbiorczy (brak lub
niedostateczny poziom odbioru Rx) albo btad
formatu RS-485.

Sprawdzi¢/naprawi¢ swiattowdd.

Ostrzezenie - Swiattowdd nie jest podigczony.

Wrn FOC budget

Ostrzezenie: Osiagnigto rezerwe systemu
Swiattowodowego (krytyczny, ale jeszcze do-
puszczalny poziom odbioru Rx).

Sprawdzi¢/naprawi¢ swiattowdd.

Wrn input AIN 1

Ostrzezenie: zanik sygnatu wejscia analogo-
wego 1

Sprawdzi¢ okablowanie.

Wrn input AIN 2

Ostrzezenie: zanik sygnatu wejscia analogo-
wego 2

Sprawdzi¢ okablowanie.

Ostrzezenie pozycja nastawy

Ostrzezenie: zanik sygnatu pozycji zadanej
napedu

Mozliwe przyczyny:

Sygnat wejsciowy dla zadanej wartosci = 0
(zanik sygnatu)

Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadanej.

Tabela 14:  Brak gotowosci

ZDALNIE i kontrola dziatania

Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

Pomoc

Niewtasciwe polecenie urucho-
mienia

Sygnalizacja zbiorcza 13:

Mozliwe przyczyny:

. kilka komend ruchu (np. jednoczesnie
OTW. i ZAMK. albo jednoczesnie OTW. i
Sterowanie WART.ZAD.)

. aktywna wartos¢ zadana i regulator
potozenia nie jest aktywny

- w przypadku tacza Fieldbus: wartosé
zadana jest wieksza niz 100,0 %

. Sprawdzi¢ komendy ruchu (wystac¢ tylko
jedng komende ruchu).
Ustawi¢ parametr Pozycjoner na Funkcja
aktywna.

. Sprawdzi¢ wartos¢ zadana.

Nacisna¢ przycisk + Detale, aby przegladac
pojedyncze komunikaty.

Opis pojedynczych komunikatéw, patrz po-
drecznik (obstuga i ustawienia).

1/O interface Naped jest uruchamiany poprzez facze I1/0  |Sprawdzi¢ wejscie interfejsu 1/0.
(réwnolegte)

Interlock Interlock jest aktywny. Sprawdzi¢ sygnat Interlock.

Kotko reczne aktywne Aktywny jest tryb reczny. Uruchomi¢ prace elektryczna.
Preselektor wyboru nie jest w pozycji ZDAL- |Ustawié preselektor wyboru w potozeniu
NIE. ZDALNIE.

Lokalny STOP Lokalny STOP jest aktywny. Zwolnic¢ przycisk STOP.
Nacisniety jest przycisk STOP na sterowniku
lokalnym.

EMCY stop aktywny Nacisnieto wytacznik STOP awaryjny. Zasila-|. Odblokowa¢ wytgcznik STOP awaryjny.

nie elektryczne sterowania silnika (styczniki
lub tyrystory) jest przerwane.

Zresetowac stan zatrzymania awaryjnego
komendg Reset.
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Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

Pomoc

Service aktywny

Praca poprzez tacze serwisowe (Bluetooth) i
oprogramowanie serwisowe AUMA CDT.

Zakonczy¢ oprogramowanie serwisowe.

EMCY zachowanie aktywne

Tryb pracy AWARIA jest aktywny (wystano
sygnat awaryjny).
Napiecie na wejsciu awaryjnym wynosi 0 V.

Okresli¢ przyczyne sygnatu awaryjnego.

Sprawdzi¢ zrédto uruchomienia.

. Doprowadzi¢ do wejscia awaryjnego napie-
cie +24 V DC.

FailState Feldbus

Dostepne jest potaczenie Fieldbus, jednakze
brak transferu danych uzytkowych przez jed-
nostke Master.

Sprawdzi¢ konfiguracje jednostki Master.

Tabela 15: Btedy
Wskaznik na ekranie Opis/przyczyna Pomoc
Btad w konfiguracji Sygnalizacja zbiorcza 11: Nacisna¢ przycisk +! Detale, aby przegladac
btad w konfiguraciji pojedyncze komunikaty.
Opis pojedynczych komunikatéw, patrz po-
drecznik (obstuga i ustawienia).
Btad wewnetrzny Sygnalizacja zbiorcza 14: Serwis AUMA

pojawit sie btad wewnetrzny.

Nacisna¢ przycisk +! Detale, aby przegladac
pojedyncze komunikaty.

Opis pojedynczych komunikatéw, patrz po-
drecznik (obstuga i ustawienia).

Btad momentu OTW.

Btad momentu obrotowego w kierunku otwiera-
nia

Przeprowadzi¢ jedng z nastepujacych czyn-

nosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku zamy-
kania.

. Przestawi¢ preselektor wyboru w potozenie
Obstuga lokalna (LOKALNIE) i potwierd-
zi¢ komunikat awaryjny przyciskiem RE-
SET.

- Wykonaé¢ komende resetowania poprzez
magistrale Fieldbus.

Btad momentu ZAM.

Bfad momentu obrotowego w kierunku zamy-
kania

Przeprowadzi¢ jedng z nastepujacych czyn-

nosci:

. Wydac¢ komende ruchu w kierunku otwiera-
nia.

. Przestawi¢ preselektor wyboru w potozenie
Obstuga lokalna (LOKALNIE) i potwierd-
zi¢ komunikat awaryjny przyciskiem RE-
SET.

- Wykonaé¢ komende resetowania poprzez
magistrale Fieldbus.

Btfad termika

Zadziatata ochrona silnika.

. Poczekac¢ do przestudzenia.

. Jesli po schtodzeniu nadal wyswietlany

jest komunikat awaryjny:

- Przestawi¢ preselektor wyboru w
potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i potwierdzi¢ komunikat awaryjny
przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania po-
przez magistrale Fieldbus.

. Sprawdzi¢ bezpieczniki.

Btad brak reakgji

Brak reakcji napedu na komendy ruchu w
ciggu ustawionego czasu reagowania.

Sprawdzi¢ ruch na wale wyj$ciowym.
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Wskaznik na ekranie

Opis/przyczyna

Pomoc

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz

Przewody zewnetrzne L1, L2 i L3 sg podtac-
zone w nieprawidtowej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtgczenia do sieci prgdu
tréjfazowego.

Skorygowac kolejnos¢ podtaczenia przewo-
dow zewnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zami-

ane dwodch faz.

Btad fazy

- W przypadku podtgczenia do sieci pradu
trojfazowego i wewnetrznego zasilania
elektroniki napieciem 24 V DC: zanik fazy
2.

- W przypadku podtgczenia do sieci pradu
tréjfazowego lub przemiennego i zewnetrz-
nego zasilania elektroniki napieciem 24 V
DC: zanik fazy L1, L2 lub L3.

Sprawdzi¢ / podtaczy¢ fazy.

Jakos$é zasilania

Z powodu ztej jakosci sieci sterownik nie roz-
poznaje kolejnosci faz (kolejno$¢ podtaczenia

przewodéw zewnetrznych L1, L2 L3) w ciagu|”

. Sprawdzi¢ napiecie sieci.
Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0172,

ustawionego czasu monitorowania.

ewent. wydtuzy¢ czas.

10.3 Bezpieczniki

10.3.1

F1/F2

F3

F4

F5
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Bezpieczniki w sterowniku napedu ustawczego

Zastosowane bezpieczniki

Bezpieczniki pierwotne zasilacza sieciowego

Bezpiecznik G F1/F2 Nr czesci AUMA
Wielkos$¢ 6,3 x 32 mm

Styczniki nawrotne 1AT;500V K002.277
Zasilanie napieciowe < 500 V

Styczniki nawrotne 2 AFF; 690V K002.665
Zasilanie napieciowe > 500 V

Tyrystory do silnika 0 mocy do 1,5 kW 1AT; 500V K002.277
Tyrystory do silnika 0 mocy do 3,0 kW

Tyrystory do silnika o mocy do 5,5 kW

Wewnetrzne zasilanie 24 V DC

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/1ll F3 Nr czesci AUMA
Wielkos¢ 5x20 mm

Napigcie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 20AT; 250V K006.106
Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) =115V  [2,0AT; 250 V K006.106

Wewnetrzne zasilanie 24 V AC (115 V AC) dla:

. grzatki komory bloku sterowania, wigczania stycznikéw nawrotnych

- wyzwalacza termika

- dla 115V AC réwniez wejscia sterujgce OTW. - STOP - ZAMKN.

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/lll F4 Nr czesci AUMA
Wielkos¢ 5x20 mm

Napigcie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 1,25AT; 250V K001.184
Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115V — —

Automatyczny bezpiecznik jako ochrona przeciwzwarciowa dla zewnetrznego zasilania

24 V DC klienta (patrz schemat potgczen)
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Usuwanie usterek

Wymiana bezpiecznikow F1/F2

_ Niebezpieczne napiecie!
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.
- Przed otworzeniem odtaczyé¢ napiecie.

1.

Poluzowac sruby [1] i zdja¢ wtyczke [2].

2. Wyciagna¢ listwe bezpiecznikow [3] ze ztacza wtykowego, otworzy¢ pokrywe
i wymieni¢ stare bezpieczniki na nowe.

Kontrola/wymiana bezpiecznikow F3/F4

1.

Poluzowac sruby [1]i otworzy¢ pokrywe [2] z tytu sterownika napedu ustawcze-
go.

Na zasilaczu sieciowym znajdujg sie punkty pomiarowe (lutowane piny), za
pomoca ktérych mozna przeprowadzi¢ pomiar rezystancji (skrosnej):

Kontrola Punkty pomiarowe
F3 MTP5 — MTP6
F4 MTP7 — MTP8

Aby wymieni¢ uszkodzone bezpieczniki: poluzowac zasilacz sieciowy [3] i

ostroznie wyciagna¢. (Bezpieczniki znajduja sie po zajetej stronie ptytki zasilacza
sieciowego).

61



Usuwanie usterek

SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny
AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

. R o)
NOTYFIKACJA Ryzyko uszkodzenia przewodéw wskutek zakleszczenia!

Mozliwe sg zaktdcenia funkcji.
- Ostroznie zamontowac zasilacz sieciowy, aby nie zakleszczy¢ przewodoéw.

10.3.2
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Ochrona silnika (monitorowanie temperatury)

Ochrone napedu przed przegrzaniem lub dziataniem zbyt wysokich temperatur
powierzchni zapewnia termistor PTC lub termowytacznik wbudowany w uzwojeniu
silnika. Ochrona silnika zadziata, jezeli zostanie osiagnieta maksymalnie dopuszczalna
temperatura uzwojenia.

Naped zostaje zatrzymany i generowane sg nastepujace komunikaty awaryjne:

. Dioda LED 3 (btad termiczny) Swieci sie na sterowniku lokalnym.

- Ekran stanu S0007 wskazuje usterke. Pod Detale wyswietlana jest usterka
Zabezp. termiczne.

Przed dalszg praca silnik musi przestygna¢. Potem nastepuje, zaleznie od
ustawionych parametréw, automatyczny reset komunikatu awaryjnego lub komunikat
awaryjny musi zostac¢ potwierdzony.

Potwierdzenie przeprowadza sie:

- przyciskiem Reset w pozycji preselektora wyboru LOKALNIE.
- lub komenda resetowania poprzez magistrale Fieldbus.
Wiecej informaciji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i ustawienia).
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1. Utrzymanie ruchu i konserwacja

|A PRZESTROGA| Uszkodzenia na skutek niewtasciwej konserwacji!

- Utrzymanie ruchu i konserwacja nalezg wytacznie do obowigzkéw wykwalifiko-
wanego personelu upowaznionego przez uzytkownika lub producenta instalac;ji.
Radzimy zlecenie tych prac naszemu serwisowi.

- Prace w zakresie utrzymania ruchu i konserwacji moga by¢ wykonywane dopiero
po wylgaczeniu urzadzenia.

AUMA

.. \ AUMA Swiadczy liczne ustugi serwisowe, takie jak utrzymanie ruchu i konserwacja,
Serwis i pomoc technicz-

a takze organizuje szkolenia dla klientéw. Adresy kontaktowe podane sg w niniejszej
Na  dokumentacji w rozdziale ,Adresy”, a takze na stronie internetowej (www.auma.com)

1.1 Czynnosci prewencyjne w zakresie utrzymania ruchu i bezpiecznej eksploatacji

Aby zapewni¢ bezpieczne dziatanie urzadzenia, nalezy wykonaé nastepujace
czynnosci:

6 miesiecy po uruchomieniu, a potem corocznie

. Kontrola wzrokowa:
Sprawdzi¢ stabilno$¢ i szczelno$¢ wpustdéw kablowych, diawikéw kablowych,
zaslepek itp.
Stosowac¢ momenty dokrecenia zalecane przez producenta.

- Sprawdzi¢ dokrecenie $rub mocujgcych miedzy napedem a armatura/przektad-
nig. W razie potrzeby dokreci¢ momentem podanym w rozdziale ,Montaz”.

. W przypadku rzadkiego uruchamiania: wykona¢ probe dziatania.

. W urzadzeniach z przytgczem grupy A: praskg smarowg wttoczy¢ do gniazda
smarowego smar uniwersalny EP na bazie mydfa litowego i oleju mineralnego.

- Trzpien armatury smarowany jest osobno.
Rysunek 82: Przylacze grupy A

(1]
(2]

.

[1] przytacze grupy A
[21 gniazdo smarowe

Tabela 16: llos¢ smaru do tozyska przytacza grupy A:

Grupa przytacza|A 07.2 A 10.2 A14.2 A 16.2
llosé [g] M 1,5 2 3 5

1)  Smar o gestoscir = 0,9 kg/dm?

Stopien ochrony IP68

Po zalaniu:

. Sprawdzi¢ naped.

. W przypadku dostania sie wody do wnetrza urzadzenia nalezy znalez¢ i usung¢
nieszczelne miejsca oraz poddac urzadzenie odpowiedniemu suszeniu i spra-
wdzi¢ jego sprawnosgé.
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1.2

Konserwacja

Smarowanie -

Obudowa przektadni wypetniona jest fabrycznie smarem.

Smar nalezy wymienia¢ podczas prac konserwacyjnych:
- przy regularnej eksploatacji zazwyczaj po 4 — 6 latach;

- przy czestym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 6 — 8 latach;

- przy sporadycznym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 10 — 12
latach.

Przy wymianie smaru zaleca sie¢ wymiane elementow uszczelniajacych.

Smarowanie obudowy przektadni podczas eksploatacji jest zbedne.

1.3
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Usuwanie i utylizacja

Nasze urzadzenia zapewniajg dtugi okres uzytkowania. Jednak po pewnym czasie
i one beda musialy zosta¢ wymienione. Urzadzenia te majg budowe modutowg
umozliwiajacyg rozdzielenie i posortowanie materiatéw na:

ztom elektroniczny
réznorodne metale
tworzywa sztuczne
smary i oleje

Ogdlnie obowiagzuje:

Smary i oleje sg substancjami, ktére z reguty stanowig zagrozenie dla wod, i
wobec tego nie mogg dostaé sie do srodowiska naturalnego.

Zdemontowany materiat nalezy usung¢ zgodnie z przepisami lub odda¢ do
punktu utylizacji.
Przestrzegaé krajowych przepiséw prawnych dotyczacych usuwania odpaddw.
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12.

Informacja

Dane techniczne

Ponizsze tabele, oprocz standardowego wyposazenia, zawierajg rowniez opcje.
Doktadng wersje podano na arkuszu danych technicznych dotaczonym do
zamowienia. Arkusz danych technicznych do zaméwienia jest dostepny do pobrania
w Internecie na stronie http://www.auma.com w jezyku niemieckim i angielskim
(nalezy podaé numer komisyjny).
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Wyposazenie i funkcje napedu

Rodzaj pracy™

Standard:
. SA: praca dorywcza S2 - 15 min

- SAR: Praca okresowa przerywana z rozruchem S4 - 25 %

Opcje:
. SA: praca dorywcza S2 - 30 min

- SAR: Praca okresowa przerywana z rozruchem S4 - 50 %
. SAR: praca okresowa przerywana z rozruchem S5 - 25 %

Zakres momentu obrotowego

Patrz tabliczka znamionowa napedu

Liczba obrotow

Patrz tabliczka znamionowa napedu

Silnik

Standard: asynchroniczny silnik indukcyjny tréjfazowy, wersja konstrukcyjna IM B9 wg IEC
60034

Napiecie silnika i czestotliwos¢

patrz tabliczka znamionowa silnika

Klasa izolacji

Standard: F, przystosowana do warunkow tropikalnych
Opcja: H, przystosowana do warunkéw tropikalnych

Ochrona silnika

Standard: wytacznik termiczny (NC)
Opcja: termistor PTC (zgodnie z DIN 44082)

Samohamownos$c¢ Samohamowny: liczba obrotéw do 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60 Hz)
NIE samohamowny: liczba obrotéw od 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60 Hz)
Napedy wieloobrotowe AUMA sg samohamowne, jesli pozycja armatury nie bedzie zmieniana
poprzez dziatanie momentu obrotowego na wat armatury.

Wytacznik krancowy Licznikowy mechanizm do przetgczania pozycji zamknietej i otwartej

Obr./skok: od 2 do 500 (standard) lub od 2 do 5000 (opcja)

Standard:

- Mikrotaczniki pojedyncze (1 NC i 1 NO; bez izolacji galwanicznej) dla kazdej pozycji
krancowej

Opcje:

. Mikrotaczniki tandemowe (2 NC i 2 NO) dla kazdej pozycji krancowej, mikrotaczniki gal-
wanicznie izolowane

- Mikrotgczniki potrdjne (3 NC i 3 NO) dla kazdej pozycji koricowej, mikrotgczniki galwa-
nicznie izolowane

. Mikrotacznik pozycji posredniej (DUO), mozliwe ustawienie dowolnej pozyciji

Wytacznik momentu obrotowego

Wytacznik momentu obrotowego dla kierunku otwierania i zamykania, z bezstopniowa regu-
lacjg

Standard:

Mikrotaczniki pojedyncze (1 NC i 1 NO) dla kazdej pozycji kraricowej, bez izolacji galwanicznej
Opcja:

Mikrotaczniki tandemowe (2 NC i 2 NO) dla kazdego kierunku, mikrotaczniki galwanicznie
izolowane

Analogowy sygnat zwrotny
potozenia (opcja)

Potencjometr lub 0/4 — 20 mA (RWG)

Mechaniczny wskaznik potoze-
nia (opcja)

Ciagte wskazanie, ustawialna tarcza wskaznika z symbolami OTW. i ZAMYK.

Grzatka antykondensacyjna w
bloku sterowania

Standard: grzatka oporowa 5 W, 24 VV DC (z wewnetrznym zasilaniem)

Grzatka w komorze silnika (op-
cja)

Napiecia: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC lub 400 V AC (z zasilaniem zewnetrznym)
Moc 12,5 — 25 W (w zaleznosci od serii)

Obstuga reczna

Do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, koto reczne nie obraca sie w trybie
elektrycznym.
Opcja: zamykane koto reczne
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Potaczenie ze sterownikiem Wtyczka okragta AUMA z przytgczem Srubowym

Podigczanie armatury Standard: B1 wg EN ISO 5210

Opcje:

A, B2, B3, B4 wg EN ISO 5210

A, B, D, E zgodnie z DIN 3210

C zgodnie z DIN 3338

Specjalne przytacza: AF, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A ze smarowaniem trzpienia

Czujnik systemowy

Sygnalizacja pracy recznej (op- | Sygnalizacja zatgczenia/wytgczenia trybu recznego na przetaczniku (1 zestyk przetaczny)
cja)

1) W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia 40 [ oraz $redniej wartosci obcigzenia momentem rozruchowym lub
regulacyjnym zgodnie z osobnymi danymi technicznymi. Przekroczenie rodzaju pracy nie jest dozwolone.

Dane techniczne wytacznika krancowego i momentu obrotowego

Trwato$¢ mechaniczna 2 x 108 cykli taczeniowych
Posrebrzane styki:
U min. 30 VAC/DC
U maks. 250 V AC/DC
| min. 20 mA
| maks. prad przemienny 5 A przy 250 V (obcigzenie rezystancyjne)
3 A przy 250 V (obcigzenie indukcyjne, cos phi = 0,6)
| maks. prad staty 0,4 A przy 250 V (obcigzenie rezystancyjne)

0,03 A przy 250 V (obcigzenie indukcyjne, L/R = 3 pys)
7 A przy 30 V (obciazenie rezystancyjne)
5 A przy 30 V (obcigzenie indukcyjne, L/R = 3 ps)

Pozlacane styki:

U min. 5V

U maks. 30V

| min. 4 mA

| maks. 400 mA

Dane techniczne migacza sygnalizacji pracy

Trwato$¢ mechaniczna 107 cykli taczeniowych
Posrebrzane styki:
U min. 10 V AC/DC
U maks. 250 V AC/DC
| maks. prad przemienny 3 A przy 250 V (obcigzenie rezystancyjne)
2 A przy 250 V (obcigzenie indukcyjne, cos phi ~ 0,8)
| maks. prad staty 0,25 A przy 250 V (obcigzenie rezystancyjne)

Dane techniczne przetacznika do aktywacji kota recznego

Trwatos¢ mechaniczna 108 cykli taczeniowych

posrebrzane styki:

U min. 12v DC

U maks. 250V AC

| maks. prad przemienny 3 A przy 250 V (obcigzenie indukcyjne, cos phi = 0,8)
| maks. prad staty 3 A przy 12 V (obcigzenie rezystancyjne)
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12.2

Wyposazenie i funkcje sterownika napedu ustawczego

Zasilanie napieciowe
Czestotliwos¢ sieci

Napiecie sieciowe i czestotliwos¢ sieciowa — patrz tabliczki znamionowe na sterowniku i sil-
niku

Dopuszczalne wahania napiecia sieciowego: +10 %

Dopuszczalne wahania czgstotliwosci sieci: £5 %

Opcja: dopuszczalne wahania napiecia sieciowego: +30 %

Zewnetrzne zasilanie uktadow
elektroniki (opcja)

24V DC +20 % /-15%

Zuzycie pradu: wersja podstawowa ok. 250 mA, opcje dodatkowe do 500 mA

Zewnetrzne zasilanie napieciem musi mie¢ wzmocniong izolacje przed napieciem sieciowym
zgodnie z normg IEC 61010-1 i moze by¢ zasilane tylko z obwodu pradu ograniczonego do
150 VA wg normy IEC 61010-1.

Pobér pradu

Pobér pradu sterownika zaleznie od napiecia sieciowego:
W przypadku dopuszczalnych wahan od napiecia znamionowego * 10 %:
. od 100 do 120 V AC = maks. 740 mA

. o0d 208 do 240 V AC = maks. 400 mA
. 0d 380 do 500V AC = maks. 250 mA
. 0d515do 690V AC = maks. 200 mA

W przypadku dopuszczalnych wahan od napigcia znamionowego * 30 %:
. 0d 100 do 120 V AC = maks. 1 200 mA

. 0d 208 do 240 V AC = maks. 750 mA
. od 380 do 500 V AC = maks. 400 mA
. 0d515do 690 V AC = maks. 400 mA
Pobdr pradu silnika: patrz tabliczka znamionowa silnika

Kategoria przepieciowa

Kategoria Ill zgodna z IEC 60 364-4—443

Moc znamionowa

Sterowniki sg przewidziane do silnikéw o mocy znamionowej, patrz tabliczka znamionowa
silnika.

Aparatura taczeniowa) 2)

Standard:

Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A1
Opcje:

. Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A2

. Tyrystorowa jednostka nawrotna dla napie¢ sieci do 500 V AC (zalecana dla napedow
regulacyjnych) dla klas mocy AUMA B1, B2 i B3

Sterowanie

poprzez interfejs Modbus RTU

Interfejs Fieldbus z dodatkowy-
mi wejsciami (opcja)

- Dowolnie podtaczane wejscia dodatkowe:
- 4 wejscia cyfrowe
- 2 wejscia analogowe 0/4 — 20 mA
- Sygnat transmisji przez tacze Fieldbus
- Wejscia dodatkowe z statym podtgczeniem:
- 6 wejs¢ cyfrowych:
- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA
- Interfejs 1/0 do wyboru rodzaju sterowania (Fieldbus lub wejscia dodatkowe)
- MODE do przefaczania pomiedzy praca sterujaca a praca regulacyjnag
- Wejscie analogowe 0/4 — 20 mA zadanej wartosci potozenia (regulator potozenia)

Wartosci napiecia i natezenia
pradu opcjonalnych wejs¢ dodat-
kowych 3)

Standard:

24V DC, pobor pradu: ok. 10 mA na wejscie

Opcje:

48 V DC, pobor pradu: ok. 7 mA na wejscie

60 V DC, pobdr pradu: ok. 9 mA na wejscie

110 V DC, pobér pradu: ok. 8 mA na wejscie

115V DC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie

115V prad zmienny, pobdr pradu: ok. 15 mA na wejscie
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Sygnaty wyjsciowe

Standard:
poprzez interfejs Modbus RTU
Opcje:
Dodatkowe programowane przekazniki wyjsciowe (mozliwe tylko w potaczeniu z opcjonalnymi
wejsciami dodatkowymi):
. 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:
- 5 bezpotencjatowych zestykéw zwiernych ze wspdélnym przewodem, maks. 250 V
AC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne)
Standardowa konfiguracja: potozenie krancowe OTW, potozenie krancowe ZAMK,
preselektor wyboru ZDALNIE, btgd momentu obrotowego ZAMYK., btad momentu
obrotowego OTW.
- 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczajacy, max. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancy-
jne)
Standardowa konfiguracja: zbiorcze zgtaszanie awarii (bfad momentu obrotowego,
zanik fazy, zadziatanie ochrony silnika)
- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:
- 5 zestykow przetaczajacych ze wspolnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A (obcigze-
nie rezystancyjne)
- 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczajacy, max. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancy-
jne)
. 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:
- 6 bezpotencjatowych zestykéw przetaczajacych bez wspdlnego przewodu, na prze-
kaznik maks. 250 V AC, 5 A (obcigzenie rezystancyjne)

Sygnat zwrotny potozenia

Standard:

poprzez interfejs Modbus RTU

Opcja

Galwanicznie izolowany sygnat zwrotny potozenia E2 = 0/4 — 20 mA (obcigzenie max. 500
Q), mozliwe tylko w potaczeniu z przekaznikami wyjsciowymi

Napiecia wyjsciowe

Standard:

Dodatkowe napigcie 24 V DC, max. 100 mA do zasilania wejs¢ sterowniczych, galwanicznie
izolowane od napiecia wewnetrznego

Opcja:

Napiecie pomocnicze 115 V AC, maks. 30 mA do zasilania wej$¢é sterowniczych.4), izolacja
galwaniczna w odniesieniu do zasilania wewnetrznego

Redundancja (opcja)

Redundantna topologia liniowa z uniwersalnym zachowaniem redundantnym zgodnie z
redundancjg AUMA [ lub Il

Redundantna topologia pierscieniowa w potaczeniu ze stacjg SIMA Master

- Maks. liczba napedoéw ze sterownikiem na redundantny pierscien: 247 szt.

. Maks. mozliwa dtugosc¢ przewodow miedzy napedami ze sterownikiem bez dodatkowych
repeateréow zewnetrznych: 1 200 m

. Maks. mozliwa catkowita dtugos¢ przewodow na redundantny pierscien: ok. 290 km
. Automatyczne uruchamianie redundantnego pierscienia za pomocg stacji SIMA Master

Podtaczenie Swiattowodu (op-
cja)

- Typy wtyczek: wtyczka ST lub SC

. Swiattowody LWL
- Tryb Multi: 62,5(50)/125 ym, zasieg ok. 2,5 km (maks. 2,0 dB/km)
- Tryb pojedynczy (Single): 9/125 ym, zasieg ok. 15 km (maks. 0,4 dB/km)

- Topologie: liniowa, gwiazdzista i redundantny pierscien (z jednokanatowym interfejsem
Modbus RTU)

. Szybkos$c¢ transmisji danych: do 115,2 kbit/s
. Budzet optyczny:

- Tryb Multi: 13 dB

- Tryb pojedynczy (Single): 17 dB
. Dtugosc¢ fal: 1 310 mm

- Wymagany tacznik $wiattowodu EKS w systemie sterowania, do nabycia: w firmie AUMA
badz na stronie www.eks-engel.com
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Sterownik lokalny Standard:
- Preselektor wyboru LOKALNIE — WYL. — ZDALNIE (mozliwos¢ zablokowania we
wszystkich trzech potozeniach)

- Przyciski sterownicze OTW., STOP, ZAMK., ZEROWANIE

. 6 lampek sygnalizacyjnych:
- Pozycja krancowa i wskaznik ruchu zamkniecia (z6tta), btad momentu obrotowego
zamkniecia (czerwona), btad momentu obrotowego otwarcia (czerwona), pozycja
krancowa i wskaznik ruchu otwarcia (zielona), Bluetooth (niebieska)

. Graficzny wyswietlacz LCD, pods$wietlany

Opcje:
- Specjalne kolory dla 5 diod sygnalizacyjnych:
- Pozycja krancowa ZAMYK. (zielona), btad momentu obrotowego ZAMYK. (niebieska),
btad momentu obrotowego OTW. (z6ita), zadziatanie ochrony silnika (biata), pozycja
krancowa OTW. (czerwona)

Bluetooth Bluetooth klasy Il Chip, wersja 2.0 o zasiegu do 10 m w $rodowisku przemystowym. Obstu-
tacze komunikacyjne guje profil Bluetooth SPP (profil portu szeregowego)

Program parametryzujacy:

AUMA CDT, narzedzie do uruchamiania i diagnozowania za pomocg komputeréw PC, PDA
i smartfondw pracujgcych pod systemem Windows

Funkcje Standard:
. Programowalny tryb wytaczania
- wzaleznosci od drogi lub momentu obrotowego dla pozycji krancowej OTW. i ZAMYK.

. By pass rozruchu, ustawianie do 5 sekund (brak monitoringu momentu obrotowego
podczas rozruchu)

. Poczatek taktu/ koniec taktu/ czas pracy i przerwy (od 1 do 1800 sekund), ustawiany
oddzielnie dla kierunku OTW. / ZAMYK.

. 8 dowolnych pozycji posrednich pomiedzy 0 i 100 %; reakcja i zachowanie alarmowe
moga by¢ programowane

- Regulator potozenia
- Nominalna pozycja armatury poprzez tacze Fieldbus
- Automatyczne dopasowanie do strefy martwej (automatycznie wybierane zachowanie)
- Przetaczanie pomiedzy praca sterujaca (OTW. - ZAMK.) i praca regulacyjng poprzez

tacze Fieldbus

Funkcje bezpieczenstwa - Ruch awaryjny, zachowanie programowalne

(opcje) - Wejscie cyfrowe niskoaktywne (low), wybdér sposobu reagowania: STOP, operacja
do pozyciji krancowej w kierunku zamkniecia, operacja do pozycji krancowej w kierunku
otwarcia, ruch do pozycji posredniej

- Mostkowanie monitorowania momentu obrotowego podczas ruchu awaryjnego

- Mostkowanie ochrony termicznej podczas ruchu awaryjnego (tylko w potaczeniu z
termowytgcznikiem w napedzie ustawczym, nie w potaczeniu z termistorem)

. Zwolnienie sterownika lokalnego poprzez tacze Fieldbus. Umozliwia to wtaczanie lub
blokowanie obstugi napedu przyciskami sterownika lokalnego.
. Lokalny stop
- Przy preselektorze wyboru w pozycji ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymacé
przyciskiem Stop sterownika lokalnego. Funkcja nie jest uaktywniona fabrycznie.
- Przycisk Stop awaryjny (zatrzaskowy) przerywa prace elektryczng niezaleznie od
potozenia preselektora wyboru.

. Interlock, zwolnienie komend ruchu OTW. lub ZAMYK. poprzez tacze Fieldbus

Funkcje kontrolne Standard:
. Ochrona przecigzeniowa armatury (nastawialna) prowadzi do wylaczenia i wygenerowania
komunikatu awaryjnego

. Monitorowanie temperatury silnika (termowytacznik) prowadzi do wytaczenia i wygenero-
wania komunikatu awaryjnego

- Monitoring grzatki w napedzie, generuje sygnat alarmu

- Monitorowanie dopuszczalnego czasu wigczenia i cykli taczeniowych (nastawialne) ge-
neruje sygnat alarmowy

- Monitorowanie czasu przesterowania (nastawialne) generuje sygnat alarmowy

- Monitorowanie zaniku fazy prowadzi do wytgczenia i wygenerowania komunikatu awary-
jnego
- Automatyczna korekta kierunku obrotdw przy niewtasciwej kolejnosci faz (prad tréjfazowy)
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Funkcje diagnostyczne

. Elektroniczna karta urzadzenia z danymi zamoéwienia i produktu

- Rejestrowanie danych operacyjnych: resetowany licznik i licznik zywotnosci dla:

- czas pracy silnika, liczba uruchomien, wytaczenie momentem obrotowym w pozycji
krahncowej zamkniete, wytgczenie w zaleznosci od drogi w pozycji krancowej zam-
kniete, wytagczenie momentem obrotowym w pozycji krancowej otwarte, wytaczenie
w zalezno$ci od drogi w pozycji krancowej otwarte, btedy momentu obrotowego w
pozycji zamkniete, bledy momentu obrotowego w pozycji otwarte, zadziatanie
zabezpieczenia silnika

- Raport wydarzen znacznikéw czasu przez wejscie do historii ustawien , historia operacji
i historia btedow:
- Status sygnatéw zgodnie z zaleceniem NAMUR NE 107: ,awaria”, ,kontrola dziatania”,
.bez specyfikacji®, ,konieczno$¢ konserwacji’

- Krzywe momentu obrotowego
- 3 krzywe momentu obrotowego (krzywa charakterystyczna zakresu regulacji momentu
obrotowego), oddzielnie zapisywane dla kierunku otwierania i zamykania. Zapisane
krzywe momentu obrotowego mozna wyswietli¢ na ekranie.

Podtaczenie elektryczne

Standard:

Wtyczka okragta AUMA (S) z przytaczem srubowym i gwintem M
Opcje:

- Gwinty typu Pg, NPT, G, gwint specjalny

- Poztacane styki sterujace (tulejki i wtyki)
- Rama scienna do przymocowania odtgczonej wtyczki
. Pokrywa ochronna do gniazda wtykowego (przy zdjetej wtyczce)

Ochrona przepieciowa (opcja)

Ochrona napedu i kontrola elektroniki sterujacej przed przepieciami w przewodach Fieldbus
do 4 kV

Schemat potaczen

Patrz tabliczka znamionowa

1)  Styczniki nawrotne sg produkowane z zywotnoscig do 2 milionéw cykli.

2)  Przyporzadkowanie klas mocy AUMA - patrz parametry elekiryczne napedu
3)  Wszystkie sygnaty wejsciowe muszg by¢ zasilane tym samym potencjatem
4)  Niemozliwe w kombinacji z wyzwalaczem PTC

12.3 Interfejs Modbus

Konfiguracja / programowanie interfejsu Modbus

Ustawianie interfejsu Modbus

Ustawianie szybkosci transmisji danych, parzystosci i adresu Modbus przeprowadza sie na
ekranie sterownika AUMATIC
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Komendy i sygnaly interfejsu

Fieldbus

Proces reprezentacji wyjs¢ (sy-
gnaty rozkazow)

OTW.,, STOP, ZAMYK., zadana warto$¢ potozenia, RESET, komenda ruchu AWARIA,
zwalnienie sterownika lokalnego, Interlock OTW./ZAMYK.

Proces reprezentacji wejs¢ (sy-
gnaty zwrotne)

Pozycja krancowa OTW., ZAMYK.
. Aktualna warto$¢ potozenia

. Aktualna warto$¢ momentu obrotowego™)

. Preselektor wyboru w potozeniu LOKALNIE/ZDALNIE

. Wskaznik pracy (zaleznie od kierunku)

- Wylacznik momentu obrotowego OTW., ZAMYK.

- Wylacznik krancowy OTW., ZAMYK.

- Reczne ustawianie kotem recznym lub na sterowniku lokalnym
. 2 analogowe i 4 cyfrowe wejscia klienta

Proces reprezentacji wejs¢ (ko-
munikaty awaryjne)

. Zadziatanie zabezpieczenia silnika

- Wskazanie zadziatania wytacznika momentu obrotowego przed dojechaniem do pozycji
krancowej

. Zanik fazy
- Awaria analogowych wejs¢ klienta

Zachowanie w przypadku utraty
komunikacji

Zachowanie napedu jest programowalne:
. Zatrzymanie w biezgcej pozycji

- Ruch do pozycji krancowej OTW. lub ZAMYK.
- Ruch do dowolnej pozycji posredniej
. Wykonanie ostatnio odebranej komendy ruchu

1)

Wymaga zastosowania magnetycznego uktadu pomiaru drogi i momentu obrotowego MWG w napedzie ustawczym

Ogolne dane interfejsu Fieldbus

Protokdt komunikacii

Modbus RTU wg IEC 61158 i IEC 61784

Topologia sieci

. Struktura magistrali liniowej. Kiedy uzywamy repeaterdw, struktura drzewa moze takze
by¢ zrealizowana.

. Lkaczenie i roztgczanie urzadzenh podczas operacji bez wptywu innych urzgdzen jest
mozliwe.

Medium transmisji

Skretka, kabel miedziany ekranowany wedtug normy IEC 61158

tacze Fieldbus

EIA-485 (RS485)

Szybkos¢ transmisji danych/diu-
gos¢ przewodow

Szybkos¢ transmisji danych: 9,6 — 115,2 kBit/s

- Maksymalna dtugos¢ przewodow (dtugosé segmentu, wzgl. migdzy dwoma napedami)
bez repeateréw: 1 200 m

. Mozliwe dtugosci przewodow:

- Topologia liniowa z repeaterami: ok. 10 km (dtugo$¢ przewoddw w catej sieci)

- Topologia pierscienia: ok. 290 km (pierscien redundantny)

Typy urzadzenia

Modbus Slave, np. urzadzenia z cyfrowymi i/lub analogowymi wej$ciami / wyjsciami, takie
jak napedy, czujniki
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Ogolne dane interfejsu Fieldbus

Liczba urzadzen

32 urzadzenia w jednym segmencie bez repeaterdw, z repeaterami mozliwosc¢ rozszerzenia
do 247 urzgdzen

Dostep do magistrali

Metoda odpytywania (polling) miedzy czionem Master i urzgdzeniami Slave (zapytanie -
odpowiedz)

Obstugiwane funkcje Fieldbus

01 Read Coil Status

02 Read Input Status

03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers

05 Force Single Coil

15 (OFHex) Force Multiple Coils
06 Preset Single Register

16 (10Hex) Preset Multiple Registers
17 (11Hex) Report Slave 1D

08 Diagnostics:

.00 00 Loopback

. 00 10 (0OAHex) Clear Counters and Diagnostic Register
.00 11 (OBHex) Return Bus Message Count

.00 12 (0CHex) Return Bus Communication Error Count
.00 13 (ODHex) Return Bus Exception Error Count

. 00 14 (OEHex) Return Slave Message Count

. 00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count

. 00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count

- 0017 (11Hex) Return Slave Busy Count

. 00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count

12.4

Warunki uzytkowania

Zastosowanie

Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz

Pozycja montazowa

dowolna

Stopien ochrony wg EN 60529

Standard: IP68 silnik indukcyjny tréjfazowy/silnik pradu zmiennego AUMA

Urzadzenia firmy AUMA posiadajgce stopien ochrony IP68 spetniajg zgodnie z ustaleniami
firmy AUMA nastepujace wymagania:

. Giebokos¢ zanurzenia w wodzie: maks. 8 m stupa wody

. Czas zanurzenia w wodzie: maks. 96 godzin

. Do 10 wigczen w czasie zanurzenia

- W czasie zanurzenia nie jest mozliwa regulacja

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczki znamionowe napedu/sterownika

Ochrona antykorozyjna

Standard:

. KS: do montazu w zaktadach przemystowych, elektrowniach i zaktadach wodociggéw o
niskim zanieczyszczeniu powietrza oraz w obszarach narazonych okresowo lub stale na
dziatanie substancji szkodliwych o umiarkowanym stezeniu (np. w oczyszczalniach
Sciekdw lub przemysle chemicznym)

Opcje:

. KX: do montazu w obszarach o bardzo wysokim poziomie zanieczyszczenia powietrza
i wysokiej wilgotnosci oraz wysokim stezeniu substancji szkodliwych

Wysokos¢ montazu

Standard: <2 000 m nad poziomem morza
Opcja: > 2 000 m nad poziomem morza, po konsultacji z fabrykg

Wilgotnos¢ powietrza

do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur

Stopien zabrudzenia

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknigtym) wg EN 50178

Lakierowanie

Standard: lakier na bazie poliuretanu (farba proszkowana)

Kolor

Standard: AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)

Temperatura otoczenia

Standard:
. Praca sterujgca: od -25 1 do +70 [J

- Praca regulacyjna: od -25 1 do +60 [J
Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczki znamionowe napedu/sterownika
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Odpornos¢ na drgania wg IEC
60068-2-6

19, od 10 do 200 Hz
Odpornosc¢ na wibracje podczas rozruchu lub usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego
wytrzymatos¢ zmeczeniowa. Nie dotyczy kombinacji z przektadniami.

Zywotno$é Napedy wieloobrotowe AUMA spetniajg badz przewyzszajg wymagania dotyczace zywotnosci
normy EN 15714-2. Szczegotowe informacje dostepne sg na zyczenie.
Waga Patrz osobny arkusz danych technicznych

12.5 Akcesoria

Uchwyt écienny?

AUMATIC montowany oddzielnie od napedu, zawiera wtyczke okragta AUMA. Kable potac-
zeniowe na zyczenie. Zalecane dla wysokiej temperatury otoczenia, w przypadku trudnego
dostepu lub silnych wibracji podczas pracy.

Oprogramowanie

AUMA CDT

1)  Dtugos$é przewodu pomiedzy napedem a sterownikiem moze wynosi¢ maksymalnie 100 m. Niewtasciwe dla wersji z potencjometrem
w napedzie. Zamiast potencjometru nalezy uzy¢ RWG.

12.6 Pozostale informacje

Dyrektywy UE

. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC): (2004/108/WE)
. Dyrektywa niskonapieciowa: (2006/95/WE)
. Dyrektywa maszynowa: (2006/42/WE)
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Lista czesci zamiennych

Informacja:Przy kazdym zamawianiu czesci zamiennych prosimy podac typ przektadni i nasz numer komisyjny
(patrz tabliczka znamionowa). Uzywacé nalezy wytacznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie
innych czesci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej.
Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga rézni¢ sie wygladem od czesci zamdwionych.

Nr Nazwa Rodzaj Nr Nazwa Rodzaj
001.0 |Obudowa Podzespét |539.0 |Korek gwintowany Podzespdt
002.0 |Kotnierz tozyskowy Podzespét |542.0 |Koto reczne z uchwytem Podzespdt
003.0 |Wat drazony ze slimacznicg Podzespét |549.0 |Przytacze grupy B1/B3/B4/C Podzespdt
005.0 |Wat napedowy Podzespdét |549.1  |Tuleja B1/B3/B4/C
005.1 |Sprzegto silnika watu napedowego 553.0 |Mechaniczny wskaznik potozenia Podzespot
005.3 |Sprzegto reczne 554.0 |Gniazdo z wigzka kablowa do silnika |Podzespdt
009.0 |Przektadnia planetarna do kota recznego |Podzespdt (556.0 |Potencjometr do elektronicznego nadaj- | Podzespét
nika potozenia
017.0 |Dzwignia wytacznika momentu Podzespét |556.1 |Potencjometr bez sprzegta poslizgowego | Podzespoét
018.0 |Zebatka 557.0 |Grzatka Podzespot
019.0 |Zebatka pierscieniowa 558.0 |Migacz sygnalizacji pracy ze stykami  |Podzespot
(bez tarczy impulsowe;j i plytki izolacyj-
nej)
022.0 |Sprzegto Il do wylacznika momentu Podzespét |559.0-1 |Zespdt sterujacy z gtowicami pomiarowy- | Podzespoét
obrotowego mi do wytacznika momentu obrotowego
i przetacznikéw
023.0 |Koto napedzane do wytacznika kranco-|Podzespdt (559.0-2 | Zespot sterujacy z elektromagnetycznym | Podzespét
wego uktadem odwzorowania drogi i momentu
obrotowego (MWG), bezinterwencyjny
w potaczeniu z wbudowanym sterowni-
kiem AUMATIC
024.0 |Koto napedowe do wytgcznika kraricowe-|Podzespodt (560.0-1 | Zestaw przetacznikdw do mechanizmu |Podzespét
go otwierania
025.0 |Element zabezpieczajacy Podzespét |560.0-2 |Zestaw przetgcznikdw do mechanizmu |Podzespét
zamykania
058.0 |Wigzka kablowa do przewodu ochronne-|Podzespét {560.1 | Wylacznik krancowy/momentu obrotowe- | Podzespot
go (pin) go
070.0 |Silnik (silnik VD wraz z nr 079.0) Podzespdt |560.2 |Skrzynka przetacznikowa
079.0 |Przektadnia planetarna od strony silnika |Podzespdt [566.0 |Nadajnik potozenia RWG Podzespdt
(SA/SAR 07.2 — 16.2 dla silnika VD)
155.0 |Przektadnia konwersyjna Podzespét |566.1 |Potencjometr do RWG bez sprzegta Podzespdt
poslizgowego
500.0 |Pokrywa bloku sterowania Podzespét |566.2 |Ptytka drukowana RWG Podzespdt
501.0 |Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespét (566.3 |Wigzka kablowa do RWG Podzespét
502.0 |Trzpien bez stykéw Podzespét |567.1 |Sprzegto poslizgowe do potencjome- |Podzespédt
tru/RWG
503.0 |Gniazdo sterownika Podzespét |568.1 |Rura ochronna trzpienia (bez kotpaka
ochronnego)
504.0 |Gniazdo silnika Podzespét |568.2 |Kotpak do rury ochronnej trzpienia
505.0 |Pin do sterownika Podzespét |568.3 |Pierscien uszczelniajgcy watu
506.0 |Pin do silnika Podzespdt |574.1 |PierScien uszczelniajacy watu/przytacze
grupy A do kotnierza ISO
507.0 |Ostona wtyczki Podzespét |575.1 |Tuleja gwintowana A
511.0 |Zaslepka gwintowana Podzespdt |583.0 |Sprzegto do watu silnika Podzespot
514.0 |Przytacze grupy A (bez tulei gwintowa- |Podzespdt |583.1 |Styk do sprzegta silnika
nej)
514.1 |Lozysko igietkowe wzdtuzne Podzespét |584.0 |Sprezyna ustalajgca do sprzegta silnika |Podzespot
516.0 |Przytacze grupy D S1 Komplet uszczelek, maty Komplet
535.1 |Pierscien osadczy rozprezny S2 Komplet uszczelek, duzy Komplet
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13.2

500.0
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SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny
AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Lista czesci zamiennych

Informacja: Przy zamawianiu czesci zamiennych nalezy zawsze podaé typ urzadzenia i nasz numer komisyjny
(patrz tabliczka znamionowa). Uzywacé nalezy wytacznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie
innych czesci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej.
Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga rézni¢ sie wygladem od czesci zamowionych.

Nr Nazwa Rodzaj
001.0 |Obudowa Podzespot
002.0 |Sterownik lokalny Podzespdt
002.3 |Ptytka sterownika lokalnego Podzespdt
002.4 |Ostona wyswietlacza Podzespot
006.0 |Zasilacz sieciowy Podzespdt
008.1-2 | Ptytka magistrali Fieldbus Podzespdt
009.0 |Ptytka logiki Podzespot
011.1 | Ptytka przekaznika Podzespdt
012.0 |Ptytka opcjonalna Podzespot
050.1 |Ptytka przytaczeniowa magistrali

500.0 |Pokrywa Podzespdt
501.0 |Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot
502.0 |Trzpien bez stykéw Podzespot
503.0 |Gniazdo sterownika Podzespdt
504.0 |Gniazdo silnika Podzespot
505.0 |Pin do sterownika Podzespét
506.0 |Pin do silnika Podzespdt
507.0 |Przytacze elektryczne magistrali bez plytki przytaczeniowej (050.1) Podzespdt
507.1 |Rama Podzespot
508.0 |Aparatura tgczeniowa Podzespét
509.1 |Ktédka

510.0 |Komplet bezpiecznikow Komplet

S Komplet uszczelek Komplet
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Certyfikaty AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

14. Certyfikaty

141 Deklaracja wiaczenia i zgodnosci WE

AUMA Riester GmbH & Co. KG Tel +49 7631 809-0 ®
Aumastr. 1 Fax +49 7631 809-1250 a u m a
79379 Miliheim, Germany Riester@auma.com G

www.auma.com Solutions for a world in motion

Deklaracja wigczenia maszyny nieukonczonej (2006/42/WE)
i Deklaracja Zgodnosci WE
w mys| Dyrektywy Niskonapieciowej i Dyrektywy EMC

dla elektrycznych napedow wieloobrotowych serii SA 07.2 — SA 16.2 i SAR 07.2 - SAR 16.2
w wersji AUMA NORM, AUMA SEMIPACT, AUMA MATIC lub AUMATIC.

AUMA Riester GmbH & Co. KG jako producent o$wiadcza, ze wiw napedy spelniajg podstawowe wymagania
Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE: zatacznik |, pkt. 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.6, 1.3.1, 1.3.7, 1.5.1, 1.6.3,
171,1.7.3,1.74

Zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane z Dyrektywa Maszynowa:
EN 12100-1: 2003 ISO 5210: 1996
EN 12100-2: 2003 EN 60204-1: 2006

Producent zobowigzuje sie przekazac¢ na zadanie wiasciwego organu krajowego dokumentacje nieukoriczonej
maszyny drogg elektroniczng. Przynalezne do maszyny specyfikacje techniczne zostaly sporzadzone zgodnie
z zalgcznikiem VI, czeéé B.

Napedy wieloobrotowe firmy AUMA przeznaczone sg do montazu z armaturg przemyslowa. Zabrania si¢
uruchamiania do momentu zapewnienia zgodnosci calej maszyny, w ktérej zamontowane sg wieloobrotowe
napedy firmy AUMA, z postanowieniami dyrektywy 2006/42/WE.

Peinomocnik ds. dokumentacji: Peter Malus, Aumastrae 1, D-79379 Mullheim

Napedy wieloobrotowe jako maszyny nieukoriczone spetniajg ponadto wymagania nastepujacych dyrektyw UE
oraz wdrazajacych je krajowych przepisow prawnych, a takze wymienionych ponizej norm zharmonizowanych:

(1) Dyrektywa dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC (2004/108/WE)
EN 61000-6-4: 2007
EN 61000-6-2: 2005

(2) Dyrektywa Niskonapieciowa (2006/95/WE)
EN 60204-1: 2006 EN 60034-1: 2004
EN 50178: 1997 EN 61010-1: 2001

Rok naniesienia oznakowania CE: 2010

Miillheim, dn. 29 grudnia 2009 r.

eweérla, prezes spotki

Niniejsza deklaracja nie zawiera zadnych g ji. Nalezy przestrzegad wskazowek bezpieczeristwa zawartych w dolgczonej do wyrobu
dokumentacji. Niniejsza deklaracja traci swojg wazno§¢ w przypadku dokonania zmian w urzadzeniach bez zgody producenta.

Y004.924/007/pl
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AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

Skorowidz haset

Skorowidz haset

A

Adres Slave

Adres magistrali

Akcesoria (przytacze elektry-
czne)

Akcesoria montazowe

B

Bezposrednie wywotanie
przez podanie kodu ID
Bieg wzorcowy

C
Czas monitorowania
Czestotliwos¢ sieci

D

Dane techniczne

Dane techniczne wytacznikéw
Deklaracja Zgodnosci WE
Deklaracja wigczenia
Dyrektywy

E

EMC

Ekran (wskazniki)
Elektroniczny nadajnik
potozenia
Elektroniczny nadajnik
potozenia RWG

G
Grzalka silnika

H
Hasto

|
Identyfikacja
Intrusive

J
Jezyk wyswietlany na ekranie

K

Kabel magistrali
Kierunek obrotéw
Komplet przewoddéw
Komunikaty

Komunikaty (analogowe)
Komunikaty analogowe
Konserwacja

Kontrola wytgcznikow
Koto reczne

Kwalifikacje pracownikéw

46
46
26

16

32

52

46
19

65
66
78
78

19
36
53

53

22

32

34

19
51
26
44
44
44
64
56
12

L

LED (lampki sygnalizacyjne) 43
Lampki sygnalizacyjne 43
Liczba obrotow 8
Lista czesci zamiennych 74
Lokalna obstuga napedu 29
M

Mechaniczny wskaznik 42, 54
potozenia

Montaz 12
N

Napiecie sieciowe 19
Nastawa lokalna 31
Nawigacja w menu 31
Nazwa typu 8
Non-Intrusive 10
Normy 5
Numer fabryczny 9
Numer komisyjny 8,9
Numer seryjny 8,9
Numer zlecenia 8,9
(0]

Obstuga 29
Obstuga lokalna 29
Obstuga napedu, lokalna 29
Obstuga napedu, zdalna 30
Obstuga reczna 29
Ochrona antykorozyjna 11, 72
Opakowanie 11
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Skorowidz haset

SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny

AC 01.2 Intrusive Modbus RTU

P

Parzystosé

Pobor pradu

Podawanie hasta

Podwdjne uszczelnienie
Podtaczanie do sieci
Podtaczanie do zasilania
elektrycznego

Pokrywa ochronna

Pomoc techniczna
Potencjometr

Poziom uzytkownika
Pozycje - Wskaznik na ekra-
nie

Pozycje Multiport valve Posi-
tionen - Wskaznik na ekranie
Pozycje posrednie

Praca elektryczna

Praca urzadzenia

Protokét kontrolny
Przechowywanie
Przekaznik sygnalizacyjny
Przekroje przytaczy
Przewody magistrali
Przewdd taczacy

Przytacze grupy A
Przytacze grupy B, B1, B2,
B3,B4i E

Przytacze uziemienia

Préba dziatania

R

RWG

Rama mocujaca do wtyczki
odtaczonej od napedu
Rodzaj pradu

Rodzaj smaru

Rok produkgji

Rura ochronna trzpienia
rama posrednia

S

Schemat elektryczny
Schemat potgczen
Seria

Serwis

Sieci zasilania
Smarowanie
Sterowanie
Sterownik lokalny
Stopien ochrony
Szybkos¢ transmisji danych
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46
18
33
28
19
18

28
63
53
32
39

39

49
29

11
44
20
24
26
13
12

28
51

53
27

19

9,9
16
28

18

9,9, 18
9,9
63

18

64

9,9
29

8,72
46

T
Tabliczka znamionowa 8, 19
Tarcza wskaznikowa 42, 54
Temperatura otoczenia 8, 72
Transport 11
Trzpien armatury 16
Typ (typ urzadzenia) 9,9
Typ urzadzenia 9,9
Typy sieci 18
tuleja gwintowana 14
U

Uchwyt Scienny 26
Uruchamianie 5
Uruchamienie (wskazniki na 36
ekranie)

Usuwanie 64
Usuwanie usterek 56
Utrzymanie ruchu 63
Utylizacja 64



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Blok sterowania: elektromechaniczny

AC 01.2 Intrusive Modbus RTU Skorowidz haset
w

Warunki uzytkowania 72
Wielkos¢ kotnierza 9
Wskazywanie pozyciji 43
posrednich za pomocg diod

LED

Wskazowki bezpieczenstwa 5
Wskazowki bezpieczenst- 5
wa/ostrzezenia

Wskaznik awarii na ekranie 42
Wskaznik btedéw na ekranie 40
Wskaznik kontroli dziatania 41
na ekranie

Wskaznik momentu obrotowe- 38
go na ekranie

Wskaznik na ekranie Brak 40
gotowosci ZDAL

Wskaznik na ekranie Poza 41
specyfikacjg

Wskaznik na ekranie Wyma- 41
gana konserwacja

Wskaznik pozycji 54
Wskaznik pozycji armatury na 37
ekranie

Wskaznik regulatora potoze- 39
nia na ekranie

Wskaznik ruchu 42
Wskaznik usterki na ekranie 36
Wskaznik wartosci rzeczywis- 38
tej na ekranie

Wskaznik wartosci zadanej 39
na ekranie

Wskazniki 36
Wskazniki komend ruchu na 38
ekranie

Wskazniki na ekranie 36
Wskazniki ostrzegawcze na 40
ekranie

WYyjs¢ cyfrowych 44
Wytacznik krancowy 48, 52
Wytacznik krancowy DUO 49
Whytacznik momentu obrotowe- 47
go

Y4

Zabezpieczenia (wykonywane 18
przez uzytkownika)

Zabezpieczenie przeciwzwar- 18
ciowe

Zakres momentu obrotowego 8
Zakres zastosowania 5
Zakres zastosowan 5
Zasilanie napieciowe 18
Zdalna obstuga napedu 30
Zmiana hasta 33
S

Srednica zyt 19
Srednica zyt (kabel magistrali) 19
Srodki ochronne 5
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Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG
P.O.Box 1362

D 79373 Muellheim

Tel +49 7631 809 - 0

Fax +49 7631 809 - 1250
riester@auma.com
www.auma.com
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SuD

Nr rejestracyjny certyfikatu
12 100/104 4269

MISTRZOWSKA ARMATURA

“"ARMASTER"

Przedsigbiorstwo Handlowo-Ustugowe
Stanistaw Zawieja
98-200 Sieradz; ul. E. Orzeszkowej 3
NIP: 827-108-05-12

PRZEDSTAWICIEL
HaNDLOWY

Biuro handlowe

98-200 Sieradz; ul. Jana Pawta || 59
Tel. / fax (43) 822 32 36
Tel. kem. 602 373 675
www.armaster.com.pl

Y005.283/045/pl/4.12

Szczegotowe informacje dotyczace produktéw firmy AUMA mozna znalez¢ w Internecie pod adresem:
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